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Diplomant Stanislav Sabo zpracoval diplomovou praci na téma ,, Tvorba 3D modelu budovy
s vyuZitim laserového skenovdni”. Predlozena prace ma rozsah 55 stran, které jsou doplnény
tisténymi i elektronickymi prilohami. Text prace je ¢lenén do Sesti kapitol. Kapitola prvni je
uvod. Kapitola druhd popisuje laserové skenovani, kapitola treti se zabyva vybranymi
softwary pro zpracovani dat z laserového skenovani. Stézejni ¢asti prace jsou Ctvrtd a patd
kapitola, které se zabyvaji méFickymi a zpracovatelskymi pracemi. Sestou kapitolou je zavér.

K predloZené praci mam nasledujici dotazy a pfipominky:

Upresnéte pripojeni Sachovnicovych tercli. Na str. 26 uvadite:“ Terce boli zamerané
zo stanovisk dvojice uzatvorenych obojstranne pripojenych a orientovanych
polygdnovych tahov.” Popiste, jak podle Vas vypada uzavieny oboustranné pripojeny
a orientovany polygonovy porad. Dale upfesnéte, na jaké body jste polygonovy porad
pripojil, v praci je uvedeno pouze:“ Polygonové tahy boli pripojené na body, ktoré sa
nachddzali v okoli budovy T12 a ich suradnice mi boli poskytnuté v suradnicovom
systéme ETRS89." V praci chybi prehledka pomocné mérické sité.

Na str. 40 uvadite hodnoty tensions pro referencni koule z kombinace dvou skenu
nasledovné: ,,...zobrazend minimdlna hodnota 0,1 mm, maximdlna hodnota 3,9 mm a
celkovd priemernd hodnota tensions 13 mm,..”“. Upresnéte, které hodnoty jsou

spravné, jestli minimalni, maximalni anebo pramérna?

V praci by bylo vhodné uvést protokol z transformace souradnic mezi systémy ETRF
a ITRF, pokud poutZita sluzba protokol generuje.

Posouzeni vnéjsi presnosti modelu v préci chybi. Vzhledem k ucelu modelu, ktery ma
slouZit pro testovani presnosti navigace robot(, je to vyznamny nedostatek, ktery
snizuje vyuZzitelnost tohoto modelu.

V praci nejsou uvedeny podminky, za jakych bylo provedeno meéreni v exteriéru.
Vzhledem k tomu, Ze skeny a fotky zUstaly ulozené ve skeneru, vysvétlete, z jakého
dlvodu skenovani probihalo v prudkém desti! Tento skener nemd Zadny atest na
vodotésnost a v manudlu je dokonce uvedeno, Ze pokud je skener vystaven desti, ma
byt provedena kontrola kvalifikovanym servisnim technikem. Doufam, Ze jste si
uvédomil, Ze pracujete svybavenim, které stoji vice jak milion korun. MUzZete
garantovat stejnou presnost pro body mérené vinteriéru i exteriéru za Vami
pouzitych extrémnich podminek?

Nékteré plochy modelu na sebe nenavazuji, napf. mezi venkovni sténou budovy
a dlazbou je dira. V 3D modelu u umyvadel chybi dno.

Prace je na dobré grafické urovni. Kladné hodnotim vyreSeny problém transformaci mezi
systémy ETRS, WGS84 a vysledny 3D model, ktery je aZz na par drobnosti vypracovan kvalitné.



V praci oviem chybi velké mnoZstvi protokoll a vystupu, které by pro geodetickou praxi
mély byt samozrejmosti.

| pres vyse uvedené pripominky praci doporucuji k obhajobé a hodnotim ji stupném D/2,5.
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