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ABSTRAKT

Hlavnim cilem této bakalarské prace je dosahnout moderniho vzhledu ru¢niho elek-
trického Slehace. Vysledny navrh by mél spliiovat vSechny konstrukéni, ergonomické
a estetické vlastnosti. Cilem je tedy vytvofit jedine¢ny design s vyuzitim vlastnich
zkusenosti z pouzivani ru¢niho slehace.

KLICOVA SLOVA

Rucni slehaé, design, ergonomie

ABSTRACT

The main aim of this bachelor thesis is modernization of design of electrict manual
beater. Design should observe all structral, ergonomic and asthetical requierements.
The aim is create original design with using own experience obtained by work with
hand beater.

KEY WORDS
Manual beater, design, ergonomics
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Uvod

UvVOD

Cilem této bakalaiské prace je navrh ru¢niho elektrického Slehace, ktery bude vyho-
vujici po strance technické, ergonomické, ale bude predevsim odlisny svym zajima-
vym designem. Pii navrhovani se budu snazit vyuzit své zkuSenosti z pouzivani ruc-
niho elektrického Slehace.

V kuchyni ¢lovék travi hodné ¢asu a je tedy logické, Ze pfi vafeni chceme pouzivat
spotfebice, které jsou nejen vykonné, ale také maji zajimavy design. Kuchynské spo-
tiebice se tedy neustale vyvijeji jak v oblasti technologie tak i designu. Mezi Casto
pouzivané spotiebiCe patii také rucni elektricky Slehac. Rucni elektricky Slehac je
nepostradatelnou soucasti kazdé kuchyné, diky nému mulzeme naSlehat snadno a
rychle snih z bilkl nebo ptipravit chutny krém.
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Vyvojova analyza

1 VYVOJOVA ANALYZA

V této kapitole jsou zaznamenany vyvojové souvislosti v jednotlivych historickych
obdobich. Analyza se zabyva ru¢nim Slehacem od jeho prvopocatkli v podobé metly
na Slehani az po moderni elektrické spotiebice, jako jsou kuchyiiské roboty, mixery a
rucni Slehace, které jsou soucasti dnes jiz kazdé moderni domécnosti.

1.1 Metla na Slehani

Nevime ptesné kdy a kdo prvni pouzil metlu na Slehani, ale prvni metla byla svazek
vétvicek svazany na konci. Z téchto skromnych pocatkli se vyvinula metla jak ji
zname dnes, myslime tedy kuchynisky nastroj s dlouhou valcovou rukojeti, kterd drzi
smycky z dratii. Neni mnoho informaci o dalsi historii metly, je zndmo ze bambuso-
vé metlicky byly pouzivany v Japonsku k pfipravé ¢aje jiz po staleti (Obr.1). Prvni
pisemna zminka je zaznamenéana v knize Skromna Zena v domacnosti, publikované
vV Londyné v roce 1765.[1]. Ruéni mechanicky Sleha¢ s dvéma protibéZnymi metli¢-
kami byl vynalezl Willis Johnson, toto zafizeni si nechal patentovat 5.nora 1884
(Obr. 2)[2]. Velkou oblibu zaznamenaly $lehac¢e v Americe roku 1960, kdyz ho pfi
nataCeni Julia Child pouzila pfi vareni. Metlicky na Slehani se v dne$ni dobé jiz
netési takové oblibé, byly vytlaceny elektrickymi Slehaci, pfesto existuje na trhu
s kuchyiskymi spotiebicemi mnoho variant v odlisSném mateirialovém provedeni
naptiklad silikonové, kovové, plastové.

Obr.1 Japonska bambusova metlicka Obr.2 Mechanicky $leha¢ — Willis Johnson

1.2 Elektrické Slehace

Pocatky prvnich elektrickych Slehact, zaaly s vyndlezem malého elektromotoru,
ktery byl vynalezen v pribéhu 1900 let, tento vynalez oteviel moZnosti rozvoje i
dalsich kuchyniskych spottebict. Prvni Slehace a mixéry byly velké a uréeny pro
prumyslové zpracovani potravin. B¢hem vyvoje se oddélilo nékolik typt Slehacd,
které v sobé nékdy 1 obsahuji funkci Slehace.
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Vyvojova analyza

1.2.1 Kuchyinsky robot

Roboty, mixery jsou v mnoha ohledech podobné Slehacim, avSak lisi se od nich
hlavné tim, Ze béhem zpracovavani pouzivaji vymeénné bfity a disky. Prvni myslen-
ka, jak co nejjednoduseji zpracovat potraviny, utkvéla v hlavé prodavaci Pierrovi
Verdunovi, ktery pracoval pro francouzskou cateringovou spolecnost. Pozoroval, Ze
klientim zabere hodné Casu sekani a rozméliiovani potravin v kuchyni. Vymyslel
velmi jednoduchou véc - prvni rucni robot, mixer ve tvaru misky, ktera méla otacivé
ostii uprostred. [3]. Prvni mixéry, jak ho zname dnes, se zrodil v roce 1908, vynalez-
ce Herbert Johnson se nechal inspirovat pekafem misici chlebové tésto. Jiz v roce
1915 se za¢ind prodavat jeho prvni mixér, ktery se stal soucasti vybavy vSech ame-
rickych lodi a komer¢nich pekaren. V roce 1919 se na trhu objevil KitchenAid, mixér
pro domaci pouziti. Tento mixér nebyl viibec levny, stal 189,50 dolarti, nebylo tedy
divu Ze vznikla inovace mixéru pod vedenim prikopnického designera Egmonta
Arense, ktery roku 1937 uvedl na trh svij mixér, jehoz cena byla pouze 55 dolart
(Obr.3). KitchenAid byl prvni Siroce rozsiteny elektricky mixér, ptesto je vétSinou
znamé;jsi tehdy cenové vyhodnéjsi Sunbeam Mixmaster, ktery vynalezl Ivar Jepson.
Tento Mixmaster byl uveden na trh v roce 1930 (Obr.4). Verze kuchynského robotu
od firmy Sunbeam bylo mozno rozsifovat pomoci ruznych ptidavnych zafizeni na
pozd¢jSich modelech byla i moznost odmontovat robot. I v dneSni dobé tyto firmy
vyrabéji tyto kuchynské roboty v témeéf nezménéném designu.

Obr.3 KitchenAid — Egmont Arens Obr.4 Sunbeam Mixmaster 1955

1.2.2 Ponorny mixer

Ponorné mixery jsou v dnesni dobé€ skoro vice pouzivané nez ru¢ni Slehace. Vyrobci
vytvareji pro ponorné mixery rizné nadstavce, mezi n¢ patii i metle na Slehani. Po-
norny mixér byl vynalezen ve Svycarsku Rogerem Perrinjaquet, ktery patentoval
svou myslenku 6. bfezna 1950. Nazyval sviij novy spotiebic "BAMIX". Ponorny
mixér je v provozu v evropskych profesionalnich kuchynich od roku 1960, a byl pfi-
jat pro domaci pouziti na trhu Spojenych statii americkych v roce 1980.

1.2.3 Ru¢ni Sleha¢

Rucni slehac je v podstaté motorova ¢ast z kuchyniského robotu, nema tak velky vy-
kon a 1ze tedy pohodIné drzet i bez pomoci stojanu. Nevime piesné, kdy se oddélila
¢ast s motorem od samotného stojanu s miskou, ale jiz kolem roku 1950 se na trhu
objevuji primysloveé vyrabéné rucni slehace. Mezi vyrobce, ktefi nabizeli ru¢ni Sle-

1.2.1

1.2.2

1.2.3
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Vyvojova analyza

hace patfil jiz od ranych pocatkii Dormey. Mezi jeden z nejstarSich modelil se fadi
model 7500 Vintage Dormey (Obr.6). Mezi konkurenty na trhu s ru¢nimi $lehaci pak
patfil vyrobce znacky Sunbeam, kterda méla jiz zkuSenosti diky vyrobé€ kuchyiiskych
robotti fady Mixmaster. Model Vintage Sunbeam Mixmaster, byl jednim z prvnich
rucnich Slehact této znacky (Obr.7).

Obr.5 7500 Vintage Dormey Obr.6 Vintage Sunbeam Mixmaster

strana

16



Technickd analyza

2 TECHNICKA ANALYZA

V této ¢asti naleznete d€leni a charakteristiky kuchyniskych roboti ur¢enych na sle-
hani. Jsou zde rozebrany a popsany jednotlivé typy Slehact a jejich vyhody a nevy-
hody.

2.1 Rozdéleni kuchyniskych Slehaci podle typi

Existuje n¢kolik typt kuchyniskych spottebicii, které nabizi funkci Slehéni.
V profesionalnich kuchynich jsou k nalezeni pifedevsim kuchynské roboty. Zatimco
v domécnostech jsou pouzivané piredevsim rucni Slehace nebo ponorné mixéry.

2.1.1 Kuchyiisky robot

Roboty, mixery maji obvykle vice funkci nez jen jednu, aby uZzivatel uSetfil penize i
misto v kuchyni. Tyto funkce jsou obvykle: krajeni, strouhdni, mleti, mixovani a
Slehéani. Soucésti vétSich roboti je stojan, ktery nese vahu zatizeni, pak jsou zde na-
doby, misy o objemu 2 az 5 litry, hnétaci haky, stérky, sitka a kotouce na mleti. Ro-
boty maji kvuli stabilité¢ vy$si hmotnost, ktera je v rozmezi 8 az 12 kilogramti. Robo-
ty jsou urceny na zpracovani vétSitho mnozstvi surovin, proto se jejich vykon pohy-
buje okolo 500 wattti. Kuchynské roboty maji az deset rychlostnich stupnd.

Obr.7 Kuchynsky robot

2.1.2 Rucéni Sleha¢

Rucni Slehace maji obvykle dvé Slehaci metly, které se daji nahradit sekacimi nozi ¢i
hnétacimi metlami. Ruc¢ni Slehace dosahuji vyssiho ptikonu nez ty¢ové mixéry, jejich
piikon se pohybuje okolo 400 wattii. Pocet rychlostnich stupiiti je vétSinou 5. Ruéni
Slehace byvaji ve dvou provedenich, jednak jako pfistroj, do né¢hoZ zasuneme metlic-
ky a uchopime do ruky nebo jako pftistroj, ktery ma pevnou jednotku, jakysi ,,stojan,
do n€hoZ vsuneme misu a nechdme samostatné pracovat, tento typ ma blize ke ku-
chyniskym robotiim, které maji ovSem vyss$i vykon. Samotny pfistroj, bez stojanu
vazi od 1,5 do 2,5 kilogramil. Motorova jednotka funguje na stejném principu jako u
kuchynskych robotii. Rucni §lehac je skladnéjsi nez kuchynisky robot a ma vétsi vy-
kon neZ ponorny mixér je tedy idealnim pomocnikem do kuchyné.

2.1

2.1.1

2.1.2
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Technickd analyza

Obr.8 Ru¢ni Slehad

2.1.3 Ponorny (ty¢ovy) mixér

Tycové mixéry/Slehace jsou ergonomicky tvarované, aby se piijemné drzely. Jsou
také mnohem skladnéjsi, jejich soucasti byva stojan na sténu, maji vSak slabsi vykon
se v rozmezi 100 az 300 wattl. TyCové pfistroje mohou byt také bezdratové. Ty
akumuluji energii ve specialni nabijeci stanici a v plném provozu vydrzi pfiblizné ptl
hodiny. Ponorné mixéry maji vétSinou pouze dva rychlostni stupné. Nejleh¢i ponorné
mixery vazi pouhych 0.95 kilogram?i.

Obr.9 Ty¢ovy mixér

2.2 Elektromotor

Zéakladnim prvkem kuchyniského spotiebice je motorova jednotka. Pohani vSechna
ptislusenstvi, které spotiebi¢ obsahuje, 1ze ji pomoci tlacitek regulovat do pozadova-
nych otacek, nebo se sama reguluje podle toho, jak je zatézovana. Dilezitym para-
metrem pro motorovou jednotku je jeji vykon a také ptikon. Lze fici, Ze ¢im kvalit-
n¢j$i a vykonngjsi je robot, tim mé vyssi ptikon. S vys§im piikonem pak pro vas pii-
stroj nebude Zadnou piekdzkou hnéteni masa ¢i jinych tvrdSich potravin. Motorové
jednotky mohou obsahovat dva pohony pro piislusenstvi, pomalobézny pro michani,
strouhani, mleti ¢i Slehdni a rychlobézny, ktery je vyuzit pro mixér ¢i drtic.
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Vyrobci se zamétuji na dva typy kuchyniskych roboti, které se lisi ve zptisobu hnéte-
ni a michani. Prvnim typem je spodni pohon, ktery vyuziva hiidel k pfenosu energie
z pohonné jednotky k pfistrojovému naradi. Hiidel pak prochazi stfedem hnétaci
misy a na jeji horni ¢ast se nasazuji haky ke slehdni, hnéteni apod. Tento druh poho-
nu lze u kuchynskych robotl vidét daleko castéji nez druhy typ pohonu, horniho.
Horni typ pohonu mé sklopné rameno, do kterého vkladate haky ke Slehdni a hnéteni.

vvvvvv

V ru¢nich $lehacich.

2.3 Napajeni

Napdjeni je nejbéznéjsi sitoveé, pomoci klasické ptivodni $itry. Poziva se tam, kde
chceme dosdhnout velkého vykonu. Dobijeci akumulédtor je méné b&zny. Vyviji se
$lehade, s akumulatorem pro pouziti ptil hodiny bez nabijeni. Sleha¢e napajené ze
sit& pies piivodni $fitiru jsou v CR konstruované na napéti 230V.

2.4 Materialy

T¢lo Slehace je vyrobeno z termoplastu nebo nerezové oceli. Typ plastového materia-
lu pouzivaného pro mixéry je oznacovan zkratkou SAN — Styrenakrylonitril. Vy-
ménné nasady jsou zhotoveny z nerezové oceli, aby odolaly vysokym otackam a cas-
to vysoké teploté upravované potravy.

2.3

2.4
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3 DESIGNERSKA ANALYZA

Tato kapitola prezentuje soucasnou produkci kuchynskych spotiebici uréenych pro
Slehani. Zamétuje se na tvarovani a ergonomii jednotlivych doplnkt. Jsou zde vy-
jmenovani a rozebrani nékteti z vyrobei kuchynskych spotfebicti.

3.1 Cesky trh - vyrobci

Na ¢eském trhu s kuchyniskymi spotiebici si konkuruje nékolik vyrobcei, kteti se sna-
Zi zaujmout spottebitele riznorodosti tvarti. V tomto textu jsem se snazila vyjmeno-
vat nejznamg;jsi a nejzajimavejsi vyrobee kuchynskych spotiebici.

3.1.1 Kenwood

Tato znacka, plivodem z Anglie a je vyrobcem velmi kvalitnich kuchynskych spotie-
bict. Na ¢eském trhu je velmi popularni pravé diky vysoké kvalité a originalnimu
designu. Znacka Kenwood ziskavd diky svému kvalitnimu designu ceny
Vv celosvétovych soutézich jako je naptiklad Red Dot. Sdm vyrobce o sobé na svych
strankach tika: ,, Designéri firmy Kenwood berou to nejlepsi z moderniho priimysiu a
technologie a prendsi to uzivatelim do jejich béznych Zivoti.“ [9] Vyrobky této
znacky se vyznacuji jednoduchym designem, ktery snadno zapadne do jakékoliv ku-
chyné¢ a uzivatel je rychle rozezna od jinych znacek.

Obr.10 Ruéni $lehacKenwood kMix HM 791

3.12ETA

ETA je cesky vyrobce bilé techniky. Znacka ETA ma na ¢eském trhu dlouhou tradici
a jeji vyrobky se pohybuji v niz§ich cenovych relacich, které jsou pro ¢eské zakazni-
ky pfiznivéjsi. Svou historii tato znacka zacina v roce 1943, kdy Jan Prosvic zalozil
Elektrotechnickou akciovou spole¢nost ESA. Po znarodnéni se stala firma soucasti
koncernu Elektro-Praga (Praha). Prvnimi vyrobky byly zehli¢ky. V dnesni dobé ETA
vyrabi riznorody sortiment spotiebicii do jakékoliv domécnosti a patii na ceském
trhu mezi oblibené.
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Obr.11 Ruéni $lehac¢ ETA

3.1.3 Braun

Tento némecky vyrobce elektrotechniky pfisel na trh s odliSnym designem ruc¢niho
Slehace, ktery sami nazyvaji ruéni Sleha¢ Multiquick Systém. ,,Multiquick System
bude vasim kazdodennim, vsestrannym kuchyrnskym pomocnikem - maly a kompaktni,
snadno ovladatelny, s otevienou rukojeti, lehce nasaditelnym prislusenstvim a snad-
no skladovatelny, aby byl vzdy po ruce.* [11]. V designu této znacky se spojuje mo-
derni a kvalitni technologie s elegantnim a funkénim designem, ktery je vétSinou
charakteristicky strohymi tvary. Pfesto tento $leha¢ podle mého nazoru nepatii mezi

to nejlepsi, co tato znacka vyprodukovala.

Obr.12 Ru¢ni §leha¢ Multiquick

3.1.3

3.1.4

3.1.4 Bosch —
Firma Bosch pfisla s velmi elegantnim designem téla ru¢niho Slehace, které je velmi

jednoduché a ucelné. Revolu¢ni myslenku vnesli do Slehaci metly, dvé vysoce vy-

konné $lehaci metly z uSlechtilé oceli se specidlnimi kuli¢kami Fine Creamer pro

lepsi vysledek pii Slehani v kratkém case.

Obr.13 Ru¢ni §leha¢ BOSCH MFQ 4080
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3.1.5 Philips

Philips je vyrobce s dlouholetou tradici a na trh s kuchyiiskymi spotiebici ptispél
svou kolekci Robust . Pfistroje z kolekce Robust by mély byt odolnéjsi a trvanlivési,
soucasti této fady je rucni Slehac. ,,Pristroj je predurcen k potéseni uzivatelii: nabizi
totiz pohodInou odkladaci polohu a komfortni inovativni rukojet.” [13]

3.2 Experimentalni design
V oblasti kuchyiiskych spotfebicii se objevuji 1 experimentalni design, ktery v sobé

vvvvvv

3.2.1 Multifunk¢ni robot R2B2

V nedavné dobé¢ predstavil némecky designér Christoph Thetard odli$ny typ kuchyi-
ského zafizeni, které nese nazev R2B2. Zatizeni R2B2 v sob& ukryva tfi mechanické
roboty, Ulozny prostor a setrvaény motor, ktery se obejde bez elektrické energie.
Ocelovy kruh pohanény Slapacim pedalem doda robotim energii a ozivi tak casto
jednotvarnou praci v kuchyni.

Obr.15 R2B2
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Variantni studie designu

4 VARIANTNI STUDIE DESIGNU

Pfi navrhovani ruéniho §lehace, jsem si pfed samotnym skicovanim sestavila seznam
funkci a pozadavka, které by mél vysledny navrh spliiovat. PredevSim je nutné si
uvédomit, ze rucni Slehac je kuchynsky spotiebic, je tedy zddouci, aby se dal snadno
udrzovat Cisty. Déle je tfeba podfidit tvar pohodlnému drzeni néstroje v ruce, navic
pro efektivitu prace potiebujeme odlozit Sleha¢ v prabchu slehani. Celkovy koncept
vyrobku podléha i cilové skuping, kterou jsou pro tento produkt jsou piedevsim Zeny.
Je tedy jasné, Ze neZ jsem nasla finalni tvar, ktery by spliioval pfedem vytycené cile,
musel milj koncept projit uréitym vyvojem, jenz je zachycen pomoci variantnich
navrhi.

4.1 Prvotni navrhy
Na pocatku jsem se snaZila najit zékladni tvar. Nejdfive jsem vychazela z tvard, které
jsou vice klasické. Ale tyto tvary byly jiz prili§ znamé a nemély Zzadnou nosnou mys-
lenku. Snazila jsem se tedy pomoci riznych moznosti drZzeni dosdhnout ne tak kla-
sického tvaru. Rukojet’ byla konceptu stézejnim prvkem. Pomoci organickych kiivek
a ploch jsem se snazila propojit télo Slehace s jeho rukojeti.

Obr.16 Prvotni navrhy

4.2 Varianta A

Pti skicovani jsem se nasledné dostala do stavu, Ze jsem télo Slehace zmensila a pro-
tdhla. Timto krokem jsem ve svych néavrzich postoupila k tomu, ze ¢ast s motorem
nebude tak rozmérna a nésledné potom cely Sleha¢ nemusi byt natolik veliky jako
Klasicky ruéni §leha¢, velikosti se tedy bude blizit spiSe tycovému mixéru. Problém,
ktery ale nasledné nastal, je pfizpisobeni rukojeti k mensimu tvaru téla Slehace a
pfitom zachovat moznost odlozeni Slehace béhem prace. MoZnosti odloZeni ru¢niho
Slehace je zajiSténa spodni Casti téla Slehace, ovSem v mém navrhu jsem spojila télo
Slehace s jeho rukojeti a stabilni spodni ¢ast se podstatné zredukovala a tim se stala
timto zpilisobem nepouzitelné. Snazila jsem se tedy nalézt funkéni feSeni, které by
nerusilo celkovy koncept. Nejdiive jsem zacala hledat moznost odlozeni pomoci vy-
suvnych ploch. Podpornou plochu jsem se snazila vytvofit vysunutim rukojeti a tim
rozlozit vahu Slehace do n¢kolika opérnych bodi. Vysunuti rukojeté jsem fesila né-
kolika moznymi zptsoby. Ve varianté¢ Al jsem pouzila vyklopeni po celé délce ruko-

4.1

4.2
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jeti. Toto feSeni ale neplsobilo stabilné a divéryhodné. Varianta A2 vyuziva pouze
polovinu rukojeti a vypada tedy stabilnéji, ale vyska Slehace v rozlozeném stavu by
byla mala, takze by metle nedosahovaly nad nadobu s upravovanou potravinou.

Obr.17 Varianta Al

Obr.18 Varianta A2

4.3 Finalni varianta

Snahou ptizptisobit Slehac tak, aby se dal snadno odlozit jsem se dostala do faze, ze
jsem se snazila integrovat odkladaci plochu do tvaru spotiebice tak, aby neplisobila
rusiveé. Bylo velmi obtizné nalézt takovou variantu, jenz by ptsobila funkéné a sta-
biln€é. Vzniklou odkladaci plochu jsem se zaroven snazila vyuzit i pro pohodlné
uskladnéni celého spotiebice s jeho odnimatelnymi ¢asti, metlickou.

Finalni tvar je tvofen jednou kiivkou, kterd je dynamickd a zarovei jasn€ urcuje smer
pouziti vyrobku. Rozsitena spodni ¢ast, do niz zasouvame metlicku, svym mohutngéj-
$im tvarem jasn€ vypovida o umisténi funk¢nich ¢asti, jako je motor, takze uzivatel
instinktivné pozna smér pouzivani spotebice. Naopak misto pro uchopeni je vyrazné
uzsi tak, aby se snadno drzelo i Zenské ruce a zdroven je tim pomysin¢ oddélena
funk¢ni ¢ast od Casti na drzeni. Ovladace, jako je nastaveni rychlosti, jsou umistény
Vv horni ¢asti v misté, kam uzivatel snadno dosahne i béhem prace. K obsluze toho
ovladace je zapotirebi pouze jednoho prstu.
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Tlacitko pro vyjmuti metel je umistnéno, stejné jako regulator rychlosti, v horni ¢asti
Slehac¢e. Umisténi tohoto tlacitka je dano vnitini konstrukci, pfesto jsem se snazila ho
tvarem piizpusobit celkovému tvaru Slehace.

Obr.19 Varianta B — finalni varianta
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5 ERGONOMICKE RESENI{

Jednim z hlavnich aspektd, které musime pii navrhovani vzit v Gvahu, je ergonomie.
Slehad je ovladan pomoci ruky, a proto se v tomto ptipad¢ budeme zabyvat ergono-
mii ruky.

5.1 DrZeni

Prace s jakymkoliv néastrojem by méla byt hlavné bezpecnd. Zakladnim predpokla-
dem pro bezpecnou praci je pohodIné a jednoduché drzeni Slehace. Rukojet’ ma proto
elipticky prifez. Rukojet’ je dostate¢né dlouha, tak aby lidé i s vétsi rukou méli po-
hodlnou praci s timto nastrojem. Podle knihy Ergonémia (viz Obr. 20) je minimalni
sitka zenské ruky (u 5 percentil populace) 72 mm a maximalni §itka muzské ruky (u
95 percentil populace) je 93 mm. Primér uchopu se také pomérné 1i§i minimalni
pramér uchopu zenské ruky je 43 mm (u 5 percentil populace) a maximalni praimér
uchopu muzské ruky je 59 mm (u 95 percentil populace). S ru¢nim §lehacem, stejné
jako s jinymi kuchynskymi spotiebici, pracuji pfedev$im zeny, takze jsem rukojet
podiidila parametrim vztahujicim se pfedev§im na zeny. Pramér v uchopovaci ¢asti
Slehace se pohybuje v rozmezi 30 a 39 mm, tyto rozméry maji mensi hodnotu nez
doporucené hodnoty z tabulek. Volila jsem mensi rozméry z diivodu snadného dosa-
hu na ovladaci prvky ve vrchni ¢asti Slehace. Vymezena Cast pro drzeni, primérem
35 mm, je dlouha 60 mm, tato délka odpovida Sifce zenské ruky.

Obr.20 Ergonomie lidské ruky

5.2 Ovladace a sdélovace

Dalsim dilezitym prvkem Slehace je nastaveni rychlosti a mechanismu pro vyjmuti
metly. Tyto prvky by méli byt na spotiebici umistény, tak aby byla zarucena pohodl-
na obsluha i1 za provozu. Ovladac¢ rychlosti Slehani jsem na navrhovaném Slehaci
umistila na vrchni ¢ast rukojeti, tak aby byla snadno ovladatelny i jednim prstem
behem S$lehani. Ovladani je feSeno mechanickym posunem packy, takze ma uzivatel
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piehled o stavu spotiebice jak vizualné tak i hmatové. Na ovladaci jsou pomoci Cisel
znazornéni rychlostni stupné. Mechanismus pro vyjmuti metly je umistén na piedni
strang, tato poloha je dana konstrukénimi parametry, tlacitko je pouzivano, kdyz je
spotiebi¢ ve vypnutém stavu.

Obr.21 Ovladace

5.3 Odkladaci plocha EIER—
Dulezité je si uvédomit, ze Sleha¢ béhem prace Casto odkladame, takze kromé stan-

dardni polohy pfi Slehani je dulezité fesit 1 polohu spotiebice ve vypnutém stavu.

Sleha¢ vétsinou odkladdme béhem prace, takze metla je dosud zasunuta a Casto i

Spinava od zpracovavané potraviny. Je tedy dualezité teSit odkladani tak, aby bylo

mozné metly nechat opfenou nad nadobou. Navrhovany $leha¢ mé tomuto odloZeni
uzplisobenou spodni ¢ast, kterd je tvofena rovnou plochou, kterd je pro vétsi stabilitu

téz8i, takze vyrovnava hmotnost motoru. Vyska Slehace je dostate¢na, takze metla je

umisténa nad naddobou.

Obr.220dlozeni
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5.4 Uskladnéni

Po dokonceni pracovni ¢innosti je nutné spotiebi¢ na delsi dobu uskladnit. Pro rucni
Sleha¢ je dulezité najit takovy zptsob uskladnéni, pti némz by se metly neodd¢lily od
samotného §lehace. Uskladnéni je feSeno v poloze kolmo, protoZe na spodni ¢ésti je
umistén otvor, do kterého Ize vsunout metly. Tento zplisob uskladnéni zarucuje uset-
feni ulozného prostoru.

Obr.23 Uskladnéni
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6 TVAROVE (KOMPOZICNi) RESENI

Na trhu s ru¢nimi elektrickymi Slehaéi se vyskytuje mnoho tvarovych feseni, presto
zaklad zistava u vetSiny vyrobkd stejny. Télo Slehace, ve kterém je skryty elektro-
motor, je pomoci riznych ploch a kiivek napojeno na rukojet’, na niz se nachazi
ovladaci prvky Slehace. Tvarovani rukojeté je n€kdy spojeno i s naznacenim tvaro-
vani lidské ruky, Castéji ovSem nalezneme rukojeti jednoduchého tvaru s eliptickym
nebo kruhovym prifezem.

Tvar Slehace je predevSim podiizen ergonomickym a konstrukénim pozadavkim
kladenym na tento piistroj. Pfesto jsem se snazila nalézt takové tvarové feseni, které
by bylo zajimavé a originalni. Celkové mé navrhovany §leha¢ organické tvarovanti,
které je jemné a elegantni, takZe na uZivatele, kterym je predevSim Zena, plsobi
kladnym dojmem. Hlavnim prvkem je kfivka, ktera ma dynamicky tvar. Rozsifena
cast jasné signalizuje, kde je uloZzen motor a ukazuje smér pouziti. Spodni, odkladaci
¢ast jsem plynule spojila s hlavni nosnou kiivkou, takZze tvar pasobi elegantné.
Spodni cast je ukoncena ponckud stroze, rovnou plochou. Tato plocha zdmérné ne-
navazuje na celkové organické tvarovani, protoze slouzi jako odkladaci plocha, musi
tedy pisobit stabilné a divéryhodné. Z horniho pohledu ma $leha¢ symetricky tvar.
Vyrazné zizena ¢ast dava jasné tusit, kde je umisténo misto pro uchopeni. Na vrchni
¢asti jsou umisténé vSechny ovladaci prvky, tak aby se daly snadno ovladat s pouzi-
tim jednoho prstu.

Tlacitko pro vyjmuti metli¢ek mé organicky tvar, ktery zapada do celkového tvaro-
vani Slehace. Umisténi tlacitka je podminéno jeho funkei, piesto jsem se snazila za-
komponovat tak aby nerusilo dynamiku horni ¢ast. Samotné tlacitko je organicky, je
stejn¢ jako samotné télo Slehace symetricky a v jedné Casti rozsifené, takze napodo-
buje horni tvarovani vlastniho §lehace.

Ovladac rychlosti je zapustény, takze jeho tvar ni¢im nerusi linii Slehace. Vyhloube-
ni, které je feSeno z horni strany je tvofeno oblymi tvary, jez ladi s tvarem S$lehace.

Obr.24 Tvarové feseni - bokorys
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Obr.25 Tvarové feseni - padorys
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7 BAREVNE A GRAFICKE RESENI

Grafické teSeni je podfizeno tvarem Slehace. Barevné je rozdélen hlavni a doplinko-
vou barvou. Vybér barvy ovliviiuje funkce a misto pouzivani daného vyrobku, takze
Slehag, ktery je uréen pro pouziti v kuchyni a dochazi do kontaktu s potravou by mél
pusobit hygienicky a funkéné.

7.1 Hlavni barva

Hlavni barva pokryva celé télo Slehace a bude tvofit vétsinu celkového dojmu. VEtsi-
nu uzivatell tvofi Zeny, takze i barevnost je podfizena této uzivatelské skupiné.
Hlavni barvu jsem zvolila bilou, protoze piisobi Cisté a hygienicky. Také jsem se
drzela tradice, protoze vétSina kuchynskych spotiebicli je bild. Hlavni barvu nese
témet celé télo Slehace, pouze misto pro uchopeni, ovlada¢ rychlosti a tlacitko pro
vyjmuti metel jsou vyznaceny jinou barevnosti.

7.2 Funk¢ni barva

Tato barva zvyraziiuje n€které funkéni ¢asti Slehace, jako je misto pro uchopeni. S
touto funkéni barvou jsem zkousela riizné kombinace barev a materialti. Jako funkéni
barvu jsem volila jemné odstiny zelené, modré a fialové, tyto barvy nejsou vyrazné
kontrastni k hlavni bilé barveé, presto podtrhuji a dopliuji hlavni barvu. Vybrané
funkéni barvy v kombinaci s hlavni bilou barvu ptisobi kladn€ v prostorach kuchyné.
Funk¢ni barva také svym umisténim podporuje celkovy tvar. Jako finalni barvu jsem
se rozhodla vybrat fialovou, tato barva plisobi jemné, piesto dobie doplituje zékladni
bilou barvu.

Misto zvolené funkéni barvy jsem se pokusila pouzit také nerezovou ocel, diky nizZ
pusobi kuchynské spottebice luxusné. Kombinace bilého plastu a nerezové oceli by
také byla atraktivngj$i pro star$i spotiebitele a muze.

Jako druhou funkéni barvu jsem zvolila Sedou, tuto barvu nese ovladac rychlosti a
tlacitko pro vyjmuti metly. Tyto ovlada¢e maji odliSnou barevnost oproti ¢asti na
drZeni, protoze jejich funkce je odlisna a uzivatel by je proto mél snadno odlisit od
jinych funkénich ¢asti. Na ovladaci prvky jsem zkousSela rtizné odstiny Sedé bary,
hlavnim cilem bylo nalézt takovy odstin, ktery by korespondoval s prvni funkéni
barvou, pouZzitou na vrchni ¢asti, a také by na ovladaci rychlosti byly jasné patrné
naznacené rychlostni stupn€. Ve findlnim feSenim jsem se rozhodla pro odliSny ma-
terial tlacitek a plochy s vyzna¢enymi rychlostnimi stupni, tato moznost je piehled-
n¢j$i a kovovy material tlacitek ladi s metlickami.

7.3 Grafické FeSeni

Vrchni ¢ast je barevné rozdélena pomoci hlavni a funkéni barvy. Toto rozdéleni pod-
poruje celkovy tvar Slehace a zaroven vymezuje ¢ast pro uchopeni. Na takto vyzna-
cené barevné plose se nachazeni i ovladac rychlosti a tlacitko pro vyjmuti metlicek.
Tvar ovladace rychlosti Slehani jsem se snazila feSit co nejjednoduseji a v souladu
s tim 1 jeho grafické €lenéni. Graficky jsem se snazila roz¢lenit plochu na jednotlivé
rychlostni stupné. Ve varianté 1 jsem roz¢lenéni feSila pomoci €ar, ve varianté 2 a 3
jsem se snazila vyzit kulatych tvari, které by ladily s tvarem Slehace. Jako finalni
variantu jsem zvolila variantu 3. Tato varianta fesi rychlostni stupné pomoci zvetsu-
jicich se kruhti, takze bez jakychkoliv ¢iselnych idaji je jasné, v které Casti se na-

v

7.1

7.2

7.3

strana

31



Barevné a grafické reseni

Obr.26 Grafické fe$eni — varianta 1

Obr.27 Grafické fe$eni — varianta 2

strana

32



Barevné a grafické reseni

Obr.28 Grafické feSeni — varianta 3

Obr.29 Barevné fe$eni — nerezova ocel
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8 KONSTRUKCNE-TECHNOLOGICKE RESENI

8.1 Vyrobni materialy

V oblasti vyrobnich materialli jsem se rozhodla volit jiz pouzivané typy materiald,
protoze jsou odzkousené lety praxe. Materialy vnitinich soucdsti, jako je motor a
pirevodovy mechanismu, jsou urceny konstruk¢énimi pozadavky. Kryt celého Slehace
a jednotlivé ovladaci prvky budou tvofeny z plastu, vhodny je typ plastu nesou nazev
SAN, da se uvazovat i o kompozitu. Metly jsou vyrobeny z nerezové oceli. U rukoje-
ti jsem premyslela o vyuziti gumy, protoze ta by podpofila ergonomické vlastnosti
pii drzeni, ale z divodu lepsi udrzby Slehace, jsem nakonec zlstala u snadno omyva-
telného plastu.

8.2 Popis elektrického zapojeni

Vétsina dnesSnich kuchyniskych spotiebicii je elektrickych, takZze i mlj ruéni Slehac
neni vyjimkou. Miij navrh Slehace bude napajen ze sité pomoci elektrické ptivodni
$iiry, jejiz parametry odpovidaji normam CR i EU (230V, 50Hz). Pomoci elektric-
kého proudu budeme dodavat energii elektromotoru, ktery pohani cely §lehac. Rov-
néz musime dbat na bezpecnost a ochranu proti piipadnému trazu zpisobenym elek-
trickym proudem. Proto jsou cely elektricky obvod Slehace a napajeci kabely dosta-
ten¢ izolovany.

8.3 Rozbor konstrukce

Vnitini konstrukce se slozenim nic¢im nelisi od klasickych elektrickych Slehaci.
Vnitini konstrukce se sklada z elektromotoru, hiidel se Snekovym pfevodem a ozu-
benych kol. Vyjmuti metlicek zajistuje mechanické tlacitko umisténé na horni strané
téla Slehace. Ovladac¢ pro nastaveni rychlostnich stupiili je napojen pomoci elektric-
kych vodich na elektromotor. Elektromotor je mensi nez u klasicky vyrabénych mo-
deld, v disledku mé tedy mensi vykon. Vzhledem na celkovy design bylo nutné na-
klonit elektromotor o 13°, takze 1 zuby na ozubenych kolech jsou o tuto hodnotu na-
Klonény, tak aby zapadaly do $nekového pievodu umisténého na htideli elektromoto-
ru. Naklonéni motoru mtize zpusobit nékteré nezadouci reakce, jako je vétsi hlu¢nost
motoru a vétsi opotiebeni jednotlivych soucéstek.

Metlicky jsou zajiStény v plastovych valcich, tyto valce na sobé maji umisténa ozu-
bena kola, toto soukoli je pfipojeno na hiidel rotoru motoru.

Na htidel motoru je také napojen vétrak, ktery poméaha ochlazovat motorek. Motor je
niz§iho vykonu, je tedy mensi a mé pouze tfi rychlostni stupné.

Dilezitou ¢€asti krytu jsou praduchy na vétrani motoru. Tyto praduchy zajiStuji
chlazeni a zabrailuji tak prehfati motoru. Priduchy na vétrani jsem umistila ze spodni
strany, tak aby byly v blizkosti motoru. Ochlazovani motoru zajistuje také vétracek
umistény ve vnitini ¢asti na hiideli, takze vlastni otd¢eni motoru zajist'uje pohyb vr-
tulky vétraku.

Na vrchni stran€ je ulozeno tlacitko pro vyjmuti metel ze Slehace. Cely mechanismus
vyjimani metel funguje mechanicky, neni tedy nutnd zadné elektricka energie. Toto
tlacitko z funkénich diivodi musi byt umisténo nad samotnymi metlami, takze jeho
umisténi na Slehaci bylo jasn¢ dané.

Pro zajisténi lepsi stability pti odkladani Slehace, je ve spodni ¢asti, ur¢ené pro odlo-
zeni, umisténo zavazi, které dorovnava hmotnost motoru, ulozeného v horni ¢asti.
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OVLADAC NASTAVENI RYCHLOSTI SLEHANI

TLACITKO

PRO VYJMUTI
/ METEL

ELEKTROMOTOR

VALCE S OZUBENYMI KOLY

Obr.30 Vnitini konstrukce
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Obr. 31 Rozmérové feseni — pidorys M1:2(mm)
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82
31

Obr.32 Rozmérové feseni — bokorys M1:2(mm)
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Rozbor dalsich funkci designérského navrhu

9 ROZBOR DALSICH FUNKCI DESIGNERSKEHO NAVRHU

9.1 Ekonomicka funkce

Tento vyrobek by mél byt dostupny Siroké vetejnosti a od toho by se také méla odvi-
jet jeho cena. Tu bych pii soucasnych trznich pomérech nastavil na 800 — 1200 Ko-
run &eskych. Poté bych cenu upravovala podle statistik prodeje. Uspésny prodej by
zarucila kvalitni reklamni kampan zaméfend predevsim na vybranou cilovou skupinu
lidi, tuto masovou reklamni kampan bych doporucila zavést hned po uvedeni vyrob-
ku na trh. Prvni vlna reklamni kampan¢ by trvala pouze kratkou dobu, nésledn¢ by se
propagace ustalila na normalni uroven.. Aby bylo dosazeno kvality vyrobky a piesto
zachovany umétené naklady na vyrobu, tak navrhuji vrchni kryci dily vyrabét vstii-
kovanim plastii do ptedem pfipravenych forem. Dals§i moZznosti, jak snizit vyrobni
naklady, je zavést dobfe navrzenou automatickou vyrobu.

9.2 Psychologicka funkce

Vétsinu vyrobkil si vybirdme na zékladé prvniho dojmu, proto je nutné kupujiciho
zaujmout zajimavym tvarem a barevnosti. Vzhledem k tomu, Ze ru¢ni Sleha¢ pouzi-
vaji predevsim Zeny, mél by §leha¢ zaujmout hlavné tuto cilovou skupinu. Zeny dé-
vaji prednost jemnéj$im a barevnéjs$im vécem, navic se pii vybeéru vyrobku ¢asto tidi
podle designu.

Materidly, které jsem zvolila, jsou hladké a lesklé, puisobi tedy hygienicky. Vybrany
material, kterym je plast, je také velmi nendro¢ny na Cisténi a jiz pouZivan na tento
typ spotiebicl, uzivatel tedy nebude mit obavy z naro¢né udrzby. Leskly povrch
plastu dava také vyniknout organickému tvarovani Slehace.

Zvolena barevnost, neptisobi agresivng, je naopak klidna a jemna. Bila barva, kterou
jsem zvolila jako hlavni, je obvykld u kuchyiiskych spotfebicii, takZe uzivatel si
predmét snadno spoji s mistem pouzivani. Zvoleny odstin fialové ozivuje jinak ste-
rilni bilou barvu a dodava tak vyrobku na atraktivnosti.

9.3 Spolec¢enska funkce

U spolecenské funkce ru¢niho Slehace si pfedev§im musime urcit, pro jaky typ do-
macnosti bude vyrobek urcen. Tento rucni Slehac je mensi, tim je zmenSen i vykon a
jeho funkce je omezena pouze na Slehani. Proto jako cilovou skupinu pro tento vyro-
bek budou tvofit predev§sim mensi domacnosti, kde neni tfeba zpracovavat velké
mnozstvi potravin. Navrhovany rucni Slehac je ur¢en do domacnosti mladych part a
domaécnosti jednotlivell. Zaméfila jsem se timto smérem, protoze vzrista pocet dvou
nebo jedno ¢elnych domacnosti a piesto vétsina vyrobkid do domacnosti je vyrabéna
stale pro Ctyf a vice ¢lenné rodiny. Trend domacnosti s menSim poctem ¢lenti stale
roste a je tedy podle mého nazoru tomu podiidit 1 navrhovany design. Navrhovany
Slehag, ktery ma na rozdil od klasickych ru¢nich Slehact, které v sobé casto zahrnuji
1 dalsi funkce, je uréeny pouze na Slehani, vyhovuje ptfedevsim pravé domacnostem
s menSim poctem lidi a svym odlisSnym designem laka piedev§im mladsi generace
uZzivateli.

©

O
=

9.2

9.3
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Na pocatku své prace jsem se snazila pfijit s jedineCnym, presto funkénim designem.
Zkusila jsem se ozivit design spotiebiCe, ktery je v mnoha domacnostech ¢asto pou-
zivanym pomocnikem pfti vafeni. Pokusila jsem se najit jiny pohled na design ruc-
nich §lehact.

Design, ktery jsem navrhla, se li§i od jiz pouZzivanych rucnich Sleha¢t predevsim
svym tvarovanim. Protahnuti celkového tvaru a spojeni téla Slehace se samotnou
rukojeti, dalo vzniknout odlisSnému designu. VnéjSimu tvarovani jsem musela podii-
dit 1 vnitini konstrukci, tato zména sebou nese i mensi problémy, jako je zvySeni
hluénosti, odstranéni téchto problémi by muselo byt otdzkou dalSich vyzkumd.

U pouzitych barev jsem se podfidila klasice a jako hlavni barvu jsem zvolila bilou.
Tuto barvu jsem doplnila fialovou, ktera nejen esteticky podpofila bilou barvu, ale
také svym umisténim urcuje na Slehac¢i misto pro ovladaci prvky.

Myslim si, Ze 1 ptes své mensi chyby, tento §leha¢ svym tvarem a usporadanim uka-
zuje jiny smér v navrhovani ruénich elektrickych §lehacu.
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