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1. Informace k zadání
 Jednalo se o tvorbu programu pro detekci cesty v parku pro outdoorového robota. Výsledný program měl být

zakomponován do Robotického operačního systému. Jednalo se o středně obtížné zadání, které bylo splněno.
2. Práce s literaturou
 Student si literaturu obstarával sám, vzhledem k řešenému tématu ale neobsahuje moc položek.
3. Aktivita během řešení, konzultace, komunikace
 Student byl během řešení práce průměrně aktivní.
4. Aktivita při dokončování
 Práce byla dokončena v dostatečném předstihu a její obsah byl zkonzultován.
5. Publikační činnost, ocenění
 
6. Souhrnné hodnocení dobře (C)
 Vzhledem k obtížnosti zadání a k studentově aktivitě hodnotím práci stupněm C/73 bodů.

 

V Brně dne: 4. června 2015
.................................
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