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Naroc¢nost zadani pramérné obtizné zadani
Splnéni pozadavkl zadani zadani spInéno
Rozsah technické zpravy je v obvyklém rozmezi
Zaver je na strané 29.

Prezentacni Uroven predlozené prace 65 b. (D)

» Kapitola 3 obsahuje popis toho jak autor dany problém naprogramoval. BohuZel jakykoli naznak navrhu
systému detekce dopravnich znacéek chybi a je nutné si jej domyslet z popisu naprogramovani.

e Dale také kapitola obsahuje ¢ast vyhodnoceni, které by dle mého soudu bylo lepsi zafadit do kapitoly 4.
Déle také toto vyhodnoceni pouzivd F-Measure, které je popsano a vysvétleno az déle.

Formalni uprava technické zpravy 70 b. (C)
Po formalni strance je prace relativné dobra. Obsahuje ovSem obcasné pieklepy a gramatické chyby.

Prace s literaturou 75b. (C)
Prace cituje kvalitni zdroje, mohla by ov§em citovat vice zdrojli zabyvajicich se detekci dopravnich znadek.
Realizac¢ni vystup 60 b. (D)

Realiza¢ni vystup pfedevsim trpi tim, ze pfevzaty SVM model pro detekci znaCek neni pfili§ pfesny (viz graf 4.2).
Autor se pokusil zlepSit UspéSnost detekce vyuzitim trackingu. Toto ovSem neni téméf popsano a vyhodnoceni
pfinosu je také velmi pokulhavajici. Samotné programové feseni je relativneé dobré.
Vyuzitelnost vysledku
Vysledky v sou¢asné podobé nejsou pfili§ vyuzitelné. Po natrénovani lepsiho modelu a vyuziti trackingu by mohl
byt systém vyuZitelny pro detekci dopravnich znacek.
Otazky k obhajobé

1. Cim jsou zptisobeny tak velké rozdily v pfesnosti pro riizné datové sady (grafy 4.2 a 4.3)?

2. Jaky tracker jste pouzil?

3. Pro¢ je zlepSeni vyuziti trackingu vyhodnoceno pouze jako pocet oznacenych objektd?
Souhrnné hodnoceni 61 b. uspokojivé (D)
Autor odevzdal lepsi praci nez v kvétnu, zlepseni je dle mého soudu dostate¢né, aby prace mohla byt obhajena.
V soucasné dobé znamku srazi pfedevsim chybéjici navrh systému, stale relativné nizka uspésnost a také
nejasnosti kolem vyuziti trackingu. Z tohoto divodu navrhuji zndmku na hranici D/E, spi$e se klonim k D.
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