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ABSTRAKT

Bakalarska prace se zabyva konstrukci soustruhu na dfevo. V praci je proveden
prizkum trhu, na jehoz zakladé jsou navrhnuty parametry soustruhu. Dale obsahuje
teoreticky popis obrabéni dfeva, zvoleni nejvhodnegjsich konstrukénich variant pro
jednotlivé konstrukéni uzly na zakladé multikriteridlni vazeného vybéru, naslednée
jsou uvedeny potfebné vypoCty pro zkonstruovani soustruhu na dfevo a na konci
prace je podrobné popsana cela konstrukce. Soucasti této prace jsou vykresy
vybranych konstrukénich uzl.

ABSTRACT

The bachelor thesis deals with the construction of a wood lathe. In the thesis market
research is carried out, on the basis of which the parameters of the lathe are
proposed. Furthermore, it contains a theoretical description of wood machining,
selection of the most suitable design for each structural node based on multi-criteria
weighted selection, followed by the necessary calculations for the design of the
wood lathe and at the end of the thesis the whole design is described in detail.
Drawings of selected structural nodes are included in this work.
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V soucasne dobé je soustruzeni dfeva jiz pfevazné hobby zalezitosti, pfesto
vnimam jako dlleZité, aby na trhu byl dostatecny pocet kvalitnich soustruhd. Cilem
bakalarske prace je zpracovat konstrukéni navrh soustruhu na dfevo. Soucasti prace
je stanoveni parametr( stroje, které je provedeno na zakladé prizkumu trhu. V
bakalafské praci nejdfive provadim prlzkum trhu, ktery slouzi pro stanoveni
parametr( stroje, a také pro inspiraci pro vlastni konstrukéni feseni. Nasledné je
uveden teoreticky rozbor problematiky soustruzeni dfeva a jsou popsany jednotlive
konstrukéni uzly soustruhu na dievo. Potom je proveden vybér zplisobu konstrukce
jednotlivych konstrukénich uzl( na zakladé multikriteridlniho vazeného vybéru. Dale
jsou uvedeny potfebné vypoCty pro navrh soustruhu na dfevo s vybranymi
konstrukénimi uzly a je popsana konstrukce vlastniho konstrukéniho feseni.

(I UIRY.Y tstav vyrobnich strojd,
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2.1 Vybrané soustruhy

Holzmann D300F

Jedna se o stolni soustruh s litinovym loZzem, konikem i vietenem. Ma plynule
regulovatelné otacky pomoci frekvenéniho ménice. [5]

Obr. 1: Soustruh Holzmann D300F

Holzmann VD1100ECO

Uvedeny soustruh je specificky tim, Ze nema pouze jednoduchou opérku nastroje,
ale nastroj ma upnuty v drzaku, ktery se pohybuje otacenim klicky. Diky tomu je
mozné docilit dobré presnosti obrobenych soucasti. Soustruh navic obsahuje i
kopirovaci zafizeni, takze miZe obrabét | tvarové sloZité plochy. [6]

Obr. 2: Soustruh Holzmann VD1100ECO
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Scheppach DM 600 Vario
Stolni soustruh Scheppach DM 600 Vario je zajimavy predevSim zplUsobem

provedeni loze, které je realizovano hlinikovou listou. Diky tomu je tento soustruh
vyrazné levnéjsi nez véechny ostatni. [7]

.
)

-,

Obr. 3: Soustruh Schepach DMB00 Vario

Bernardo DM 450

Hlavni odliSnost tohoto soustruhu je stupriovita zmeéna otacek, ktera je zde feSena
mechanicky —pro zménu otacek musi obsluha stroj zastavit a femen pfesunout na
jinou femenici. [8]

Obr. 4: Soustruh Bernardo DM 450
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obrabéného dilce.

a

t 8" ¢£8" A 8§£08§8" !

Zasadni vlastnosti jsou vypsény v Tab. 1. Porovnanim parametri mdzeme
vidét, jaky zhruba vykon elektromotoru je nutné zvolit pro zvoleny maximalni préimér

Tab. 1: Porovnani vlastnosti vybranych soustruhli na drevo

©f P

Stro: Holzmann Holzmann Scheppach DM | Bernardo DM
) D300F VD1100ECO 600 Vario 450
Typ: Stolni soustruh Stojanovy Stolni soustruh | Stolni soustruh
soustruh

Loze: Litinové Plechové Hlinikova liSta Litinove

Upinani do MK1 MK2 Zavitova tyd MK2

koniku:

Maximalni

obrabény 210 mm 350 mm 250 mm 260 mm

prdmer:

Maximaini 310 mm 1000 mm 600 mm 420 mm

obrabéna delka:

Vykon motoru: 200W 750 W 550 W 370W

Otacky vietene: 750-3200 500-2000 800-3000 500-3200
Y : ot./min ot./min ot./min ot./min

Regulace . . . Stupriovita

otacek: Plynula Plynula Plynula mechanicka

Cena: 6 519 K¢ 17 597 K& 3799 Ke 10 067 K&

23 f{!'¢O0 A of®®+-O©i® ®! { ©

Na zékladé Tab. 1 mizeme shrnout nejé¢astéjsi parametry soustruhd na drevo:

= =4 -8 -8 8 -9

Stolni soustruh
Jednofazovy asynchronni motor
Upinani v koniku pomoci Morse kuzelu MK2

Upinani do vietene kombinaci Morse kuzelu MK2 a zavitu M33x3,5
Rozsah otacek od 750 do 3200 ot./min
Regulace otacek pomaoci frekvenéniho ménice

17
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Dfevo se sklada zdiené (mékké, nezdfevnatélé buriky uprostied kmene),
jadra (tmavsi dfevo blize ke stfedu), béle (svétleji dievo blize obvodu kmene),
kambia (vrstva, ve které se tvofi nové buriky — diky této vrstvé strom roste), lyka (na
vnit¥ni strané kadry, vede Ziviny) a kary (ochrana proti po¢asi a mechanickému
poskozeni). Vlastnosti difeva jsou zavislé na sméru plsobeni zatizeni (velmi silng
anizotropie) a na mnoZstvi naséklé vody v dievé (vihkost dfeva). Obecné Ize zatizeni
orientovat ve sméru vldken (podélné zatizeni), kolmo k viakndm (smykové zatizeni) a
tangencialné (odlupovanijednotlivych viaken od sebe — napfiklad pfi $tipani). Nejlepsi
mechanickeé vlastnosti dfevo vykazuje pfi prostém tahu ve smeéru vlaken, nejhorsi pfi
tahu p¥iném (dochazi k odtrhavani jednotlivych vidken od sebe). Pfi podéiném tlaku
dochazi ke ztraté vzpérné stability jednotlivych vlaken. Dilezité vlastnosti dieva:

Hustota

Tepelna vodivost
Elektricka vodivost
Vlhkost

Pevnost

Tvrdost

Stipatelnost
Ohybatelnost

Modul pruznosti
Lomova houzevnatost

=4 =4 -8 8 -4 -8 -5 _-4_-9-°9

Dfevo ma velmi odliSne vlastnosti pfi porovnani jednotlivych dfevin. Drevo
rozdélujeme na dveé hlavni skupiny:

91 Drevo mekke: napf. smrk
1 Drevo tvrdé: napr. dub, buk, akat, ovocneé stromy

Drevo obsahuje velké mnozstvi vad a nedokonalosti. Prikladem muzou byt suky,
trhliny, toditost a kfivost kmene, vyskyt hniloby a hub. [12]

18
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Obrabéni drfeva je zavislé prfedevsim na mechanickych vlastnostech dreva.
Vzhledem k tomu, Ze difevo ma odliSné mechanické vlastnosti pro rizné sméry
zatézovani, pak feznd sila je pro kazdy zplsob obrabéni rozdilnd. BEhem obrabéni
pozorujeme rlizny Uhel vidken vzhledem k fezné rychlosti viz Obr. 5.

m

Obr. 5: Uhel vlaken pti obrabéni dreva [3]

a-« N mh wmn,db-e Wt d-« N TiwThd-e. T J

Pri soustruzeni se Ghel natoéeni vlidaken v priibéhu otacky obrobku méni (viz. Obr. 6.)
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Obr. B: Zména polohy vlidken dreva vi&i feznému néstroji v pribéhu otacky obrobku
pfi soustruzeni [3]

Na Obr. 7 je zobrazena experimentalng zji$téna zavislost fezné a normalové (pasivni)
sily na natoCeni vlaken. Z grafu je vidét, Ze fezna sila ma maximum zhruba v thlu
. w Tt 4 normalova (pasivni) sila m& maximum zhruba v dhlu e L Tt Pro
vypocet reakci v loziskach a vypocet vnitfnich sil a momentd na vieteni vyuziji Ghel
natoceni, kdy je Fezna sila maximalni. Z grafu na Obr. 7 potom vyplyva, Ze normalova
(pasivni) sila je zhruba polovi¢ni oproti fezné sile.
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Obr. 7: Zavislost fezné sily a normalové sily na Ghlu natoceni viaken [3]

33 e£® £) xgARA08]! Opx¢A

PFi soustruzeni vznikd prostorové orientovana sila "O Rozklad sily "Odo
jednotlivych os potom reprezentuji jednotlivé slozky sily (viz. Obr. 8):

"O -Rezn4 sila
"O- Pasivni sila (v literatufe také oznacovana jako "O — normaélova sila)
"O-Posuvova sila

Obr. 8: Rozlozen sil pfi soustruzeni [13]

Velikost sily "Ose uréi ze vztahu:

O O o O (1)

Rezn4 sila se stanovi z vykonu elektromotoru a znalosti fezné rychlosti pro
obrabéni dfeva. Sila pasivni (normalova) se stanovi jako polovina sily fezné (viz.
kapitola 3.2). Pro stanoveni posuvoveé fezné sily jsem nenas$el zadny zdroj, ktery by
pfi méreni feznych sil pfi obrabéni dfeva mefil posuvovou slozku fezné sily. Z tohoto
dlvodu jsem se tuto slozku rozhodl odhadnout z analogie k soustruzeni oceli, kdy
posuvova slozka fezné sily je nejmensi a dosahuje zhruba 40% fezné sily (uréeno na

20
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zakladé poznédmek z absolvovaného pfedmétu DTB). Urdit posuvovou silu timto
pfistupem sice neni pfesneg, ale kdyz vezmu v potaz, ze velikost odstredive sily od
nevyvazeneho obrobku, tihova sila od obrobku a sily od femene budou fadove vyssi
nez sily vzniklé vFfeznem procesu, tak se pfi vypoctu nedopustim prilis velkych
odchylek od skute¢nych hodnot. [14]

34 fA - 2®¢|~ A ! £éb@bkdnv Aj ¢x?2-20) x ¢ %,

Pfi soustruzeni difeva se na soustruh upina kus dfeva, ktery veétSinou neni
vyvazeny. Dlsledkem je, Ze vzdy dochazi k zatizeni zplsobeném nevyvahou. Zatizeni
od nevyvahy pfi obrabéni po prvnim osoustruzeni obrobku zanika, protoze odebranim
materialu z obrobku dosahneme dobré tvarové pfesnosti a tim padem i dobré
vyvazenosti obrobku. Zatizeni od rotujiciho nevyvazeneho obrobku se stanovuje tak,

v vy

vzdalené o excentricitu e (Obr. 9).

Tézisté

Osa ofaceni

Obr. 9: Sila vznikla nevyvahou obrobku

Pro velikost odstredive sily plati vztah:
O ad XD ad2¢ T M (2)

Kde & je hmotnost obrobku, € jsou otacky, Qje excentricita a] je uhlové rychlost.
Dulezité je uvést, Ze tato sila rotuje spolec¢né s obrobkem, a proto nezatézuje hridel
cyklicky, ale staticky. Pfi vypocCtu potom tuto silu napisu tak, abych vyjadfil zménu
sméru v pribéhu otacky a budu hledat Ghel, pfi kterém jsou reakéni sily maximalni.

35 [ tac¢ciBREWEET ©{© ¢t wl x?a¢£
Soustruh na drevo se sklada z nékolika hlavnich ¢asti, které mdzeme vidét na Obr.10:

Loze

Pohon.

Prevod

Vieteno

Opérka nastroje
Konik

E
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'*\ _—Vreteno _—Opérka /"~ Hr_Ot _— Ruéni kolo
(vnitini cast) | ~Pinola ~ 5inaly
~~Spodni dil
opérky ~Konik

(noha opérky)

\Loie
Stojan (noha) —
na strané koniku \\

__——Stojan (noha)
na strané vieteniku

| VyBka osy soustruzeni

Obr. 10: Z&kladni ¢4sti stojanového soustruhu na dfevo [15]

35.1 Pohon

Pro pohon soustruhu na dfevo se vyuziva zejména jednofazovy asynchronni
motor. Hlavni vyhody jednofazového asynchronniho motoru jsou zejmeéna nizka cena
a napajeci napéti 230 V. Nevyhodou je zejmeéna to, Ze tento typ motoru Ize pouzit pro
malé vykony (stovky watt(). U asynchronnich motort je zasadni nevyhodou to, Ze pfi
zapnuti dochazi k velkému odbéru proudu ze sité, a proto musi byt sit nenachylna na
vykyvy napéti (na stejné siti nesmi byt zapojeny spotiebice, které by tyto vykyvy
mohly pogkodit). [9]

352 cl x2 £w

Prevod zajistuje prenos vykonu od motoru na vieteno. Dllezitymi parametry
prevodu je prenaseny vykon a prevodovy pomer. ReSeni zmeény vystupnich otacek
mUze byt provedeno:

9 frekvenénim ménicem a pfevodem s konstantnim pfevodovym pomérem
 zménou prevodoveho pomeéru
0 plynule —vyuZiti variatoru
0 skokove —vyuZiti stupnovité femenice
Vyhodou prvniho feSeni je moZnost nastavit libovolné otacky z pfedem daného
rozsahu. Za hlavni nevyhodu povaZzuji vysokou cenu. PFi vyuZziti skokové zmeny

pfevodového poméru pomoci stuphiovité femenice se volba jednotlivych
pievodovych pomér( fidi geometrickou fadou. [2]

22
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LozZe je soucast stroje, ktera prenasi sily vzniklé pfi obrabécim procesu do
podkladu stroje. Hlavni konstrukéni pozadavky na loZe jsou:

1 vysoka tuhost
9 vysoky ttlum vibraci

Pro konstrukci soustruhd na dievo se vyuziva zejména nasledujicich typl loze:

1 Litinové loze
9 Svarované loze

NejCastéji se vyuziva litinoveho loze, protoze litina ma dobry Gtlum vibraci a je nejvice
tuha. Diky tomu, Ze litinové loze se bude vyrabéet technologii odlévani, tak vznika
béhem vyroby minimalni mnozstvi odpadniho materialu a vyroba je tudiz pfi
velkoseériove vyrobé levngjsi. Hlavni nevyhodou je tvorba modelu pro odlitek, a tudiz
vysoke pocatecni naklady. Svafovane loze je vyhodné pro malosériovou a kusovou
vyrobu. Zajimavé je, Ze vykazuje podobné tlumeni vibraci jako litinové loze v dsledku
vnitfniho tfeni ve spojovanych plochéach [2].

3541 | x" x¢E£E

Vfeteno musi pfenaset kroutici moment z femenice na obrobek, a navic musi
odolavat silam vznikajicich pfi obrabéni a sildm vzniklé rotujicim nevyvazenym
obrobkem. Vieteno musi mit ¢ast, kde je mozné upnout upinaci zafizeni (licni deska,
skli¢idlo), také plochy pro loZiska a t&snéni. LoZiska se vyuzivaji predevsim kuZelikové
nebo kulickova s kosouhlym stykem zdlvodu nutného prfenosu vyznamnych
axialnich sil. Utésnéni je feSeno pfedevsim hiidelovym t&snicim krouzkem (gufero).

3.5.5 Konik

Hlavni funkci koniku je podepirani dlouhych obrobkd pomoci podpérného
oto¢ného hrotu nebo vrtani dér v ose obrobku. DleZité je u koniku zajistit souosost
s vietenem, protoze kdyby byl konik usazen mimo osu, tak by vSechny obrobene
plochy byly kuzelovité. Vedeni koniku v lozi musi byt dostatecné prfesné, musi mit
dostatecnou kontaktni tuhost a musi byt moznost ho v pozadované poloze zafixovat.
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Vzhledem k tomu, ze veskeré konstrukéni uzly jsou na sobé nezavisle, tak
provadim vybér vzdy jedné konstrukéni varianty. Vyber provadim na zaklade
vazeného zhodnoceni vybranych parametrld. Znadmky udéluji tak, Ze 1 je nejlepsi
hodnoceni a 5 je nejhorsi hodnoceni. Znamky udéluji podle informaci zjisténych

vvvvvv

Pfi vybéru varianty koniku a vietene se fidim tim, Zze budou vyrobeny stejnou
technologii jako loze soustruhu.

Tab. 2: Vybér pfevodu a regulace otacek

Remen + Stupnovita
Druh pfevodu Vaha Variator | Frekvenéni |, .
mEnic femenice
Cena 40 % 3 5 1
Narocnost
implementace do 30 % 3 1 2
konstrukce
Jednogiu[:h,ost 15 % o 1 4
ovladani
Rozsah regulace 10 % 1 1 3
Uginnost 5% 3 1 2
Celkova znamka 100 % 2,65 2,6 2

Tab. 3: Vybér varianty loZze

Konstrukéni varianta , " , Y ,
Vaha Litinove Svarovaneé

loze
Cena materialu 30% 2 1
Narocnt?st pfipravy 30 % 4 1
vyroby

Utlum vibracfi 20 % 1 3
Zbytkova napeéti 10 % 1 4
Hmotnost 5% 2 1
Modul pruznosti 5% 2 1
Celkova znamka 100 % 2,3 1,7

Z Tab.2 a Tab. 3 vyplyva, Zze nejvhodnéjsi variantou je svarovane loze a pfevod
maximalni obrabéna délku zvolim 550 mm. Potfebny vykon motoru stanovim

porovnanim z Tab. 1. Optimalni vykon motoru tedy bude zhruba 500 W. V katalogu
vyrobc elektromotor s takovym vykonem neni, takze zvolim vykon motoru 550 W.
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5.1 Stanoveni§ | o PESEUAWAT® Lu! °uzd¢A

Nejdfive potiebuji stanovit Feznou silu. Reznou silu stanovim vyuzitim vzorce
pro vykon po nékolika Upravach. Vykon Ize ziskat ze vztahu:

0o 02 0 XoO2 (3)

Kde 0 je kroutici moment, ¥ je Ghlové rychlost a € jsou otacky. V rovnici ( 3) je
neznama kroutici moment na vieteni. Kroutici moment stanovim z rovnice:

O
0 OO (4)
C
Kde "O je fezn4 sila a ‘Oje aktualné obrabény prlimer. Otacky napiSu pomoci fezné
rychlosti:

£ —= 5
0 (5)
Kde U je fezna rychlost. Kdyz vztahy (4 ) a (5) vezmu a dosadim do vztahu ( 3)

dostanu:

0 "0 (6)

Jedina neznama je fezna rychlost. Vzhledem k tomu, ze jsem v literature nedohledal
optimalni fezné rychlosti pro soustruzeni a fezné rychlosti pro ostatni zplsoby
obrabéni jsou na soustruhu na dfevo nedosazitelne, pak si vypoctu feznou rychlost
pfi obrabéni nejvétsiho mozného primeéru a nejnizdich otacek (protoZze &im vétsi
obrabim prdmér, tim men&i otacky na stroji nastavuji). Primér volim 275 mm (viz.
kap.4) a nejmens$i otacky € X L gtda Q&yberu dle nejcastéjSiho rozsahu
otacdek uvedeného v prizkumu trhu. Potom s vyuzitim vztahu (5 ) dostanu:
. VTt .

b "0 2 “MXDX(TH p fpa 3 (7)
Ze vzorce ( 8) si vyjadiim Feznou silu "O a dosadim hodnoty 0 v U 61 (zanedbam
udinnost pfevodu) a 0 ze vztahu (7):
VLT

Diky poznatk(m uvedenych v kapitole 3.2 mdzu napsat pasivni silu:

C‘l (2]

0
0 )
"0 — Wl (9)
C
Posuvovou silu uréim na zakladé vztahu urCeneho v kapitole 3.3.

"O oottt ¢ ho (10)
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5.2 Stanoveni sil od rotujici nevyvahy

Pro vypocet sil od rotujiciho nevyvazeného obrobku musim stanovit

v viv

zvolim'Q T & &. Pro stanoveni hmotnosti obrobku uvaZuji obrabéni tvrdého dreva

s hustotou” p 1 QA . Hustota dfeva je v&tdinou nizéi nez uvedend hodnota,
takze timto do vypoctu zanasim urcitou bezpecnost.
. , [ w .
a wJ — I J
A (1)
Jt x v . -
— Jtv Up Tt To ¢ XQQ
Potom odstrediva sila je:
O a3 a NO¢I X

X U T

ot dimnd ¢J O=—

QT

P o 6 (12)

Odstredivé sila bude mit vyrazny vliv pfi vypoctu rekénich sil v loziskach. Je dilezité
také zahrnout to, Ze rotuje spolecné se soucéasti. Pribéh zatiZzeni hfidele, je
pulzujiciho charakteru, protoze 'O  "Q Odstredivé sila zplsobi vlivem rozkladu na
otocnem hrotu v koniku i axialni zatizeni hfidele. Tento rozklad sily se projevi i u
gravitaéni sily od hmotnosti obrobku. Uhel hrotu je normalizovany a je 60° (Obr. 11).

N~

o o o
" B K' 1 e

=

:
‘
!

Obr. 11: Schematicky nac¢rt otoéného hrotu [10]
53 i %o £IWki X ¢ X

VypocCet femene spociva ve stanoveni prenaseného vykonu, pfevodovych
pomeérl jednotlivych stuprid femenice, stanoveni sil pfedepnuti pro jednotlivé stupné
a vypocCtu Zivotnosti pro jednotlivé stupné. Ke stanoveni optimalniho pokryti rozsahu
otadek se vyuzivd geometrické fady [2]. Poget stupfidi femenice zvolim 5. Remen
volim prdfezu A. V nésledujicich tabulkdch jsou rozméry a vypoctové koeficienty pro
remen prlrezu A.

Tab. 4: Parametry femene prafezu A [1]

Y

&)

)

p a &

wé &

P a

o a
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Kde wje sitka delsi hrany femene, "Yje vyska femene, w je $itka femene na

vypoétovém prameéru, YO je rozdil mezi vypo&tovou a vnitini délkou femene a ‘O
je minimalni vypoctovy priimér femenice.

Tab. 5: Vypoctové koeficienty a hustota femene s prifezem A [1]

Délkova hustota Vypoctovy Vypoctovy Vypoctovy
femene "QTh koeficient™Q 0 & | koeficient™Q 0 koeficient @
0,0968 23,930 3216 11

Jako prvni provedu vypocet prenaseného vykonu femenem. Vypocet spociva ve
stanoveni bezpecnosti, s jakou Femen dokaze prenaset dany vykon. Pro vypocet
prenadeného vykonu pottebuji jednotkovy prenaseny vykon O pro dany primér
remenice. Jednotkovy prenaseny vykon stanovim na zakladé pfilohy ¢. 10 pro prdmér
femenice 90 mm, pfevodovy pomér'Q caotackyé p 1 UETEHGO Q&

0 pphQ® (13)
Bezpecnost spocitam:

.0 0 W Rrtwyotp e v .
Q - = bl b plv o (14)
0 0 dw v UPpip

Kde wfo a @ jsou koeficienty uréené z pfilohy &. 5, ptilohy &. 4 a piilohy &. B.
Koeficient bezpetnosti Q p, takze vybrany femen dokéze vykon prenést. Nasledng
potfebuji stanovit jednotlivé pfevodové pomeéry. Pfi vypoctu otacek postupuji od

v v/

nejnizdich otdcek hnané femenice, které jsem v kap. 5.1 zvolil £ X L ada Q¢
Otacky Ctyrpoloveého elektromotoru jsou:

¢ p 1 TOIQE (15)
Kvocient geometrické fady stanovim dle literatury [2]:
B ph (18)
Otacky jednotlivych stuprid femenice potom jsou:
3 : K (17)
Pfevodovy pomeér je:
g E
z (18)
Nésledné potiebuji vypotitat délku femene. Zvolim si nédvrhovou osovou vzdalenost @

¢ Ydrd a zni vypoltu teoretickou délku femene. Vypocet provedu pro prvni stupern
Femenice. [1]
0 B o2 22 R (19)
8 & T c T30 S

Nyni zvolim nejblizsi délku femene dle Pfiloha €. 9 a osovou vzdalenost prepocitam na
realnou osovou vzdalenost [1].

27



- (I UIRY.Y tstav vyrobnich strojd,
r STROJNIHO

INZENYRSTVI ERLLISY

< < (20)

Q) O
Ted potrebuji stanovit primeéry jednotlivych stuprid femenic. Provedu to dosazenim do
rovnice ( 19 ) realné délky femene 0 zkatalogu a provedenim substituce O Q0.
Re&eni zopakuiji pro véechny stupné femenice. Vzhledem k tomu, Ze Fedeni vede na redeni
kvadratickeé rovnice a nelze jej tedy uvest jednodusSe v explicitnim tvaru, tak ho zde uvadét
nebudu. Po vypoctu pr@imeérd hnacich femenic vypocitdm primeéry hnanych femenic:

0 QM (21)
Vypocty pro jednotlivé stupné femenice uvedu do Tab. B.

Tab. B: Kinematické parametry jednotlivych stuprili prevodu

Stuperi prevodu ¢ € &4 Q¢ Q Q ad O ada
1 750 1,867 80,0 149,3
2 1050 1,333 99,2 132,2
3 1470 0,952 118,8 13,2
4 2058 0,680 137,5 93,5
5 2881 0,486 153,8 74,7

Vypocet sil v femeni pro jednotlivé stupné a nasledny vypocet Zivotnosti, zacnu stanovenim
odstredivych sil v femeni.

L O NG ) B0 RIRO O 86 (22)

Rozdil sil v napnuté a ochablé Castifen eneje:
O 016 3

Uhly opéséni jednotlivych Femenic jsou:
- 0.0
— * AOAGEL- (24)
C

Pro vypocet musim uréim koeficient tfeni v klinove drazce. Tento koeficient je pro vSechny
stupné femenice stejny. Koeficient tfenije "Q TP guhel drézky | o 1.0

Q .
Q. — Tt T v 25
ek (25)
Sila v napnuté ¢asti femene je:
yom °
0o 0 ——— (26)
Q ° o
Sila pfedpéti nutna pro spravnou funkci pfevodu pro dany stupen femenice:
1\0 “O S’/.‘O
"0 . "0 (27)

Ekvivalentni sily zatéZujici femen pfi zahrnuti vlivu ochyboveého napéti:
28
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Qn v
O O 0 (29)
o) v
Pocet cyklt do lomu:
Ko) ko)
3 e e 3 (30 )
v ) O U

Zivotnost femene se stanovi dle vzorce (31).Pokud dle vzorce (30)je 0  p T pak se ve
vzorci (31) dosadi0  p 18
5

° ma

K¢ (31)

Tab. 7: Silové parametry jednotlivych stupnt prevodu

Stupen 0O 0 YO 0§ 00 O 0 0@ Q
pfevodu
1 3,3 93,8 130,3 80,1 44 051
2 5,1 75,7 106,5 63,6 35532
3 7.4 63,1 91,1 52,2 31137
4 9,8 54,6 81,6 44,4 37690
5 12,3 48,8 75,9 39,2 47159

V Tab. 7 mlzeme vidét, Ze Zivotnosti femene vySly pomérné vysoké vzhledem
k planované zivotnosti stroje 5000 hodin. BohuZel zde neni pfili§ prostor na
optimalizaci, protoze minimalni vypoctovy prdmeér femenice pro prifez femene A je
71 mm (viz. Tab. 4), a tudiZz nemdZu jiz femenice zmengovat. Zménit prifez femene
mozne také neni, protoZe pak Zivotnost femene vychazi vyrazné nizSi nez
pozadovanych 5000 hodin.
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y

Obr. 12: Silovy rozbor a uvolnéni vietene

O mo G0Q O ¢2a3Q00 Al O | (32)
DVAbBTI 0O =
O Mo O 0 & & & & WEJ I ¢ (33)
Tt
O ™o O O 0O AT ™ (34)
. 0 98 & 00y & ,‘O'O 2
0 T, © oo‘oo" a w T (35)
Al OJa w 1
0 nq;o:)&)cb“oodd)&&&:)&&(%)
DVEN O A [T 21 A«
0
0 m, "0 O :5$c— "oac— Tt (37)
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Pfed provedenim vypoctu musim jesté stanovit rozmery hridele. Vzhledem k tomu, Ze
rozmery hfidele zjistil az po konstrukeni ¢asti, tak tenhle vypocet jsem musel provest
vicekrat. Pfi prvnim vypoctu jsem rozmery hfidele odhadnul, abych meél informativni
pifehled o velikosti vyslednych sil a momentd (dale jen VSM) a reakénich sil
v loZiskach, a az jsem vedeél pfesne rozmery, tak jsem tento vypocet proved| znovu
s realnymi hodnotami. Zde uvadim pouze vypoCet pro realné hodnoty. Vzhledem
k tomu, Ze budu vyuzivat kuzelikova loziska, tak musim zahrnout i posunuti reakéni
sily vlivem uhlu, pod kterym jsou kuzeliky ulozeny v loZisku. Vyrobce SKF tuto hodnotu
u kuzelikovych lozisek uvadi v katalogu. Pro mnou vybrana loziska je posunuti:

Yo ptwua (38)
Diky tomuto jsem schopen urcit rozmeéry pro vypocet reakcnich sil. Silu od femene,
ktera se bude prfenaSet pres sveérne pouzdro umistim doprostfed plochy svérneho
pouzdra.

0 opaéa (39)

O ppaa (40)

@ CulPuwa (41)

V rovnici ( 32 ) se vyskytuje ¢len, ktery pfedstavuje vektorovy soucet sily odstiedivé
a sily gravitagni. Tento &len je vynasoben O A b 1t ktery reprezentuje rozklad sily na
otoéném hrotu. V rovnicich (32) - (36 ) se vyskytuje u odstfedivé sily Ghel, ktery je
zavisly na Case| "Q0 . DGvodem je, Ze odstredivé sila se otaci spolu s hrideli. Pro
dalsi vypocet potfebuji najit Uhel| , pfi kterém jsou vysledné sily na loZiska nejvetsi.
Vyiesil jsem to tak, Ze jsem postupné menil uhel| a pozoroval jsem vysledky. PFi
pozorovani vysledkl jsem zjistil, Ze reakéni sily v loZisku A maji maximalni hodnotu pfi
| w 1t d reakeni sily vlozisku B maji maximum pfi | ¢ X TRbvnice jsem fesil
prepisem do maticové podoby v programu SMath. Vysledné reakéni sily jsou v Tab.
8.

Tab. 8: Reakéni sily v loZiskach pro rlizné hodnoty Ghlu|

| O 0 O U O 0 O U O 0 0 0a
1 J T U@( oup(f Uc[p p chlp va|IU X
ond | ycm | yw | onw | pndk p@ X
pYmMJ T uhy oxtp | vclp p chp p p UIG X
CXxmJ wtw Yhp oxfxt | pcdix| pdw X
Kroutici moment jsem spocital:
U O O SQ_ XL d (42)
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Po vypod&tu reakénich sil mazu vykreslit pribéhy vnitfnich sil a momentd (VSM) po
délce vietene. Probléem ovsem je, Zze kdyz se meéni smer zatizeni v zavislosti na thlu
| , pak se budou menit i VSM. Proto je vykreslim pouze pro uhel | G X Ttkdly
oc¢ekavdm maximalni hodnoty VSM z dlvodu, Ze odstiediva i gravitacni sila plsobi
stejnym sméerem.

TNm
Mk
MO}‘ — T T T T 1
-1,2 Nm |
~2,8 Nm)
Moz

-36,1 Nm/

Tz
PPNIEEEEREEEE
-25,45 N

316,9 N
' 215,6 N

Ty |||||1|1|1||[|[
-1081,8 N

N
-670,7 N

Obr. 13: Prdbéh VSM po délce vietene pro| ¢gxmd

56 i %@ £ Wx " £) ] 8§x ~
Pro vypocCet loZisek potiebuji znat zatézne sily na loziska. LoZisko A pocitam pro uhel
| w Ttallozisko B pocitam pro uhel | ¢xmd

O O 0 yclmd

"0 O O  pgdp
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Pro pfipad, kdy jsou loZiska zatizena silou od nevavazeného rotoru a zaroven silou o
konstantnim smeéru, se zatizeni loZiska vynasobi koeficientem "Q. Vzhledem k tomu,
Ze koeficient "Q p (snizuje zatiZeni loZiska) pro v8echny mozné stavy, pak

koeficient "Q zanedbam a nedopustim se tim vyrazné chyby. [16]

Diagram &

Obvodové zatiFeni

0,95
0.0
0.85
0.804——
0,75+

0.70+

Obr. 14: Koeficient "Q v zavislosti na poméru rotujici a konstantni sily [16]

Loziska vzhledem k vysokeé axialni sile nemohou byt loziska kulickova, ale musim
vyuzit loZiska kuZelikova. LoZiska vyberu obé dvé o stejném prlimeéru, abych je mohl
vlci sobé jednoduse predepnout.

Tab. 9: Parametry vybranych loZisek

LoZisko | Pozice | Qad |[Odada |6 aa |6 QO |6 Q0| ¢
30207 A 35 72 18,25 56 63,2 9500
30207 B 35 72 18,25 56 63,2 9500

Pro vypocet ekvivalentniho zatizeni P musim nejdrive stanovit axialni sily plsobici na
loZiska. Vypocet provedu dle katalogu firmy SKF.

Zady k sobé (do ,,0%)

\

IFrB

Obr. 15: Uspofadani loZisek [16] - upraveno

Pro usporadani loZisek dle Obr. 15 musim ovéfit podminky:

0 0 Opgdy ychm (43)

33



- (I UIRY.Y tstav vyrobnich strojd,
r STROJNIHO

INZENYRSTVI ERLLISY

O g O O o o xht ¢ ohy (44)

Obé podminky plati, a proto m{zu psét:

] p O p W¢hm _
@) —H - — 0] U (45)
¢ o © P
O O O Culp @xht wgi (46)

Parametr Y je dan vyrobcem a je uveden v katalogu. Nasledné posoudim vliv axialni
sily:

0 o

N
_a<

. Qo — Tio o (47)
5 U P G THT X

O Wwe X . .

= QO ~ T TiO (48)
0 5 C dox TiX P X

Parametr eje dan vyrobcem a je uveden v katalogu. Z toho vyplyva:

0 O P ¢ fod (49)

0 mTO0 pPIO ¢ MM

Potom m(Zu vypocitat zakladni trvanlivost loziska:
PUTMMNTMUT
puLmM LA (51)
€ U]
Soudinitel modifikované trvanlivosti stanovim & p, protoZze tento soucinitel je
zavisly pfevazné na mazivu, které vtéto praci nebude vybirano konkrétné (bude

pouze stanoven typ maziva a interval vymeény). Déle potfebuji stanovit soudinitel
spolehlivosti @, ktery zvolim dle pfilohy ¢. 3 pro spolehlivost 99,9 %.

D

Tab. 10: Vypocitaneé hodnoty lozisek

LoZisko 00 0 Q &) &) 0
A 820, ok p 1 1 0,093 | ppp 1
B 20022 | Yo p T 1 0,093 PP

Vypocitana trvanlivost je radove vysSi nez pozadovana trvanlivost stroje. Diky tomu
loziska vydrzi pozadovanou dobu i s vy$Si spolehlivosti nez 99,9 % a navic snesou i
obc&asné pretézovani a pripadné razy. Mensi lozZiska jsem ze zastavbovych dlvodU
volit nemohl.

57 a°al!l{ ¢x}ix¢C#A{E w! Pijz!© {I| Awx

Nejmensi mozny prameér hfidele v nejvice zatizeném misté stanovim pomoci
redukovaného napéti pfi statickéem namahani, pficemz vliv _navového namahani a
vrub@ zahrnu do névrhového souginitele (Q). Pfed samotnym vypo&tem potiebuiji
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stanovit material hfidele. Material htidele zvolim 12 050. Materidlové vlastnosti
zvolené oceli:

Tab. 11: Mechanickeé vlastnosti oceli 12 050

Material Y 00O Y 00 jo! , LDU0®
12 050 040 325 2,5 130
Pricemz,  je uréena pomocirovnice (52).
Y oqu . v
" 2 POy (52)

Redukované napéti Ize vypoditat ze vzorce (ve vypoctu zanedbavam vliv normalové a
posouvajici sily, protoze by se vypodcet pfilis zkomplikoval):

,, u py v 5 (53)
0C Po
KdyzZ do vzorce (53 ) dosadim ,, ,  avyjadfim prGmér hfidele dostanu:
0 0 g
Q pRGaG (54)
0Q PO

Po navrhu konkrétniho tvaru hridele musim ovefit bezpecnost v nebezpetnych
mistech. To bude provedeno v kapitole B.1.1.
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Pfi vybéru maziva postupuji dle katalogu SKF. Nejdfive musim zvolit, jestli pouziji
mazivo plastické nebo olej. Vybér provedu na zakladé vyvojoveho diagramu na Obr.
16.

Diagram 1

Proces wvolby vhodneho zpldsobu mazani pro nezakryta loZiska

Zpilisoh volby maziva

+ Olej se poufiva pro jiné (fely?
» Potfeba odvodu tepla ma 7
* Mazani olejem se pouZiva jinde?

Hilavni kritéria valby plastického maziva Hlavni kritéria volby oleje
= Rozsah teplot * Rozsah teplot
Trida kenzistence fi a zakladni olejové slofky

+ Misitelnost

.
. zakladni olejové slodky
.
.

Misitelnost

val je prilig kratky?
Spotfeba plastického maziva je pfilis

Obr. 16: Vyvojovy diagram pro volbu maziva

Vzhledem k tomu, Ze olej se v soustruhu na difevo nepouziva projiné ucely nez mazani
lozisek, zvolim plastické mazivo a zkontroluji domazavaci interval. Mazaci interval

ur¢im z Obr. 17 Pro urCeni domazavaciho intervalu potfebuji znat pomér — Obé
hodnoty jiz znam, z kapitoly 5.6, takze mdzu tento pomér vypocitat.

0O voemmm

5 cmme Y
Z toho vyplyv4, Ze v diagramu na obr.13 budu sledovat ¢aru pro— p vuDale simusim
urcit:

(55)

E0W CcwmrR T p@ETMara QE (56)

Kde O je zde pouzito na zakladé pfilohy &.2 (Zatizeni od nevyvazenosti) a @ je
stanoveno na zékladé pfilohy &.1 (kuZelikova loZiska).
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Diagram 2
Domazavaci intervaly pfi provozni teploté 70 *C (160 °F)
t; [provazni hodiry]
50 000
\\
g \\\
\\ N
10 000
NN
5 000
™ ? I
N N
NN TN
- wy -
\\ \\ \\
N TN
\\ \\
™
1000 .
N
™
\t \
S -
>0 C{P|=15
=
..... \\ \\
Ny ™
M
\\
OH=8
™y ™
ANZCEP
Ny
100
[i] 200 000 400 000 &00 000 800 000
i, b [mmymin]

Obr. 17: Diagram pro ur€eni intervalu vymeény maziva

Z diagramu tedy vyplyva interval vymény zhruba 3000 hodin. Vzhledem k tomu, Ze
nem0Zu stanovit, za jakych podminek bude soustruh pfesné pracovat a po jakou
dobu, pak hodnotu 3000 hodin uvedu v navodu pro obsluhu jako interval, po kterém
je nutné vieteno rozdélat a vymeénit mazivo.
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Konstrukci soustruhu na dfevo jsem zpracoval v programu SOLIDWORKS.
Snazil jsem se vyuzit co nejvice plechovych a nakupovanych dild (klicky, svérné
pouzdra). Nékteré plechové dily je nutné po svafeni obrobit, aby byla zajiténa
dostatecna presnost ustaveni polohy. U plechovych dilll jsem se snazil pouzivat
plechy s optimalni tloustkou a vyuzivat ohyb( nebo pfivafenych Zeber pro zvySeni
tuhosti soucasti.

6.1 il x " x¢£ t 2] x" x¢A~

Pri konstrukci vietene jsem vychazel z nejmensiho navrzeného prlmeéru
hridele, ktery jsem zaokrouhlil a zvétsil, abych zajistil dostateCnou tuhost vietene.
Pro ulozeni vietene jsem pouzil kuzelikova loZiska, ktera pfedepnu pomoci KMK
matice od firmy SKF. Pro zajisténi pfedepnuti je zde vlozen distancni krouzek, ktery
zajistuje odtlaceni vnéjsich krouzkl loZisek od sebe a tim jejich predepnuti. Tésnéni
je fe$eno pomoci hiidelovych tésnicich krouzkd (gufer). Re$eni konstrukce vieteniku
je vidét na Obr. 18.

Svérné
pouzdro

Remenice Rozpérny krouzek PFiruba pro montaz do vieteniku

Remen

Pfiruba pro
montaz
gufera

Obr. 18: Rez vietenikem

Montaz lozisek bude probihat nasledujicim zplsobem:
Nalisovani loZiska B

VloZeni distancniho krouzku

NalisovaniloZiska A

Pfedepnuti pomoci KMK matice

VloZeni hfidelového tésniciho krouzku €. 1 do skfiné
VloZeni sestavy hfidele s lozisky

VloZeni hfideloveho tésniciho krouzku €.2 do pfiruby
VloZeni a seSroubovani pfiruby se skfini

VloZeni a seSroubovani sestavy s oplechovanim vieteniku

©CoNODONLN S
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6.1.1 i %o £ Wx " Kkfitickfol mistech 2

Z vykresleni vnitfnich sil a moment( v kapitole 5.5 Ize vidét, Ze nejvétsi
namahani plsobi v misté loZiska B. Plsobi zde kombinace ochybového napéti a
smykového napéti zplsobeného krutem. Navic je hfidel zatéZzovana pulzujicim
cyklem v dlsledku otacéeni pfi plsobeni odstredivé sily z nevyvazeného obrobku. Pro
vypocet koeficient bezpe€nosti k meznimu stavu Unavy potfebu;ji ur€it karigovanou
mez Gnavy materialu pomoci Marinovy rovnice [1].

., my DY mMonwitnrnexgod (57)

., Qdadadadadaly p old O & (58)

Kde:

"Q - Souginitel povrchu

"Q - Soudinitel velikosti

"Q - Souginitel zatizeni

"Q - Souginitel teploty

"Q - Soudinitel spolehlivosti
"Q - Souginitel dalsich vlivi

Jednotlivé souginitele uréim pomoci [1]. Pro soudinitel povrchu plati rovnice:
N OOy phgwt ™ mwe (59)

Koeficienty (a Wbyly prevzaty z Obr. 19 pro povrch dokon&eny brougenim.

povrch dokonéeny soucinitel o exponent
R, (MPa) R,, (kpsi) b
brousenim 1,58 1,34 -0,085
obrabénim nebo tazenim za studena 4,51 2,70 -0,265
vélcovanim za tepla BL.T 14,4 -0,718
kovéanim 272,0 39,9 -0,995

Obr. 19: Koeficienty pro vypocet soudinitel vlivu povrchu [1]

Souginitel 'Q uréim pomoci rovnice (80 ). Tento vztah platiproclx w Q v @& a.

Q pg " myrty (80)

Souginitel Q uréim pomoci rovnice ( B1). Pfi kombinovaném namahani se uvaZuje
soucinitel namahani stejny jako pfi chybovém namahani.

T p (81)
Souginitel 'Q ur&im z tabulky v PFiloha &. 8. UvaZuiji pokojovou teplotu.

Q p (62)
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Souginitel Q uréim pro spolehlivost 99,9%

N myxvo (83)

Vzhledem k tomu, Ze prostor hfidele v nebezpecnych mistech mam utésnény a
mazany, pak zde koroze nebude mit vliv, tudiz soucinitel dalsich vliva:

~
v

Q p (64)

Nyni potfebuji stanovit namahani v nebezpecnych mistech. V misté osazeni pro
lozisko B plsobi ohybovy moment, kroutici moment, tlakova sila a posouvajici sila.
Posouvajici silu a tlakovou silu zanedbam, protoze vzhledem kohybovému a
krouticitho momentu budou zpldsobovat minimalni zatizeni. Chybovy moment musim
rozlozit na slozku pisobici konstantnim smérem a na slozku od rotujici sily. Slozka
ohybového momentu od rotujici slozky:

~

0 O 20 & vuvmaQa (65)

Ohybove napéti od rotujici slozky sily je:

Y 39 0 :;9:1) om0 ®
' 0 —20 q ¢ (86)
QT
Kde 0 je kvadraticky moment prdfezu ” je vzdalenost bodu od nulové osy a| je

soucinitel tvaru pro ohyboveé napéti. Vzhledem k tomu, ze hfidel je mezikruhového
prirezu, pak nejvétsi napéti je na povrchu, takze”  —. Slozky chybového momentu

od sil pasobicich konstantnim smérem jsou:

~

. (©)
0 000 ® "ooc— plt U & (67)

~

0 O 020 ® p&x d a (68)

Celkovy ohybovy moment od statickych sil je:

0 0 0 p & X0 a (89)
Ohybove napéti od konstantni slozky:
0 59 0 C;C—)J)
: o 5o
o 7@,90 Q G (70)
Xp @ 0 w

Pficemz T je koeficient vrubu a zjisti se zNeuberovy rovnice modifikovane

Heywoodovym parametrem:
|

o) A0 71
pC||pdl% (71)
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tvar vrubu Ja (Vmm) Ja (Vin)
R, (MPa) R_, (kpsi)
prachozi otvor 174/R.,, 5/R..,
osazeni 139/R,, 4/R.,,
drazka 104/R., 3/R,

Obr. 20: Hodnoty Heywoodova parametru pro rlizné vruby

Koeficient tvaru jsem zvolil dle Pfiloha €. 3. Pro jeho ureni potfebuji jesté stanovit
nasledujici pomery:

O uvm
- — 72
5 5, Mo (72)
i P .
- — 73
9 ou Tt ¢ Yu (73)

S pomoci téchto pomeérd jsem v nomogramech schopen vyéist nasledujici hodnoty
soucinitele tvaru:

Cip (74)

| ch (75)

K prepoctu na koeficient vrubu potiebuji jesté Heywood(v parametr. Ten uréim na
zakladé Obr. 20 pro tvar vrubu: osazeni. Nyni vyuziji rovnici (71) a vypottu koeficient

vrubu.

| .
T ¢ Ol p:@ plp v (76)

P I| Vit
—  plwp
o] )
Smykove napéti od krouticiho momentu je stale konstantni a jeho velikost je:

3] (0] .
3513 plo W U ® (78)

(77)

0
T 0_:)’ " } ;
O—COO Q
Kde 0 je polarni kvadraticky moment prdfezu. Nyni mizu stanovit redukovanou

amplitudu napéti pomoci teorie plasticity max ¥:

» ” 10t " TOm (79)
Xp @ U &
Nyni pomoci stejné teorie plasticity stanovim redukované stfedni napéti:
» " 107 , 107 (80)

on t10pwy ofpdOD

Potom tato redukovana napéti mizu porovnavat podle rdznych kritérii Gnavového
poskozeni. Vyberu si Soderbergovo kritérium. Potom mdzu pséat, Ze bezpecnost je:
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Remenice budou na hfidel uchyceny pomoci svérnych pouzder. Remenice na
vieteni bude uchycena svérnym pouzdrem od firmy TYMA s oznacenim RCK 13 -
25x50. Uchyceni Femenice pomoci tohoto pouzdra je vid&t na Obr. 18. Remenice na
hrideli motoru bude uchycena pomoci sveérného pouzdra od firmy TYMA s oznacenim
RCK 61-14 x 26.

Obr. 21: Uchyceni femenic

63 at s A¢c°o¢A | xjx¢x

Remen musi byt pro svou spréavnou funkci pfedepnut uréitou silou. Velikost
této sily byla vypocitana v kapitole 5.3 pro vSechny stupné femenice. Napinani
femenice musi byt jednoduché a rychlé, protoZze ke zméné stupné femenice bude
dochézet &asto. C4steéné& jsem se inspiroval soustruhem MN8O od firmy TOS
Celakovice. Zde je pouzity kyvny excentricky mechanismus, ktery je vidét na Obr. 22.
Me feSeni je videt na Obr. 23. Vyuzil jsem zde kyvného excentricky uloZzeného plechu,
na ktery je pfimo uchycen elektromotor pomoci Sroub(l. Stfedici dira, ve které je
motor vloZzen musi byt obrobena, aby byla zajiSténa dostatecna pfesnost. Pohyb
plechu je feSen pomoci paky, ktera je pouze ohnuty plech s nasazenou pryZovou
rukojeti. Zajisténi je feSeno pomoci klicky, pficemz tato klicka umozniuje uhlove
presazeni, aby se dala vZdy natocit do pohodIné polohy pro utahovani.

42



[ZYAIIRY.Y (stav vyrobnich strojd,

STROJNIHO

INZENYRSTVI ERCLILUSY

Obr. 22: Schéma soustruhu MN8O [17]

Obr. 23: Excentricky mechanismus napinani femene
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6.3 Konik
Konik musi byt dostate¢né tuhy a dostatec¢né presné uloZen vici vieteni.

Pfesnost ulozeni zajiStuje vedeni ve spodni ¢asti koniku, které je po svareni
obrobeno. Tuhost je zajisténa vhodnym usporadanim plechd.

Aretacni kli¢ka Ovladaci kolecko

Pohybovy Sroub i

Kluzna podlozka
Zz PIFE

Pinola
Kluzné pouzdro

/ \‘ ‘f\\ ze slinovaného

bronzu

Obr. 24: Rez konikem

Konik je nutné rychle a jednoduse presunout do urc¢ené polohy a poteé ho zajistit. Na

to jsem vyuzil excentricke paky. Konkrétni navrh tvaru excentru neni soucasti této
prace.

Obr. 25: Konik
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Obr. 26: Detail zajistovani koniku

64 _£) X

LozZe je konstruovano z hlavniho vodiciho pechu podstavce a nekolika zeber.
Soucasti podstavce jsou montazni otvory pro upevneéni soustruhu k podloZce.
Tuhost loze by bylo vhodné ovefit vypoctem v MKP.

Obr. 27: Pohled na Zebrovani v lozi
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Podpérka nastroje musi byt Casto ustavovana do vhodné pozice a je nutnég,
aby ji bylo mozné ustavit kamkoliv v pracovnim prostoru. Toho je dosazeno vyuzitim
drazky uvnitf ¢tvercoveho profilu. Diky tomu je mozné ji ustavit do libovolné pozice
podél a napfiC loZe a je umoznéno i jeji natoceni. ZajiSténi v dané poloze a vedeni
zajistuje plech ve spodni ¢asti, kde se nachazi i packa pro aretaci (viz. Obr. 27). Déle
je zde vyuzit svérny spoj pro moznost operku nastavit vySkove a take ji natocit kolem
vlastni osy. Detail konstrukce je vidét na Obr. 28.

Obr. 28: Detail konstrukce opérky nastroje
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Obr. 29: Celkovy pohled na soustruh

Obr. 30: Celkovy pohled na soustruh
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Cilem této bakalafske prace bylo stanovit parametry soustruhu na drevo,
nasledneé vybrat konstrukéni feSeni, a nakonec provést jeho konstrukéni reseni
véetné vykresové dokumentace jednotlivych konstrukénich uzll. Parametry
soustruhu byly stanoveny na zakladé prlzkumu trhu. Nésledné byly vybrany
konstrukéni varianty jednotlivych konstrukénich uzld. Konstruovan tedy byl stolni
soustruh se svafovanym lozem, maximalnim obradbénym primérem 275 mm,
maximalni obrabénou délkou 550 mm, jednofazovym asynchronnim elektromotorem,
rozsahem otacek od 750 do 2900 ot/min a zménou otacek pomoci stupriovité
femenice. Konstrukéni feseni bylo provedeno pfedevSim s vyuzitim plechovych a
obrabénych dilG. Dlraz béhem konstrukce byl kladen na dostatec¢nou tuhost celé
soustavy. Pro dosaZeni dostateéné tuhosti bylo vyuZito ohybl a vyztuh. Pro
posouzeni tuhosti soucasti by bylo vhodné ovefit tuhost pomoci MKP vypoctu.
V ramci konstrukce by urcité byl prostor pro zlepseni urcitych detail(. Pro dalsi
konstrukci bych doporucil vyuzit pfedevsim frekvencniho meénice, ktery sice vyrazne
ovlivni vyslednou cenu konstrukéniho feseni, ale jeho pfinos pro obsluhu stroje je
vyrazny. Dale by bylo mozné do konstrukce zapracovat délicku, aby obsluha mohla
soucast zajistit proti rotaci v urcité poloze.
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1 Vykresy ve formatu PDF:

o SD-00-00
o SD-01-00
o SD-02-00
o SD-01-01
o SD-01-02

9 Model ve formatu STEP

Ptiloha ¢&. 1: Soucinitele loZiska pro vypocet maziva [16]

Tabulka 1
Soufinitele lofiska a doporuené mezni hodnoty nd,,
Typ lofiskal) Soufinitel Doporufené mezni hodnoty nd,_ pro
loFiska pomér zatifeni
by GPz15 C/P=8 0P =4
. - frrmmin
Kulitkova loFiska 1 500000 400000 300000
Kulitkova lofiska s kosolhlym stykem 1 500000 400000 300000
Naklapéci kulickova lofiska 1 500000 400000 300000
Vilefkovi loZiska
- awihlng valné laZiska 156 450000 300000 150000
- aiilng vadic lefiskn, bez wnijSich axial- 2 300000 200000 100000
nich zatifeni nebo s malyrmi, ale stfida-
vymi axialnimi zatizenimi
= awialng vodic loZisko, s trvalym malym & 200000 120000  &OOO0O
axialnim zatizerim
- bez klece, plry podet valivych tEles?] 4 MA3] MA3) 20000
Jehlovi lofiska
- & kleci 3 350000 200000 100000
Kufelikova loZiska 2 350000 300000 200000
Soudedkova lofiska
= pro pomér zatifeni F/F, s ea
d_, = B0D mm
rady 213, 222, 238, 239 2 350000 200000 100000
fady 223, 230, 231, 232, 240, 248, 249 2 250000 150000  B0OO00O0
fada 241 2 150000 80000 50000
= pro parnér zatifeni F/F <ea
d_ > BO0 rmm
fady 238239 2 230000 130000 &5000
rady 230, 231, 232, 240, 248, 249 2 170000 100000 50000
fada 241 2 100000 50000 30000
- pro poarnér zatiFeni F(F > e
wiechny fady & 150000 50000 30000
Toroidni loZicka CARB
- & kleci 2 350000 200000 100000
- hez klece, plrny podet valivyeh télesz) i MA3) MAZ) 20000
Axialni kulitkova loZiska 2 200000 150000 100000
Axialni valeckova lofiska 10 100000  &0000 30000
Axialni jehlova lodiska 10 100000  &0000 30000
Axidini soudedkovi loFicka
- rotujici hidelovy kroufek 4 200000 120000 &ODOO0O

3 Soutinitel: lnfiska a doporutens mezni hodnoty nd,, plabi pro looska se standardni viitrni geometril a standardnim provedenm
Hece. ¥ pripadE jiného wnitiniho provedeni lofiska a spedalniho provedeni ece se obratte na tedrmicko-konzultani shufby SKF.

3| Hodnota & zickand 2 diagramu 2 musi byt wdélena 10.

3 Nepoutiteing, protode pro tyte hodnoty O'F se doporutuje lofisko s kled.
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