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1. Informace k zadání
 Práce je náročná z důvodu obeznámení se s robotickou platformou PR2, knihovnou ROS a netriviálními postupy

řízení robotického manipulátoru při úloze uchopování objektů. Práce navazuje na diplomovou práci Ing. Kapinuse.
Zadání bylo splněno.

2. Práce s literaturou
 Student byl velmi aktivní a samostatný při vyhledávání studijních materiálů.
3. Aktivita během řešení, konzultace, komunikace
 Pan Manďák velmi aktivně řešil své zadání, trpělivě a s velkým nasazením řešil mnoho praktických i studijních

problémů, pravidelně svůj postup konzultoval, samostatně řešil vzniklé obtíže a vždy chodil pečlivě připraven.
4. Aktivita při dokončování
 Práce byla dokončena včas a definitivní obsah byl pečlivě konzultován.
5. Publikační činnost, ocenění
 Není známa.
6. Souhrnné hodnocení výborně (A)
 Zadání vyžadovalo řešit mnoho praktických problémů a seznámit se s netriviální problematikou uchopování

předmětů robotickým manipulátorem a relevantních uživatelských rozhraní. Pan Manďák se řešení zadání věnoval
velmi odpovědně a s velkým nasazením a práci věnoval nadprůměrné množství času. Ve výsledku se panu
Manďákovi podařilo dobře navázat na předchozí výsledky v diplomové práci Ing. Kapinuse a tuto práci dále
rozšířit.

 

V Brně dne: 29. května 2015
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