Vysoké uceni technické v Brné
Fakulta informacnich technologii

Hodnoceni vedouciho bakalarské prace

Student: Mand'ak Roman, Bc.
Téma: Uzivatelské rozhrani pro fizeni robota pfi uchopovani objektd (id 16659)
Vedouci: Beran Vitézslav, Ing., Ph.D., UPGM FIT VUT

1. Informace k zadani
Prace je naro¢na z diivodu obeznameni se s robotickou platformou PR2, knihovnou ROS a netrivialnimi postupy
fizeni robotického manipulatoru pfi tloze uchopovani objektt. Prace navazuje na diplomovou praci Ing. Kapinuse.
Zadani bylo spInéno.

2. Prace s literaturou
Student byl velmi aktivni a samostatny pfi vyhledavani studijnich material(.

3. Aktivita béhem feSeni, konzultace, komunikace
Pan Mand'ak velmi aktivné Fesil své zadani, trpélivé a s velkym nasazenim fesil mnoho praktickych i studijnich
problém(, pravidelné svij postup konzultoval, samostatné fesil vzniklé obtize a vzdy chodil peclivé pripraven.

4. Aktivita pfi dokonc¢ovani
Préce byla dokon&ena v&as a definitivni obsah byl peclivé konzultovan.

5. Publikacni ¢innost, ocenéni
Neni znama.

6. Souhrnné hodnoceni vyborné (A)
Zadani vyzadovalo fesit mnoho praktickych problémd a seznamit se s netrivialni problematikou uchopovani
predmétl robotickym manipulatorem a relevantnich uzivatelskych rozhrani. Pan Mand'ak se feSeni zadani vénoval
velmi odpovédné a s velkym nasazenim a praci vénoval nadprdmérné mnozstvi ¢asu. Ve vysledku se panu
Mand'akovi podafilo dobfe navazat na pfedchozi vysledky v diplomové praci Ing. Kapinuse a tuto praci dale
rozsirit.
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