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Naroc¢nost zadani pramérné obtizné zadani
Autonodmne riadenie vozidla povazujem za naro¢nd a komplexnu tdlohu. AvSak vd'aka existujdcim nastrojom
(simulator, frameworky pre deep learning a pod.) povazujem zadanie za primerane naro¢né.

Splnéni pozadavku zadani zadani spinéno
Bez vyhrad.
Rozsah technické zpravy spliiuje pouze minimalni pozadavky

Praca obsahuje 47 stran Cistého textu. Teoretické koncepty zakladov neurénovych sieti su zbyto¢ne rozvedené,
avsak popis existujucich rieSeni a dosiahnutych vysledkov je nedostato€ny a malo zrozumitel'ny. Experimenty by
obohatilo porovnanie s vysledkami sut'aziacich v TORCS Championship.

Prezentacni Uroven predloZené prace 55 b. (E)
Rozdelenie prace do jednotlivych kapitol je dobré, av8ak mi chyba zrozumitel'ny a hibsi rozbor existujucich
pristupov autonédmneho riadenia. Popis konvolu¢nych sieti je zméateny a bez ilustraénych obrazkov.

Uvod obsahuje zbyto&nt podkapitolu "Clenéni prace”, EN preklad abstraktu je na zlej drovni. Obrazky by
potrebovali popisnejSie vysvetlivky, pri rovniciach a algoritmoch chyba popis niektorych premennych. Kapitoly
3.3 a 3.4 chybaju uplne.

Niektoré pojmy su popisané alebo prelozené chybne - napr. parametre vySka a Sirka konvollcie nezavisia od
vstupného obrazu ale od vel'kosti jadra, dot product nie je bodovy produkt, ale skalarny sucin, vystupy
konvolu¢nych vrstiev nemusia byt na vystupe konkatenované (a v praci ani nie su) a pod.

Formalni uprava technické zpravy 60 b. (D)
Praca obsahuje typografické chyby (medzery pri zatvorkéch, citaciach, ivodzovkach), rastrové diagramy a grafy,
ktoré su hlavne v experimentalnej Casti zle Citatelné. Gramaticku stranku prace nedokazem posudit.

Prace s literaturou 75 b. (C)
Student zozbieral dostatoéné mnozstvo adekvatnej literatiry pre svoju pracu. V kapitolach 4 a 5 nie st uvedené
zdroje poznatkov, je vSak jasné, ze su prevzaté.

Realizacni vystup 85b. (B)
Realiza&ny vystup hodnotim vel'mi pozitivne. Student spracoval dve varianty autonémneho riadenia - imitagny
pristup na zaklade obrazového vstupu a pristup zaloZeny na posilovanom uceni, senzorickych a inych
Strukturovanych vstupoch. Uvedené pristupy vhodne experimentalne vyhodnotil. Chyba mi v8ak SirSia diskusia o
dosiahnutych vysledkoch a vymedzenie voci viacerym existujucim pristupom (vid". otdzky &. 3-5 niz8ie).
Vyuzitelnost vysledku

Praca realizuje Ulohu autonémneho riadenia na zaklade existujucich pristupov, ale zaroven prinasa aj nové
pristupy (napr. vlastnu funkciu odmien), ktoré sa osvedcili v realizovanych experimentoch.

Otazky k obhajobé

1. V kapitole 8.1 uvadzate, ze pri zva¢3eni trénovacej mnoziny z 800 na 1000 sa znizil poet potrebnych
epizdd trénovania. Ako by tento trend pokraCoval? Skusali ste aj vacsie davky?

2. Preco ste sa pri imitaénom u€eni obmedzili len na ota€anie volantom? Narazili ste na nejaké problémy?

3. Ako ste data (z trati 1-6) rozdelili na trénovacie a testovacie?

4. Pri testovani vplyvu rychlosti simulacie uvadzate ako zaklad pre porovnanie variantu bez zrychlenia
(modra krivka v obr. 8.5). Pre€o sa dosiahnuté odmeny vyrazne liSia od odmien, ktoré boli (bez
zrychlenia) dosiahnuté v predoSlom experimente (obr. 8.2-8.4)?

5. Aké ¢asy dosahuju vozidla v TORCS Championship v porovnani s vasimi vysledkami?

Souhrnné hodnoceni 75 b. dobfe (C)
Student kvalitne zrealizoval systém pre autonémne riadenie v simuladnom prostredi, s ktorym vykonal potrebné
experimenty a testovanie. Uvedené Casti prace hodnotim vel'mi pozitivne, avSak kvalita spracovanie technickej
spravy znizuje celkové hodnotenie na stuperi C.
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