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Posudek oponenta diplomové prace

Nazev prace: Analyza presnosti laserového skenovani
Autor prace: Bc. Dominika Vacova
Oponent prace: Ing. Jan Kohout

Popis prace:

Diplomova prace Bc. Dominiky Vacové se zabyva dle nazvu Analyzou pfesnosti laserového
skenovani. Z této obsahlé problematiky se autorka vénuje jedné z klicovych &asti procesni linky
laserového skenovani, a to spojovani jednotlivych mracen bodd. K tomu je jeSté pfibrana
problematika transformace bodovych mracen do S-TSK.

Prace v rozsahu 42 stran textu je rozdélena do 11 kapitol. Diky ¢etnému ¢lenéni je prace
pfehlednd, EemuZ napomaha i obZasné barevné odlieni fontu v jinak neprehlednych pasaZich
staté.

Hodnoceni prace:

1. Odbornéa Groven prace

2. Vhodnost pouZitych metod a postupl

3. Vyuziti odborné literatury a prace s ni

4. Formalni, graficka a jazykova Uprava prace
5. SpInéni poZadavkl zadani prace

0O (O[O |0 |O | Nevyhovuijici

0| K |[0[E | Velmi dobré

X |O0|0|® |0 | Vyborné
O (O |C |(O|O | Dobré

Komentafr k bodiim 1. aZ 5.:

Autorka se drZela zadani a dodala préci na velmi dobré odborné Urovni, za pouZiti vhodnych
metod, kterd oviem obsahuje drobné nepfesnosti a bohuZel preklepy.

PFipominky a dotazy k praci:
Jak jiz bylo zminéno vySe, prace obsahuje nasledujici nepresnosti:
- vtabulce 1 je uvedena u rozlideni vestavéného fotoaparatu ve skeneru hodnota 70 MPX.
Toto je zavadéjici informace. MUZe jit o hodnotu vysledného rozliSeni panoramatického
snimku, sestaveného z jednotlivych diléich snimk(.



odkaz na literaturu [8] je nefunkéni. Spravna cesta je:
https://doarch332.files.wordpress.com/2013/11/e866_faro_laser_scanner_focus3d_ma
nual_en.pdf

v kapitole 6.2 je uvedeno, Ze: ,Stanovisko 4005 bolo zmerané poldrnou metodou zo
stanoviska 4001, rajonom.”, coz je v rozporu s obr. 15.

v kapitole 7.5 piSe autorka o ,RASTER MANAGER", pfi€emZ na souvisejicim obr. 24 je
ScanManager.

V téZe kapitole na str. 38 je pouZita formulace: ,V praxi sa normdalne vyuZiva pre registraciu
skenov vSetky mozZné druhy referencnych predmetov, ¢i uZ sfér, Sachovnicovych teréov alebo
prirodnych objektov naraz, len aby sa registrdacia podarila." Tato formulace je zavadgjici.
Dle mych zkuSenosti je praxe takovd, Ze a) jde o €as na misté a na piesnost registrace se
nehledi - potom se pouZiji jen pfirodni objekty (za predpokladu, Ze jich je dostatek),
nebot je to v terénu rychlejsi. Nebo b) jde o pfesnost registrace a potom se pro registraci
pouZiji pouze terce i sféry (lepsi vysledek nezZ terce).

Preklepy:

str. 10, F. 13 - ... ktoré sa vyuZiva laserovych li¢ov. misto ... ktoré vyuZiva laserovych ltucov.
str. 20. F. 15 - ... v strede skeneru zrkadla. misto ... v strede zrkadla skeneru.

str. 20. . 18 - ... Registracia skenov,... neni dtivod pro R

str. 23, tab. €. 3 - bluethoot misto bluetooth

jméno kapitoly 5.3. - objektoch misto objektov

str. 49. 7', 23 - AuDesk misto Autodesk

Zavér:

Vécna prace, jejiz nékteré pasaze by se, po odstranéni drobnych nedostatkd, daly pouZit jako
ucebnice zaklad(l skenovani, pfipadné pro popularizaci laserového skenovani. Popis feSeni a
funkci SW je srozumitelny a vy€erpavajici. Vzhledem kvySe uvedenému nezbyva, neZ praci
doporucit k obhajobé,
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