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Autor prace: Bc. Jaroslav Manas
Oponent prace: Ing. Miroslava Kubickova

Popis prace:

Prace se zabyva tvorbou BIM modelu vodarenského objektu v méstské Casti Brno LiSen. Autor se
zaméfuje zejména na modelovani technickych zafizeni budovy. V rdmci diplomové prace bylo
provedeno zaméreni identickych bodl terestrickymi metodami a GNSS, exteriér a interiér objektu
byl naskenovan pomoci pozemniho laserového skeneru a nasniman fotogrammetricky pomoci UAV.
Takto ziskana mracna bodU byla zpracovana pomoci vhodnych softwar( a spojena do jednoho celku.
Z dat byl nasledné vytvoren BIM model technologickych zarizeni a stavebnich Casti objektu. DalSim
vystupem je 2D vykresova dokumentace skutecného provedeni.

Hodnoceni prace:
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1. Odborna uroven prace O O O
2. Vhodnost pouZitych metod a postupt O O O
3. Vyuziti odborné literatury a prace s ni 0 O O
4. Formalni, graficka a jazykova Uprava prace O 0 O
5. Splnéni pozadavk(d zadani prace O O O

Komentar k bodém 1. az 5.:

Odborna droven je odpovidajici, byly pouzity standardni postupy tvorby BIM modelu. V praci
postradam podrobnéjsi rozbor presnosti vysledného mracna bodd a BIM modelu pomoci nezavislého
zaméreni kontrolnich bodd nebo kontrolnich omérnych.

Odborna literatura je vyuzita v dostatecné mire, je zfejmé Zze diplomant nastudoval detailné
problematiku tvorby BIM modell a osvojil si vyuZiti rlznych zpracovatelskych programd.

V praci se nachazi rada jazykovych nepresnosti a pravopisnych chyb, které vSak zasadné nezhorsuji

Uroven celé prace.
Diplomova prace splfuje poZzadavky stanovené zadanim.



Pripominky a dotazy k praci:

Strana 25: u popisu DJI Phantom 3 Advanced chybi informace o GNSS/IMU jednotce, popis
kamery se omezuje na rozliSeni a typ snimace.

Strana 30: ,Kvalita byla nastavena pfriblizné na 2/3". Co znadi tento Udaj?

Strana 39: jaky byl prekryt snimk{? Snimky byly pofizeny z r@znych vysek?

Strana 40: ,Pro pribliznou orientaci byly vyuZity metadata...." . Jedna se o prvky vnéjsi
orientace snimkd urcené pomoci GNSS/IMU?

Strana 40: ,Po nastaveni potiebnych véci®. Chybi popis zvoleného nastaveni.

Strana 40: ,Ta je vyjadrena predevsSim parametrem RMS-Reprojection error". Chybi
vysvétleni, co tato chyba vyjadfuje.

Strana 42: ,Vysledné mracno je vhodné alespon vizualné zkontrolovat.". Obecné je treba
vystupy kontrolovat vzdy, a to pomoci nezavislych kontrolnich méreni.

Strana 43: ,Software vyhodnotil prekryti mracen jako pouhych 28 %". O jaky prekryt se
jedna?

Strana 70: ,Pro ovéfeni absolutni presnosti mracna jsem kontrolné porovnal souradnice
nalepenych ter¢l z mracna se souradnicemi z geodetického zaméreni totalni stanici." Na
strané 27 je uvedeno, Ze terce byly pouZity k vlicovani a propojeni skenl. Pokud se jedna o
stejné terce, které byly vyuzity pro vlicovani, nelze je nasledné pouzit pro nezavislou kontrolu
presnosti. Dosazena polohova odchylka na téchto bodech je definovana tak, ze se pohybuje
vétsinou kolem 7 cm, cozZ je jisté nedostatecny Udaj i presto, Ze absolutni presnost nebyla
v tomto projektu prioritni.

Zaver:

Predlozend prace dle mého nazoru i pres vyse uvedené nedostatky splfiuje pozadavky VSKP. Préci
doporucuiji k obhajobé.
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