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1.

Naroc¢nost zadani pramérné obtizné zadani
realizaci. Student ale téma zpracoval spiSe povrchné.

Splnéni pozadavki zadani zadani spInéno s vaznymi vyhradami
Prace resi téma, které je jen volné propojené s plivodnim zadanim. Po vhodné zméné zadani, bych stale vytknul,
Ze student se nedostate¢né sezndmil s existujicimi metodami pro odhad disparity, s metodami pro detekci
chodcl a s existujicimi systémy pro zabranéni kolize s chodci. Také vyhodnoceni vysledkl je nedostate¢né.

Rozsah technické zpravy je v obvyklém rozmezi
Obsah kapitoly 3 neni v sou¢asné podobé pfilis relevantni.
Prezentacni Uroven predloZené prace 65 b. (D)

Text prace opakuje informace a je ¢asto povrchni a nepfesny. Ctenaf si ob&as musi domyslet, co autor zamyslel
sdélit (napf. v kap. 6.2 "Pro vypocet disparitnich map jsem vzal kolekci bodd, o kterych jsem védél, ze jsou
umistény ve stejné vzdalenosti od kamery a vypocital jsem jejich vzdalenost ...").Kapitola 3 by méla obsahovat
prehled existujicich metod pro detekci chodcl a uréovani jejich vzdalenosti - tyto informace se v praci nikde
neobjevuiji.Chybi vysvétleni pojmu rektifikace obrazu.
Formalni uprava technické zpravy 65 b. (D)
Jazyk prace je spiSe na horsi urovni. Text obsahuje mnozstvi pravopisnych i stylistickych chyb. Pfedpokladam,
ze Cestina neni matefsky jazyk autora. Typograficka kvalita prace je spie podprimérna. Kapitoly 4.1, 4.2, 4.3,
4.4, 4.6 a 5.1 obsahuji kazda pouze jediny odstavec. Obrazky ¢asto nevhodné déli text (4.2, 5.1, 6.1, 6.3, 6.8,
6.9, 6.10). Nevhodné plsobi ¢asté a pfili§ velké necislované nadpisy. Mnohem vhodnéjsi by bylo pouZit
pojmenované odstavce. Informace z odrazkovych seznamdl, které pouze vypocitavaji polozky by bylo vhodné
prezentovat jinak. Neni vhodné v Eeské praci pouZzivat obrazky s anglickymi texty (obr. 2.5).
Prace s literaturou 59 b. (E)
Prace odkazuje na 28 zdrojl, ale maximalné 8 z nich Ize povazovat za zdroje kvalitni. S ohledem na nizkou
kvalitu relevantni pasazi textu, z téchto osmi zdroji student tfi publikace [7,20,21] vibec necetl. Ostatni zdroje
jsou hlavné diplomové a bakalarské prace, webové stranky, blogy a firemni stranky.Bakalarské a diplomové jsou
v textu pouzity i jako zdroj informaci o obecnych principech, coz vede k prebirani chybnych informaci (napf.
matice v rovnici 2.3 ani neni mozné vynasobit).Autor si viibec nevyhledal publikace fesici aktivni bezpe¢nost
chodcl v dopravé (napt. Dariu M. Gavrila et al.), detekci chodct ze stereo-snimk(, ani odhad disparity.
Realizac¢ni vystup 62 b. (D)
Autor vytvofil aplikaci s Ul, ktera umoziiuje kalibrovat stereo-kameru, detekovat chodce v obraze a odhadnout
jejich vzdalenost. Jedna se ale prevazné o zakladni vyuziti metod OpenCV bez vyrazné pfidané hodnoty a
invence. Vzhledem k zaméfeni prace a potfeby vyhodnoceni by byla vhodnéjsi konzolova aplikace doplnéna
vhodnymi skripty. Kvalita zdrojového kodu a navrhu aplikace neni vysoka. Zdrojové kédy obsahuji magické
konstanty. Je spojena funkcionalita s Ul - vSechna funkcionalita je soucasti tfid dédénych z "Form". Prvky Ul
jsou v k6du pojmenovany button[1-7] a trackBar[1-11].
Vyuzitelnost vysledku
Prace pouzivd zndme postupy standardnim zplsobem. Provedené experimenty nejsou vypovidajici a nepfinasi
nové informace.
Otazky k obhajobé

» Jaké jsou pozadavky na presnost, latenci a snimkovaci frekvenci odhadu vzdalenosti?

¢ Jaké jsou pozadavky na false alarm rate a miss rate detektoru chodcl v systéme aktivni bezpec¢nosti.

e Jak jste chtél pouzit spoijité komponenty k segmentaci chodc(i? Ma to smys|? Pro¢ piSete v textu, Ze jste

tuto metodu pouzil, ale podle odevzdanych zdrojovych kéd( vzdalenost uréujete Uplné jinak?

 Jaky ma vliv snimaci frekvence kamery na rozmazani objektl? (Kap. 6.1)

* Musi byt ohniskova vzdalenost kamer stejna? (Kap. 6.1)

* Jakou jste pouzil kalibraci v testu 2 - Exteriér? Neni chyba uréeni vzdalenosti zplisobena pravé chybou

kalibrace?

10. Souhrnné hodnoceni 62 b. uspokojive (D)
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Student dokézal zpracovat netrivialni problém a demonstrovat funkénost vysledného feSeni, které ale je spie
zakladni a svou Urovni odpovida tutorialim demonstrujicim detekci chodct a vypocet disparity. Text prace neni
pfili§ kvalitni a neni z néj patrné, ze by student hloubéji pochopil feSené téma.
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