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Detail predmétu

Rizeni stroju a procest

ZAEAK. rok: 2026/2027

PFfedmét seznamuje studenty s moznostmi automatického Fizeni strojll a procesu. Studenti ziskaji
praktické zkusenosti s navrhem Fidicich systémua zalozenych na vyvojovych deskach Arduino a PLC firmy
B&R. V ramci pfedmétu si studenti prakticky vyzkou$i navrh fizeni v oteviené a zpétnovazebni smycce.

Soucasti pfedmétu je také predstaveni technologie fotovoltaickych elektraren a jejich fizeni.

Jazyk vyuky

Cesdtina

Pocet kredita

5

Garant predmétu

Ing. Zbynék Strecker, Ph.D.

Zajist'uje ustav

Ustav konstruovani (UK)

Vstupni znalosti

- znalosti z elektrotechniky a elektroniky, matematiky, fyziky a automatizace v rozsahu bakalafského studia
strojniho inzenyrstvi.

Pravidla hodnoceni a ukonéeni predmétu
Podminky ziskani zapoctu:

- vypracovani zadanych uloh (max. 60 bodu),

- absolvovani teoretického testu (max. 40 bodu),

- celkem je mozno ziskat az 100 bodu, vysledna klasifikace se urci podle stupnice ECTS.

Prednasky: u€ast je doporucena.

Cvigeni: ucast je povinna a kontrolovana vyucujicim, povoluje se maximalné jedna absence. V pfipadé
dlouhodobé nepfitomnosti je nahrada zameskané vyuky v kompetenci garanta pfedmétu.

Ucebni cile

Absolventi budou schopni specifikovat pozadavky na Fidici systém v zavislosti na cilové aplikaci, orientovat
se v problematice fidicich systému a samostatné vyfesit jednoduché automatizacni ulohy.

- Schopnost definovat pozadavky na fidici systém. @

- Schopnost samostatné navrhnout a naprogramovat fidici systém pro jednoduché aplikace.
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- Schopnost vybéru vhodného typu pohonu.
- Znalost principu open/closed loop regulace.
- Znalost obvyklych priimyslovych rozhrani.
Zakladni literatura
SHARMA, K.L.S. Overview of Industrial Process Automation. 2nd vyd. B.m.: Elsevier, 2017. ISBN 978-0-12-
809303-0. [online] Dostupna z: https://app.knovel.com/web/toc.v/cid:kpOIPAE0OS/viewerType:toc/ (EN)
Doporucena literatura
BANZI MASSIMO. Getting Started with Arduino. B.m.: O’'Reilly Media, 2009. ISBN 978-0-596-15551-3. (EN)
KANDRAY, Daniel E. Programmable Automation Technologies: An Introduction to CNC, Robotics and PLCs.
B.m.: Industrial Press, 2010. ISBN 0831133465. (EN)
Zarazeni predmétu ve studijnich planech

» Program N-KSI-P magistersky navazujici 1 ro¢nik, letni semestr, povinny

Typ (zpUsob) vyuky

Prednaska

16 hod., nepovinna

Vyucujici / Lektor

Ing. Zbynék Strecker, Ph.D.

Osnova

- Automatizacni systémy (duvody nasazeni, pozadavky, bezpec¢nost).

- Struktura automatiza¢niho systému (pfistrojovy podsystém, uzivatelské rozhrani, fidici podsystém).
- Zakladni strategie fizeni (fizeni v otevifené a uzaviené smycce, aplikace PID regulatoru).

- Rozdéleni a moznosti jednotlivych typU automatiza¢nich systémua (SCADA, PLC, mikrokontroléry,
funkce operacniho systému).

- Rozhrani fidicich systému (vstupy/vystupy, komunikaéni sbérnice).

- Primyslové pohony (rozdéleni, zplUsoby Fizeni, u€innost fizeni, vhodnost dle aplikace).

- Fotovoltaické elektrarny - princip a zplUsob fizeni s ohledem na maximalni u¢innost

Laboratorni cvi€eni

32 hod., povinna

Vyucéujici / Lektor

Ing. Zbynék Strecker, Ph.D.

Osnova

Blok Arduino:

- Ovladani digitalnich a analogovych vstupt/vystupu.
- Posilani dat pfes komunikacni sbérnici.

- Ovladani alfanumerického LCD.

- Rizeni servomotort.

- Ziskavani méfenych veli€in z ¢idel (ultrazvuk, akcelerometr, senzor polohy). @
- Regulace v oteviené smycce.
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- Zpétnovazebna regulace (stabilizator, autonomni vozidlo).
Blok PLC:
- ZaloZeni projektu, seznameni s vyvojovym prostifedim.
- Pfipojeni k LAN, identifikace a definice pouzitého HW a oziveni.
- Programovani jednoduchych automatiza¢nich uloh v programovacim jazyku Structured Text.
- Vizualizace.
- Zavislé Fizeni servopohonu.
Tento pfedmét vznikl za podpory projektu Akcelerace zelenych dovednosti a udrzitelnosti na VUT v Brné s
reg. ¢. NPO_VUT_MSMT-2143/2024-5.
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