Vysoké uceni technické v Brné
Fakulta informacnich technologii

Hodnoceni vedouciho bakalarské prace

Student: Némec Lukas
Téma: Optimalni planovani pohybu pro robota se vSesmérovym podvozkem (id 19183)
Vedouci: Rozman Jaroslav, Ing., Ph.D., UITS FIT VUT

1. Informace k zadani
predchozi projekty tykajici se planovani cesty. S vysledkem prace jsem spokojen.

2. Prace s literaturou
Student si literaturu aktivné obstargval sdm.

3. Aktivita béhem feSeni, konzultace, komunikace
Student byl b&hem FeSeni nadprimeérné aktivni, na konzultace dochazel pravidelné a pfipraven. Praci také obohatil
vlastnimi myslenkami.

4. Aktivita pfi dokon€ovani
Préce byla dokon&ena v nékolikatitydennim predstihu a obsah byl zkonzultovan.

5. Publikaéni ¢innost, ocenéni

6. Souhrnné hodnoceni velmi dobfe (B)
Vysledkem je velice pékna prace a to jak to strance teoretické, tak také po strance praktické. Student byl pfi feSeni
nadprimeérné aktivni, a tak vysledkem je prace, na kterou se bude dat bez problém( navazat. Z tohoto dlivodu
hodnotim na horni hranici stupné B/88 bodC.

Prohlaseni: Udéluji VUT v Brné souhlas ke zvefejnéni tohoto hodnoceni v listinné i elektronické formé.

V Brné dne: 1. ¢ervna 2017
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