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1 UVOD

Pro vizualizaci a monitorovani bude pouzit operatorsky panel s dotykovou obrazovkou
s uhloptickou 9 a rozliSenim VGA (800x480) pixelti, jenz bude umistén ve dvefich
elektrického rozvadéce. Vizualizaci na displeji operatorského panelu bude mozné zobrazit
na vzdalené plose jiného pocitace napt. pomoci programu VNC client. Pro tyto tcely je tfeba

zajistit pfipojeni operatorského panelu k ethernetové siti.

K tomu, aby bylo dosazeno jednoznacné a prehledné moznosti komfortniho ovladani
celého hydraulického okruhu, je soucésti projektové dokumentace 1 zpracovani navrhu

vizualizace tohoto dotykového displeje. Vizualizace byla zpracovana v programu Adobe

Ilustrator.
2 VIZUALIZACE OVLADANI RIDICIHO SYSTEMU NA
DISPLEJI

Na obr. 1 az 3 jsou zobrazeny vizualizace operatorskych paneld, které jsou vyuzivany
v laboratotich VUT v Brné [15] nebo byly navrzeny pro potteby laboratote ve Vysokém Myté
[4]. Tyto byly po svych navrzich béhem let postupné upravovany a dopliovany. Jejich

provedeni a funkcnost tak byla v pribéhu ¢asu opakované potvrzena.
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Obr. 1 Ukazka 10,4 dotykového displeje s rozlisenim 640x480 pixelii
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Obr. 2 Ukazka 19 dotykového displeje s rozlisenim 1920x1080 pixelii
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Obr. 3 Ukazka 10,4 dotykového displeje s rozlisenim 640x480 pixelii [4]



Dotykovy displej s thlopfickou 9” (228,6 mm) bude mit rozliSeni 800 x 480 pixelt.
Jedna se tedy o jednoznac¢né vymezenou pracovni plochu, proto byl pfi navrhu vizualizace

ovladani, jez je patrna z obr. 4, kladen diraz kromé estetické stranky také na prehlednost feSeni.

Na obrazku vizualizace lze vidét, ze je pracovni plocha displeje rozdélena do n¢kolika
sektorti. V horni ¢asti displeje jsou vidét jednotlivé pracovni polozky souvisejici s ovladanim
¢1 nastavenim parametrii hydraulického okruhu. Ty umoziuji uzivateli kromé celkového
piehledu fizeni laboratote také praci s naméfenymi hodnotami, parametry systému, piipadné

praci v servisnim rezimu. Na vybér v horni list€ je sedm interaktivnich zélozek. Jedna se o:

e prehled, kde je zobrazen celkovy pohled na hydraulicky okruh;

e archivaci, ktera umoziuje zalohu a kontrolu dat;

e grafy, kde je mozny nahled na naméfené hodnoty vykreslené do grafii;

e legendu, kde je vypis pouzivanych zkratek a vysvétleni;

e alarmy, hlasici uzivateli kolize nebo nevyhovujici parametry;

e servis, kde je mozné nastaveni analogovych vstupti, bloka¢nich a hrani¢nich

hodnot, nastaveni vzdaleného ptipojeni.

Nejvétsi ¢ast uprostied obrazovky zaujima piehledné zjednoduSené schéma cerpaci

stanice hydraulického okruhu se dvéma cerpadly.

HLADINY V LABORATORI
Hladina H1 ve Zlabu 72
Hladina H2 na zad¢atku Zlabu 71
Hladina H3 na konci zlabu 71
Priitok - DN40 Pratok - DN150 Hladina H4 v laboratoti
Hladina H5 v laboratoii
Hladina H6 v laboratofi
Hladina H7 v laboratofi
Priitok pted mérnym #labem 72
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Obr. 4 Navrh vizualizace ovladani hydraulického okruhu



2.1 Interaktivni prvky

Interaktivni prvky jsou v navrZzené vizualizaci na obr. 4 odliSeny barevné. Prakticky
jedinym moznym parametrem, ktery bude moci byt zadan pifimo nebo ménén pomoci Sipek
vyobrazenych na displeji, je fidici frekvence motorti obou Cerpadel. Po zapnuti Cerpadla tak,
ze se na n¢j poklepe a zvoli spustit, se zelenou barvou zbarvi pismeno Z — zapnuto. V piipade
vypnuti bude signalizovano taktéz zelenou barvou pismeno V — vypnuto. Pti chodu se ¢erpadlo
zbarvi do zelena, pfi poruse do Cervena. V ptipadé, Ze bude Cerpadlo provozovano v ru¢nim

debloka¢nim rezimu, bude svitit zelené pismeno R.

Pted spusténim Cerpadel si uzivatel zvoli, jaky z pratokoméri si pteje vyuzit pro méfeni
prutoku. Podle ,,zaskrtnuti* DN 40 nebo DN 150 bude nasledné¢ piislusny pratok vizualizovan
na zobrazovacim panelu Z1 nebo Z2 na sténé laboratofe. Pro tuplnost je tfeba doplnit,
ze v souladu s poloautomatickym rezimem ovladéani (popsaného v ptilohach 1 a 2) musi byt

vhodné otevieny pfislusné uzavéry na trase.

Podle zapnutého Cerpadla a vybrané trasy bude uzivateli pomoci vizualizace dynamicky

meénicim se podkresem ukazan smér proudici vody.

V ptipad¢ dosazeni hrani¢nich nebo blokacnich parametrti bude piisluSny parametr

podbarven ¢ervenou barvou, piipadné zacne jeho text blikat.

2.2 Informacni prvky

Informaéni prvky jsou ve vizualizaci vyobrazeny v rameccich Sedé barvy. Pfi pohledu
na displej lze okamzité zjistit aktudlni pritocné mnozstvi protékajici obéma pratokoméry DN
40, resp. DN 150. Dalsimi sledovanymi hodnotami je teplota vody v akumulacni nadrzi, teplota
vzduchu v laboratofi, aktudlni provozni frekvence cerpadel, veskeré trovné hladin méfenych
ve zlabech a v prostoru laboratotfe, dosazeni minimalni hladiny v akumula¢ni nadrzi a jeji
aktudlni aroven a objem.

3 ZAVER

Zhotoveni vizualizace fidiciho systému na dotykovém displeji vychazi z dlouhodobych
zkusenosti pracovnikti Laboratofe vodohospodaiského vyzkumu Ustavu vodnich staveb
Fakulty stavebni Vysokého uceni technického v Brné€. Pti zpracovani bylo dbéano jak na stranku

estetickou, tak na prehlednost feseni.

Pti realizaci strojné-technologické ¢asti hydraulického okruhu laboratoie SPU v Nitie

vSak Ize o¢ekavat udalosti nebo faktory, které mohou vyvolat dodatecné tipravy.
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Tyto faktory bude v ramci zkuSebniho provozu hydraulického okruhu nezbytné nalézt

a adekvatné na n¢ zareagovat spole¢n¢ s programatorem vizualizace a fidiciho systému.



