POSUDEK OPONENTA DIPLOMOVE PRACE
Autor diplomoveé prace: Bc. Jakub Zbranek

Oponent diplomové prace: Ing. Alexej Vitula

Jakub Zbranek zpracoval diplomovou praci na térsig&m horizontalnich a vertikalnich
posurii gabionové zdi. Dle zadani jeho ukolu bylo vyhodr®etap néieni posun
sledovaného objektu gabionové zdi v lokaimédéice v okrese Rokycany na silnici I¥idy
¢. 233.

Prace je zpracovana v rozsahu 24 stran psanéhodeptrénéhorfadou obrazk a 13
piiloh. V Gvodu svého ukolu egjmuje problematiku sledovani posua deformaci objekta
jejich vyznam. V kapitole 2 vymezuje pouzivané ppjterminologii. V nasledujiciasti
pak popisuje sledovanou lokalitu a informujei@pavnych pracich. V kapitolach 5 a 6 uvadi
nastiuje postup réickych praci a zfisob zpracovani ziskanych d&etne rozboi presnosti.
V zawru své prace slownshrnuje dosazené vysledky.

Prace je popisna s malo konkrétnimi odkazy nesapieSeni, neni Zovodnéna volba
navrzeného zjsobureSeni, nelze jednozér@ urcit zpasob néfeni ani vyhodnoceni. Neni
uvedeno, kteréasti ukoluiesil autor sam, na kterych se podilel a ktéed/zal.

K vlastni praci mam tytoifpominky a otazky:

Na str. 10 jsou uvedeny pojmy a terminologie, kfge¥zal z literatury a ne zcela sprévn
je rozstil (zakladni hodnota, skutea hodnota, stanovisko apod.) V celé praci se pakue
zmatenost pojiinnag.: str. 20 ,Proto se voli metoda geometrické nigejae které je metoda
piesné nivelace odvozena“ nebo str. 24 , Pro maxinmab¥nou pesnost stabilizaceiip
zaneieni pozorovanych badslouzil maly odrazny hranol vysky 12 cm s montaaim*” a
celarada dalSich.

V préaci se diplomant odvolava 12N 73 0405 Mieni posuf stavebnich objeft Tato
norma vychazi z kritickeéh& o¢ekavaného posunu. Byla v danékippct znama tktera
Z &chto hodnot a vifpac, Ze ano, prose z ni v ramci rozbdmiesnosti nevychazelo?

Znan¢ diskutabilni je volba sitvztaznych bodl 5001 az 5005 a jeji stabilizace. Dva body
5002 a 5003 byly stabilizovanyéby, ostatni §zkem pomoci na zdi fixu (coz v stasné
doke je pro dlouhodoba #iieni zcela nevhodné) a jeden odraznyriikem, gicemz neni
v praci specifikovano, ktery bod a jak. Z necsmreé pilohy 6 se vSak jevi, Ze minimaln
¢tyfi body vztazné sitlezi v zor ocekavanych posun(5001-5004), zejména
k méteni v ramci sit.
Praé byly do vyp@tua v siti bodi vztaZzné sé zahrnuty body 4001 a 4002, jejichz
soudadnice byly uteny metodou GNSS RTK o rokide nez ndiena 0-ta etapai€®snost
takto ugenych bod je pro &ely prace nedostated, a cela sinakonec neni realizovana
v systému S-JTSK a tim jejich vyuZziti pozbyva zcatays|?



Mezi uvedené pouzivané metodyemi posui jsou uvedeny polarni metoda, metoda
GNSS, ktera vSakibec vyuzita nebyla afpsna nivelace. Na str. 25 je uvedeno, Ze
svinovacim metrem byly govany vysky hrandl. Byla pro utovani vySek tedy vyuzivana i
trigonometrickd metoda?

V kapitole 6.1.1 a 6.2.1 jsou uvedenystrojové vady. Pro elektronicky dalkémvsak
tykajici se pouze uhlovéhostieni a Zzadné pro délkove. V textu je odkaz na kadibrlisty
pouzitych istroju. Byly provadny kontroly gistroji a poniicek ed kazdou etapou?
Zejména u nivekniho @istroje nelze spoléhat dlouhodafa hodnoty kalibraniho listu,
zvla¥ pii nedodrzovani stejnych z&m jak tomu bylo v danémifpact. Také @i pouziti vice
hranoli je pri presném msieni znat sottovou konstantu pro kazdy hranol zwlas

Uvedené rozboryiesnosti nejsou pro danyipad relevantni. Nejsou pro jednotlivé body a
etapy uvedeny dosazené charakteristilgsposti, které Ize ziskat z vyrovnani celéhigemi.
Z nich Ize stanovit hodnoty prokazanych pasyako dvojnasobek stchyb. Uvedena tab.3
je vhodna v RPied nefenim k uteni @esnosti cilovych paramétpii znamé mezni
odchylce. Obraceny postup neni vhodny a nevederéisym zagram.

V zawru se pokusil diplomant o interpretaci vyslédkoz se ne zcela povedlo a nepodava
nam dostaté informace o chovani sledovaného tuzemi.

V celé praci jsou stale nekonkrétni odvolavky wi#opy acini tak praci obtizé
pochopitelnou. Zcela v rozporu se zadanim chylileze¢. 9 informace o etapach 3, 4 a 5,
cozcini vice még praci pro dalS¢ast&né nepouzitelnou.

| pies vySe uvedené nedostatky, které ne vzdy bylgameny diplomantem, povaZzuji
praci za pijatelnou a doportuji k obhajol a hodnotim ji znamkou
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