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Slovni hodnoceni:

Studentovym Ukolem bylo na zakladé pfedchozi reSerSe vyvinout systém pro spravu akvaria zaloZzeny
na kombinaci vyvojové platformy NXP i.MX8 a operacnim systému QNX Neutrino.

V prvni kapitole student popsal podminky pro Zivot v akvariu a princip regulace pH akvarijni vody a na
zakladé zjisténych poznatkl urdil potfebnou presnost méfeni teploty a kyselosti akvarijni vody a
intenzity okolniho osvétleni. Na zakladé poZadavk( na presnost, vyplivajicich z prvni kapitoly voli
odpovidajici senzory a udava pfiklady vypoctu pro urCeni potfebného rozliSeni A/D pfevodniku. V této
kapitole je zminéno davkovani CO2 do akvaria, ale popis vybraného elektromagnetického ventilu a
jeho fizeni bohuzel zcela chybi, podobné je tomu i u popisu budice osvétlovacich LED.

Navrh fidiciho softwaru je popsany v tfeti kapitole. Student pfedstavuje nékolik moznych zplsobl
feSeni komunikace mezi lokalnim a vzdalenym uzivatelskym rozhranim, z nichz vhodné vybira to
nejefektivnéjsi.

Vliv regulace CO2 na pH vody je popsany v zavérecné Casti prace, kde student diskutuje na zakladé
nameérenych hodnot vyvoj pH vody bez vnéjSiho zadsahu a se sycenim CO2.

Vysledkem studentovy prace je pouzitelné zafizeni, umoznujici vzdalenou i lokalni spravu akvéria,
vCetné rekalibrace pH modulu. Student zvolil koncepci, ktera neni vazana na konkrétni fidici desku a
vysledné zafizeni tak lze pfipojit na témér libovolnou Arduino-kompatibilni platformu. UZivatelské
rozhrani obsahuje vSe potfebné pro pohodiné ovladéani aplikace.

Text prace je z vétsi Casti vénovany obecnému popisu pojmi, na Ukor popisu implementace a
vlastniho fe3eni. Slohovéa i odborna troven prace je prdmérna.

Student k praci pfistupoval aktivné a pravideln& konzultoval svij postup.

Zadani prace povazuji za splnéné.
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