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Abstrakt

Bakalaiskd prace se zabyva tvorbou ucelové mapy centralni ¢asti zameckého parku prilehlého
k Zamku Zidlochovice. Piedpokladd se, e vysledna u¢elova mapa bude v budoucnu vyuzita
k dendrologickym studiim a jinym cinnostem spojenym s pé¢i o difeviny. Zamecky park je
vlastnictvim statu Ceskéa republika. Pravo hospodafit s timto stitnim majetkem nalezi Lesnimu
zavodu Zidlochovice, ktery spada pod Lesy Ceské republiky, s. p.

Obsahem ucelové mapy je polohopis, vyskopis a popis. V polohopisné ¢asti je zvlaste
kladen diiraz na podrobné rozliSeni druhti dfevin. Dosazend pfesnost méfeni byla testovana
ttemi kontrolnimi profily. Vysledna Gcelova mapa centralni ¢asti zameckého parku je vyhotovena

v méfitku 1:500 ve 3. t¥idé piesnosti dle CSN 01 3410 [3].

Kli¢ova slova: u¢elova mapa, tachymetrie, polarni metoda, zamecky park, Zidlochovice

Abstract

My bachelor thesis engages in making a thematic map of a park adjacent to Castle Zidlochovice. It
is supposed to be used for dendrological studies or other activites connected with wood care. The
owner of the castle park is the Czech republic. The right of farming belongs to Lesni zavod
Zidlochovice managed by Lesy Ceské republiky a.s.

This thematic map contains planimetry, altimetry and map lettering. The planimetric part is
focused on detailed definition of wood species. The achieved exactness was tested by three control
sections. The final thematic map is made in scale 1:5000 in the 3rd accuracy rating according to

CSN 01 3410 [3].

Keywords: thematic map, tacheometry, polar method, castle park, Zidlochovice
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1 Uvod

Bakalaiska prace se zabyva tvorbou ucelové mapy centralni ¢asti zameckého parku prilehlého
k Zamku Zidlochovice. Park se nachazi v katastrdlnim uzemi Zidlochovice a Gasteénd tvoii
prirozenou hranici s katastralnim Gzemim HruSovany u Brna. Rozprostira se na plose 22,5 ha.
Park je vlastnictvim statu Ceska republika. Pravo hospodafit s timto majetkem statu naleZi
Lesnimu zavodu Zidlochovice, ktery spada pod Lesy Ceské republiky, s. p. [5]

Zamecky park je vyznamnou kulturni pamatkou zahradniho uméni. V souvislosti s péci
o dfeviny vznikl pozadavek na vypracovani ucelové mapy centralni ¢asti parku, dale pouzitelné
jako podklad pro dendrologické studie.

V soucasné dob¢ je park celoro¢né volné pfistupny verejnosti. Navstévnici mohou
obdivovat skupiny vzrostlych stromil i solitéry, rozkvetlé louky, volné se pasouci jeleni
a mufloni zver.

Prvni Cast této prace se zabyva popisem lokality a nastinénim historie Zamku
Zidlochovice a piilehlého parku. Dalsi ¢ast pojednava o rekognoskaci v terénu a vybéru
ptistroji a pomtcek. Dale je popsan postup meétickych praci a zpracovani namétenych dat.
Nakonec je rozebran postup pfi tvorbé ucelové mapy. VSechny meétické, vypocetni a grafické
prace byly vyhotoveny v souladu s normami CSN 01 3410 Mapy velkych méfitek- Zakladni
a ti¢elové mapy [3]a CSN 01 3411 Mapy velkych méfitek — kresleni a znacky [4].
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2 Predstaveni lokality

Zamecky park se nachdzi na pravém biehu feky Svratky v mésté Zidlochovice. Zadanou
lokalitou pro tvorbu ucelové mapy je centralni cCast zameckého parku. Na severozapadni
a jihovychodni stran¢ ohranicuje lokalitu ziviény chodnik s lipovou aleji, v severovychodni ¢asti
tvotfi hranici dfevény plot a zjihozdpadu je zajmové uzemi vymezeno ochrannou

protipovodnovou betonovou zdi s draténym plotem.

2.1 Lokalizace zameckého parku Zidlochovice

Zamek Zidlochovice s pfilehlym parkem se nachdzi v jihozépadni ¢asti mésta Zidlochovice
(némecky Grol3 Seelowitz) v okrese Brno-venkov v Jihomoravském kraji. Mésto se nachazi
18 km jizné od Brna pfi soutoku Litavy a Svratky, na tpati nejvy$sitho kopce Dyjsko-
svrateckého uvalu Vyhonu (355 m n. m.). Primérna nadmotska vyska mésta je 190 m n. m. [18]

Lokalizaci zdmeckého parku znazornuje Obrazek 1 (Sirsi okoli) a Obrazek 2 (detail).

jSobotovice]

LA

Nosislav®

Obrazek 1: Lokalizace zameckého parku Zidlochovice, 3irsi okoli. [9]
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Obrazek 2: Lokalizace zameckého parku Zidlochovice, detail. [9]

2.2  Historie zameckého parku

Zamecky park o rozloze 23 ha je vyznamnou pamatkou zahradniho uméni, jejiz tiisetlety
dolozeny umélecky vyvoj Uizce navazuje na barokni a klasicistni pfestavby zamku. Jedna se
o velice pékny krajinarsky park v anglickém stylu s velkym mnozstvim rozvolnénych skupin
a solitér malebnych vzrostlych stromd, s rozlehlymi loukami a volné chovanou jeleni a mufloni
zveéii. Park ma vyznamnou funkci v izemnim systému ekologické stability jako vyznamny
krajinny prvek. Roste zde pftiblizné 25 druht jehlicnatych a 87 druhi listnatych dfevin (stav
v roce 1994).

Park mél pivodné barokni podobu, kterou navrhl francouzsky architekt Arnost August
Charbonier v roce 1708 na ptani tehdejsiho majitele hrabéte Filipa Ludvika ze Sinzendorfu.
Pozdé&ji pokracoval v realizaci zahradni inzenyr Josef Hatzl, ktery se stal v roce 1746 spravcem
zahrad cisafského sidla v Schonbrunnu. Park mél v té dobég Cisté francouzsky raz, zamek byl
dokonce obklopen vodnim kanalem, ve kterém byly chovany ryby, kachny a labuté. Byla
vybudovana oranzerie a velka péCe byla vénovéna péstovani ovoce a zeleniny. Na pfelomu
18.a19. stol. doSlo k postupnému upadku barokni zahrady, Uplny konec pak pfinesly
napoleonské valky, po nichz Ditrich§tejnové jiz neméli prostiedky na jeji obnovu.

V roce 1819 koupili panstvi Habsburkové, kteti zacali park obnovovat jako krajinarsky
podle navrhu zahradnika Karla Marxe (1809). Vyslednd kompozice se mnohem vice blizi
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klasickému anglickému parku nez navrhy Karla Marxe, které nesly prvky raného romantického
pojeti.

Za 1. republiky pobyval na zamku prezident T. G. Masaryk, na jehoz pocest byla
7. 3. 1930 vysazena v zapadni ¢asti parku lipa, nyni oznacena pamétni deskou.

Zidlochovice a zamecky park si oblibil také esky basnik Petr Bezru¢. V parku byla

ziizena lavicka, na niz je pamétni cedule s jeho basni, vztahujici se k zidlochovickému zamku.

Obrazek 3: Zamecky park, zamek.

V 70. letech 20. stoleti bylo do parku vysazeno pocetné stado mufloni a jeleni zvéte, jejichz
vysoky stav znaén¢ pozménil raz celého parku znienim velké casti kefového patra
a poSkozenim mladsich stromt. V poloving 90. let 20. stol. byla zah4jena obnova podle projektu
Ing. Subra [7].

Na obrazcich je vyobrazena centralni ¢ast zadmeckého parku — pohled k zamku

(Obrazek 3) a pohled smérem k obci HruSovany u Brna (Obrazek 4)
> - ¥ I I

Obrazek 4: Zamecky park, centralni ¢ast.
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3 Teoreticky zaklad

V této kapitole jsou vymezeny pojmy tykajici se map, rozdéleni map a popis metod méfeni

pouzitych pii tvorbé ucelové mapy.

3.1 Mapa

Definice: Mapa je zmenSeny, generalizovany, konvenéni obraz Zemé¢, kosmu,
kosmickych teles a jejich ¢asti pfevedeny do roviny pomoci matematicky definovanych vztahi
(kartografickym zobrazenim), ukazujici v zavislosti na daném ucelu polohu, stav a vztahy
prirodnich, socidlné-ekonomickych a technickych objektii a jevi, které jsou vyjadieny vizualné

znakovym systémem. [8]

3.1.1 Druhy map

Mapy délime podle rtiznych hledisek, kterymi jsou napiiklad: zpiisob vyhotoveni, méfitko,
kartografické vlastnosti a obsah.

Podle zpusobu vyhotoveni rozliSujeme mapy ptiivodni, odvozené a Castecné odvozené.
Mapy ptvodni (originalni) vznikaji zpracovanim dat, ziskanych pfimym méfenim v terénu
geodetickymi, fotogrammetrickymi, pfipadné metodami GPS. Mapy odvozené vznikaji na
podkladé map pivodnich metodami fotomechanickymi, zpravidla v méfitkdch mensich,
s redukci obsahu a pfipadnou generalizaci. Mapy castecné odvozené vznikaji kombinaci vySe
uvedenych zptisobi.

Podle méritka se mapy déli ztechnicko-inzenyrského a z obecné-kartografického
hlediska. Technicko-inzenyrské mapy se déli na mapy velkych méfitek (do 1:5000), mapy
sttednich méfitek (1:5 000 — 1:200 000) a mapy malych metitek (1:200 000 a mensi). Obecné-
kartografické mapy se déli na topometrické (do méfitka 1:5 000), podrobné topografické
(1:5000 - 1:50 000),  ptehledné¢  topografické  (1:100 000 - 1:200 000),
topografickochorografické (1:200 000 — 1:1 000 000) a chorografické s méfitky mensimi nez
1:1 000 000.

Podle kartografickych vlastnosti se mapy d¢€li podle toho, ktery ze tii geometrickych
mapovych prvki (ahel, délka a plocha) se nezkresluje, nebo zkresluje jen v minimalni mife.
Mapy konformni nezkresluji thel, jsou tedy preferovany geodetickou praxi. Mapy ekvidistantni
minimalni zkresluji délky, mapy ekvivalentni nezkresluji plochy a mapy vyrovnavaci maji
eliminovano zkresleni jednoho prvku na tukor druhého.

Podle obsahu mapy se mapy déli na polohopisné, polohopisné a vyskopisné

a vyskopisné. Polohopisné mapy obsahuji pouze polohopisnou slozku (napft. katastralni mapa).
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Polohopisné a vyskopisné mapy obsahuji vSechny tii zakladni prvky mapy — polohopis,
vyskopis a popis (napt. THM). Mapy pouze s vyskopisem se tvoii jako pfilozné mapy

k polohopisnym mapam, pro specialni projekéni ucely. [8]

3.1.2 Ukelova mapa

Mapy s nadstandardnim obsahem se déli na mapy tématické a mapy ucelové. Tématické mapy
jsou specialni mapy stfednich a malych méfitek. Mapy ucelové jsou vSak vzdy velkého métitka,
které obsahuji kromé prvki zakladni mapy zakres dalSich prvkd, jevl a objekt na povrchu, pod
povrchem a nad povrchem zemé — podle ucelu pro ktery vznikly. Tyto mapy se vyuzivaji pro
planovaci, projektové, provozni, evidencni, dokumentacni a jiné tucely.

Utelové mapy vznikaji pfimym méfenim, piepracovanim nebo &asteénym odvozenim
ze stavajicich map.

Utelové mapy se déli na mapy zékladniho vyznamu, mapy podzemnich prostor
aucCelové mapy ostatni. Zakladnimi ucelovymi mapami jsou technickd mapa mésta (TMM),
zékladni mapa zavodu (ZMZ), zakladni mapa dalnice (ZMD), zakladni mapa letiste (ZML)
a jednotna Zelezniéni mapa stanic a trati (JZMST). Ugelovymi mapami podzemnich prostor jsou
mapy jeskyni a podzemnich chodeb s vyjimkou doli, tunelt a objektli metra. Ostatnimi
ucelovymi mapami jsou mapy slouzici pro projektové ucely, mapy pro provozni potieby
organizaci, pro pozemkové Upravy, mapy lesnické a vodohospodaiské, geodeticka cast
dokumentace skutecného provedeni staveb, mapy sidlist a mapy slouzici pro dokumentaci
pamatkovych objekti.

Vysledkem tvorby ucelové mapy muize byt mapa graficka, Ciselna nebo digitalni. Volba
kvality presnosti (tfida pfesnosti) uc¢elové mapy spolu s volbou méfitka vychazi z ucelu, pro
ktery je mapa tvofena. Stejné tak i jejich obsah se fidi cilem, pro ktery mapa vznika. Ugelové
mapy lze vyhotovovat v libovolnych rozmérech mapového ramu a v obecném kladu listt. Musi

vSak obsahovat piehled kladu listd vyhotovenych map. [8]

3.2 Polarni metoda

Pfi polarni metod¢ je poloha bodu urc¢ena pomoci polarnich soufadnic — vodorovného uhlu
(mezi orientaCnim smérem a urovanym bodem) a délky (od stanoviska k urCovanému
bodu). [1]
Pti méfeni polarni metodou Ize rozlisit dva druhy stanovisek: pevné a volné.

Pevné stanovisko, kdy je pfistroj umistén na zndmém bode¢. Orientace na stanovisku se

provede vzdy nejméné na dva body polohovych bodovych poli nebo na pomocné body.
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Nejméné na jeden z nich se méfi také délka; vyjimka je pfipustna jen pfi orientaci na dva trvale
signalizované nepfistupné body.

Volné stanovisko, kdy je pfistroj umistén na neznamém bodé. Na body polohovych
bodovych poli nebo na pomocné body musi byt zméteny nejméné dvé délky a dva vodorovné
sméry. V piipad¢ volného stanoviska musi byt thel na urovaném bod¢ (mezi sméry na dva
dané body) v rozmezi 30 gon az 170 gon.

Vzdalenost ur¢ovaného bodu od stanoviska smi presahnout délku spojnice stanoviska
s nejvzdalengj$im orienta¢nim bodem nejvysSe o jednu polovinu. Nelze-li zaméfit vice nez jeden
orientacni smeér, orientace se oveéfi na kontrolné zaméreném podrobném bodu uréeném z jiného
stanoviska. Podrobné body, které neni ze stanoviska vidét piimo, lze zaméfit s pouzitim
polarnich kolmic. Polarni kolmice nesmi byt delsi nez 1/2 délky od stanoviska k paté kolmice

a nesmi presahnout délku 30 m. [6]

3.2.1 Rajon

Rajon je orientovana a délkové zaméfena spojnice daného a ur€ované¢ho bodu. Jde o zakladni
geodetickou ulohu pro pfevod polarnich soutadnic do pravouhlé soutadnicové soustavy. [2]

Princip ur¢eni polohy bodu metodou rajonu je patrny z Obrazku 5.
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Obrazek 5: Rajon [13].

3.3 Metody urceni vySky bodu

K hlavnim metodam méfeni a urovani pievyseni a vysek patfi zejména geometricka nivelace,
trigonometrické urCovani prevyseni a méteni vysek druzicovymi piistroji. V technické praxi se
také pouziva hydrostaticka nivelace k pfendSeni a vytyCovani nivelet, zejména ve stavebnictvi.
Jiz jen vyjimecné pouziva metody barometrického uréovani vysek, vzhledem k jeji nizké

presnosti a spolehlivosti. [12]
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3.3.1 Geometricka nivelace ze stiredu

Principem geometrické nivelace ze stfedu je méteni vyskového rozdilu dvou bodi A, B pomoci
vodorovné zamery, realizované nivelacnim pfistrojem, umisténym uprostfed mezi body A, B.
Na bodech A, B se umisti svisle nivela¢ni laté, opatfené stupnici. Urovnana vodorovna zaméra
umoziuje jednak ¢teni z na lati umisténé na bod¢ A (zaméra vzad) a ¢teni p na lati umisténé na
bod¢ B (zaméra vpred). Rozdil ¢teni na latich dava vyskovy rozdil mezi body A, B. [12].

Princip geometrické nivelace ze stiedu znazoriiuje Obrazek 6.
hap=Hp—Hy=2z—-p (3.1

kde hap je pfevySeni mezi body A a B, H, je vyska bodu A, Hg je vyska bodu B, z je ¢teni na
lati umisténé na bodé A (zaméra vzad), p je Cteni na lati umisténé na bod¢ B (zdméra vpred).

Vsechny veli¢iny jsou dosazovany v metrech.
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Obrazek 6: Geometricka nivelace ze stiedu [17].

3.3.2 Trigonometrické urceni vySky

Trigonometrické pievyseni se pocita ze znamé vzdalenosti bodl a z méfeného zenitového thlu
na jednom z obou bodd. Piesnost vypocteného pievyseni, uréeného na vétsi vzdalenost nez
nékolik set metrd, je zavisla predev§im na chybé zenitového uhlu a na znalosti vertikalni slozky
refrakce (refrakéniho tihlu). Chyba v pievyseni se zpravidla zmens$i, jsou-li méfeny zenitové
uhly oboustranné. [12]

h =s5s-cotgz ...pro vodorovnou délku 3.2)

h=s"-cosz ...pro Sikmou délku (3.3)
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kde 4 je pfevySeni mezi body, s je vodorovna délka a s’ je Sikmé délka (vSe v metrech), z je

zenitovy thel (v gradech).

3.4 Mapovani vySkopisu

Zemsky povrch se pii mapovani vyskopisu idealizuje, nahrazuje se topografickymi plochami
bez drobnych mistnich nerovnosti, které jsou pro dané métitko bezvyznamné. Pti tvorbé map
velkych méfitek se vySkoveé zaméfuje vétsina podrobnych bodt polohopisu a kromé nich dalsi
body potiebné ke konstrukci vrstevnic.

Pro ziskani vySkopisné slozky se pouzije metody geodetické nebo fotogrammetrické,
pozadavkem na ptesnost vyskopisu, typem terénu, rozsahem mapovaného uzemi, vyuzitelnosti
polohopisného podkladu, apod. [8]

Leteckd fotogrammetrie umoziuje efektivni zaméfeni polohopisu a vyskopisu vétsich
uzemnich celkti. Z naméfenych dat se vyhotovuji napt. ortofotomapy, digitalni modely terénu.

V soucasnosti se k podrobnému mapovani vyuziva také laserové skenovani a mobilni
mapovani.

Laserovy skener je vysokofrekvencni laserovy dalkomér, ktery vysila dalkomérné
paprsky do svého okoli v pravidelném thlovém kroku. Zékladnim vystupem méfeni je mracno
bodl. U bodu se urCuji prostorové souradnice na principu prostorové polarni metody. Vyhodou
této metody je rychlost sbéru dat — az stovky tisic bodi za sekundu.

Mobilni mapovani pfedstavuje sbér dat z pohybujiciho se prostiedku (automobil, drazni
vozidlo, letadlo, lod’) prostfednictvim soustavy senzord (kamer, laserti, GPS a IMU, odometru).
Mobilni mapovani Ize vyuzit naptiklad ktopografickému mapovani vySkopisu

a polohopisu, tvorbé 3D modeld, dokumentaci pamatek. [10]

3.4.1 Tachymetrie

Tachymetrie je metoda méfeni, kterou uréujeme polohu a vysku bodu soucasné. Poloha a vyska
jednotlivych bodt se ziskava métfenim polarnich soufadnic, tj. vodorovného uhlu, zenitového
uhlu a délky ze stanoviska k jednotlivym bodim. PrevySeni mezi urCovanym bodem
a stanoviskem se pocitaji z méfené délky a zenitového uhlu. K orientaci osnovy smérii na
stanovisku se pouzije zaméry na dané body v okoli, popt. sousedni stanoviska. Dilezité je
zméfit vysku pristroje na kazdém stanovisku a také vysku cile u jednotlivych podrobnych bodu.
Rozsah uzemi, které 1ze zaméfit z jednoho stanoviska, je omezen dosahem dalkomérti, tvarem

terénu, porostem a zpravidla nepiesahuje nékolik set metra. [17]
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3.5 Vyjadreni vySkopisu

Pro mapy velkych méfitek se nejvice pouzivaji vyskové koty, vrstevnice, technické Srafy a dalsi

mapové znacky. [8]

3.5.1 Kotovani

Informace o vySkovych pomérech v mapé jsou zprostfedkovany uvedenim absolutni nebo
relativni vysky (koty) bodu. Absolutni vyska bodu je svisla vzdalenost mezi skuteCnym
horizontem bodu a nulovym horizontem. Relativni vyska je svisla vzdalenost skute¢nych
horizonti dvou bodd. Relativni vyska je tedy rovna rozdilu absolutnich vySek obou bodu.
Relativnich vySek se uziva pfi urovani vysek nékterych terénnich utvart, jako napft. terénnich
stupnti, ptikopli, naspti, vykopl, apod. Koty se umistuji na vyznacnych bodech terénu
(vrcholové tvary, rozcesti, vstupy do budov, apod.) a poskytuji rychlou a pfesnou informaci
o vysce terénu. Kotovanim se vSak neziska predstava o plasticite terénu. [§]

Vyskové koty se udavaji v metrech, ve zpevnéném terénu na dvé desetinnd mista,

v nezpevnéném terénu na jedno desetinné misto. [11]

3.5.2 Technické Srafy

Technické Srafy jsou stfidavé delsi a kratsi carky ve sméru spadu. Informuji o nahlé zméné
sklonu terénu. [8]

Srafy neni tieba kreslit v celém priib&hu terénniho stupné. Terénni hrany se kresli jen
v piipad¢, ze se nekryji s polohopisnou ¢arou, nebo jsou-li od ni vzdaleny o vice nez 0,5 mm na
mapé. Hnéd¢ se kresli technické Srafy ptirozené nezpevnéné struktury, ¢erné umelé zpevnéné
struktury. Horni a dolni hrana se opatii vySkovymi kotami, pii nedostatku mista relativni kotou

v misté nejvetsiho prevyseni. [11]

3.6 Kontrola vySkopisu

Kontrolni méfeni se provadi pro odstranéni hrubych chyb a omyld pii méfeni a zobrazovani
vyskopisu, a také pro ziskani podkladl pro posouzeni dosazené piesnosti vyskopisu. Kontrola

se provadi revizni prisvitkou, kontrolnim profilem, kontrolnim vybérovym souborem bodu. [8]

3.6.1 Kontrolni profil

Kontrolni profil se v terénu zaméii vzdy ve sméru spadu. Koncové a mezilehlé body profilu se
polohové a vysSkoveé zaméti (s vyssi pfesnosti nez pii méfeni piivodnim). Profil se zobrazi,
vyznaci se v ném body, v nichz kontrolované vrstevnice protinaji rovinu profilu a vzniknou tak

odchylky v zobrazeni vrstevnic, které se porovnaji s meznimi odchylkami. [8]
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4 Meérické prace

Meéftické prace v terénu probihaly na jafe a na podzim roku 2014 a také v tnoru, bfeznu a dubnu
roku 2015 z diivodu vhodnych klimatickych a vegetacnich podminek. Stromy v téchto jarnich
mesicich zlstavaly jesté neolisténé, a tim byla zajisténa dobra viditelnost pfi méfeni podrobnych
bodu.

27.02.2014  Rekognoskace v terénu

03.03.2014  Meéfeni podrobnych bodt ¢. 1 — 173

05.03.2014  Meéfeni podrobnych bodu ¢. 174 — 267

10. 03.2014  Mg¢feni podrobnych bodu ¢. 268 — 487

17.03.2014  Mc¢éfeni podrobnych bodu ¢. 488 — 742

19.03.2014  Mgéfeni podrobnych bodut ¢. 743 — 926

25.09.2014  Mcéfeni podrobnych bodt ¢. 1001 — 1151

06. 10. 2014  Mg¢feni podrobnych bodt €. 1152 — 1288

21.02.2015  Méfeni podrobnych bodt ¢. 2001 — 2138

05.03.2015 Mefeni bodt kontrolnich profili ¢. 3001 — 3026

15.04.2015  Mcefeni bodt kontrolnich profili ¢. 3027 — 3062

4.1 Pripravné prace a rekognoskace v terénu

Na zacatku bylo nutné seznamit se se zadanou lokalitou, jejim rozsahem a pfesnym vymezenim.

Centralni cast parku je na dvou delSich stranach ohrani¢ena zivicnym chodnikem
s lipovou aleji, na kratsi strané blize zamku je hranice tvofena dfevénym plotem a na protilehlé
kratsi stran¢ lokalitu vymezuje ochranna protipovodnova betonova zed’ s draténym plotem. Pro
snaz$i orientaci pii budovani pomocné méfické sité a pfi volbé podrobnych bodl byla lokalita
podélné rozdélena na tfi ¢asti, a to na dvé okrajové, kde se nachazi vétSina stromd, a na
prostfedni ¢ast s prevladajicim charakterem louky.

Dale bylo zjisténo, Ze v zajmové Gzemi pievlada rovinaty terén s minimem hran terénni
kostry. Mezi nejvyznamnéjsi vySkopisné prvky v lokalité patii dvé snizeniny, které slouzi jako
prirodni napajedla pro zver, (v dobé méteni vyschld) a také prikop podél betonové zdi.

Bodové pole v okoli lokality bylo pro méfické prace dostate¢né. Pfimo v zameckém
parku se nachazi body podrobného polohového bodového pole (dale PPBP) ¢. 785, ¢. 786
ac. 787 (k. 1. 796701). Bod ¢. 786 vsak nebyl pii rekognoskaci v terénu nalezen. Pro polohové
pripojeni do soufadnicového systému S-JTSK bylo tedy vyuzito bodd PPBP ¢. 785 a ¢. 787,
a také zhustovaciho bodu €. 207 (4423) a trigonometrickych bodt ¢. 6 (4304) a ¢. 40 (4303).

Pro pfipojeni k vyskovému systému Bpv byl vyuzit nivela¢ni bod ¢. Pad-9, jehoz vyska byla
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ovéfena na zajistovacim bodu 207.1 (4423). Dale byla metodou technické nivelace urcena
vyska bodu PPBP €. 785. Vyska bodu PPBP ¢. 787 byla urCena trigonometricky. VSechny vyse
uvedené body byly polohoveé ovéteny dle geodetickych udajii zaznamenanych v mistopisech

jednotlivych bodi.

4.2 Pouzité pristroje a pomiicky
Vétsina pristroji a pomulcek pro méfické prace byla zabezpeCena z vlastnich zdrojl, pouze
piistroj s pislusenstvim pro technickou nivelaci byl zaptijéen Ustavem geodézie. Pro méfeni

byly pouzity nasledujici pfistroje a pomtcky:

e  totalni stanice Nikon Nivo 5.M (v. ¢. A301272),

e  stativ pro totalni stanici,

e  odrazny hranol Sokkia, drzak, ty¢,

e pasmo (30 m), svinovaci metr (2 m),

e nivelacni pfistroj Topcon AT — G7 (v. ¢. KS5293) s pfislusenstvim,

e  ostatni pomtcky: kladivo, dfevéné koliky, nastielovaci hieby, reflexni vesta.

Pro tachymetrické méfeni byla pouzita totalni stanice Nikon Nivo 5.M. Vybrané parametry

pristroje jsou uvedeny v Tabulce 1. Fotografii totalni stanice zobrazuje Obrazek 7.

Tabulka 1: Parametry totalni stanice Nikon Nivo 5.M [15].

Zvétseni dalekohledu 30 x
Minimdalni zaostreni 1,5m
Dosah dalkoméru -

5000 m
hranolovy méd
Dosah dalkoméru -

300 m

bezhranolovy mad

Pfesnost méreni délek | +(3+2 ppm x D) mm

Pfesnost méreni uhld 5"/ 1,5 mgon
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Obrazek 7: Totalni stanice Nikon Nivo 5.M [14].

4.3 Priprava pristroji

Pted kazdym meéfenim byly pfistroje fadné zkontrolovany z diivodu vylouceni hrubych chyb
a omylt. S velkou peclivosti bylo ptekontrolovano nastaveni totalni stanice, zejména konstanty
hranolu a atmosférickych podminek (teplota vzduchu a atmosféricky tlak vzduchu).
Z atmosférickych podminek byly automaticky vypocitany fyzikalni korekce, které ovliviuji
presnost dalkoméru. Také byla pred kazdym méfenim zajisténa temperace pristroje doporuc¢ena
vyrobcem.

Matematické korekce (korekce z kartografického zobrazeni a z nadmotské vysky) byly
urCeny automaticky zadanim udaji do totalni stanice, pfesnéji zadanim soufadnic bodu PPBP
¢. 785 (Y =599743,64 m; X = 1178484,89 m) a jeho vySky urcené metodou technické nivelace
(H = 180,84 m). M¢titkovy faktor byl tedy automaticky vypocten totalni stanici pfi méfeni. Dale
pii vypoctu soufadnic a vySek novych bodu jiz nebyly ve vypocetnim programu zavadény zadné

dalsi korekce. Tim se zamezilo vicendsobnému korigovani namétenych hodnot.

4.4 Vybudovani pomocné mérické sité

Hustota polohového bodového pole byla dostatecna k zamétreni prostfedni tretiny zadané
lokality s pfevladajicim charakterem louky. Hlavnim objektem zajmu této prace vsak byly
jednotlivé stromy véetné rozliSeni jejich druhl. Proto bylo nutné urcit celkem 8 pomocnych
mefickych boda v obou krajnich tietinach lokality.

Pomocné meétické body ¢. 4001 — 4007 byly polohové zaméteny polarni metodou. Bod
€. 4008 byl uréen metodou volného stanoviska celkem ze Ctyf bodd. Vysky pomocnych
métickych bodi byly urCeny trigonometricky. Meéfeny byly délky asméry na dva
trigonometrické body a na dva body podrobného polohového bodového pole.

Poloha vsech stanovisek byla volena tak, aby byla zajisténa vzajemna dobra viditelnost,
a tim i dostatecny pocet orientaci. VSechna stanoviska byla v nezpevnéném terénu docasné
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stabilizovana dievénym kolikem zvyraznénym reflexnim sprejem. Vyjimku tvofi bod ¢. 4005,
ktery byl na zivicném chodniku stabilizovan nastfelovacim hiebem. Pfi volbé pomocnych
meficich bodl bylo také pamatovano na to, aby se zaméfované stromy vzajemné co nejméné

ptekryvaly v jednotlivych zamérach.

4.5 Méreni podrobnych bodi

Podrobné body byly méfeny metodou elektronické tachymetrie. Pfedmétem mapovani v zadané

lokalité byly:

e jednotlivé dieviny s rozliSenim jejich druhti

e  7ivicné chodniky

e oploceni - dfevény a dratény plot

e zdi- betonova protipovodiiova a cihlova zed’
e mobiliar parku (lavicky, odpadkové kose)

e  hrany terénnich stupiti

Poloha a pocet podrobnych bodil byly voleny tak, aby od sebe na map¢ nebyly vzdaleny o vice
nez 2 — 3 cm, coz predstavuje vzdalenost 10 — 15 m v terénu pro méfitko mapy 1:500. Kontrola
spravnosti a homogenita méfeni byla zajiSténa nezavislym uréenim soufadnic a vySek
vybranych podrobnych bodli ze dvou pomocnych méfickych stanovisek. Jelikoz méfeni
probihalo v nezpevnéném terénu, byly tyto identické body stabilizovany nastielovacim hiebem
a zvyraznény reflexnim sprejem.

Naméftena data byla v terénu kodovana.

4.5.1 Méreni stromu

Pii méfeni jednotlivych stromi bylo vyuzito funkce totalni stanice uhlové odsazeni. Pokud se
zamétovany strom skladal z vice kmend, byl zaméfen jednim bodem, a to pomyslnym stiedem
vSech kmend.

Zaroven s méfenim podrobnych bodt probihalo ur€ovani druhd stromt. Pro usnadnéni
dalsich praci a pro lepsi orientaci byly stromy rozlieny pti kodovani. Kazdému druhu dieviny

byl tedy ptidélen odlisny kod. Zkratky pouzité pii kodovani jsou odvozeny z nazvu stromd.
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Seznam pouZitych kédu pro jednotlivé druhy stromi:

Tabulka 2: Zkratky pro jednotlivé druhy di‘'evin

Listnaté dreviny

AK |trnovnik akat JM | javor mléc
BR | bfiza bélokora JR |jerfab ptaci
BRS | brslen evropsky KA |katalpa vejcita
BU | buk lesni KO | korkovnik amursky
DC |dub cerveny LI |lipa velkolistd, malolista, stfibrna
DR | dfin jarni LR |liliovnik tulipanokvéty
DU |[dub letni, bahenni MA | maklura oranZova
HB | habr obecny NE |javor jasanolisty
HR | hrusen pland PL |platan javorolisty
JA |jasan ztepily TO |topol ¢erny
JB |javor babyka TOB | topol bily
JI |jirovec madal TR |treSen pilovita, ptaci
JK |javor klen VR |vrba bild
JL |jilm vaz, horsky
Jehlicnaté dreviny
BO | borovice ¢erna, vejmutovka JE |jedle bélokord, obrovska, kavkazska
DO | douglaska tisolista SM | smrk ztepily, pichlavy
Kere
PU | pustoryl véncovy ‘ Zl ‘ zimostraz obecny

Pokud bylo vhodné méfeny strom urcitym zptsobem odliSit od ostatnich, byla pfimo do koédu
vepsana poznamka. Napiiklad u podrobného bodu ¢. 181 je uveden kéd DU/2KMEN. To
znamena, ze zaméirovanym stromem byl dub, ktery se sklada ze dvou kmenti.

Pro dalsi vyuziti vytvafené mapy naptiklad k inventarizaci dfevin bylo ucelné zamérit
1 vyznamna torza stromtl. SkuteCnost, Ze se jedna o torzo a ne o zivy strom, byla rovnéz
poznamenana v kodu takovéhoto podrobného bodu. Snahou bylo druhové rozlisit i odumftelé

stromy. To vSak nebylo mozn¢, pokud bylo torzo jiz v pokrocilém stadiu rozkladu.

4.6 Méreni bodi kontrolnich profili

Dosazena ptesnost vysek podrobnych bodii byla ovéfena celkem tiemi kontrolnimi profily,
které byly nezavisle zaméfeny polarni metodou s pouzitim stejného pfistroje a stejnych
pomicek. Jeden kontrolni profil byl méten v prodlouzeni spojnice bodi PPBP ¢. 785 a ¢. 787,
pfiblizné sttedem del$iho rozméru lokality. Dalsi dva kontrolni profily byly méfeny pfiblizné

ve tfetinach méfeného izemi na jeho krat§im rozméru.
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5 Vypocetni prace

Po skonceni terénnich praci nasledovalo zpracovani naméfenych dat. Data byla pfi
tachymetrickém meéteni ukladana do interni paméti totalni stanice. VeSkeré vypocetni prace
byly uskutecnény v prostredi programu Geus v. 18.0.6.

Nejdiive bylo méteni vyskoveé pripojeno k vyskovému systému Bpv. Dale byly
vypocéteny soufadnice podrobnych bodi v systému S-JTSK a jejich vysek ve vyskovém systému

Bpv.

5.1 Zpracovani namérenych dat

Prenos naméfenych dat z vnitini paméti totalni stanice do pocitace bylo uskute¢néno v prostiedi
programu Geus v. 18.0.6. Pii importu dat nebyly zavadény zadné dalsi korekce. Namérend data
jiz byla korigovana totalni stanici pii sbéru dat.

Z totalni stanice byly ziskany datové soubory * . raw. Dale bylo nutné data konvertovat
do formatu vhodného k dal§im vypoctim. Konvertované soubory naméienych dat byly dale
zpracovany a upraveny do pozadované formy zapisnikii polarni metody pomoci textového

editoru GeusPAD. Zapisniky jsou soucasti ptilohy.

5.2 Vypocet podrobnych bodi

Nejdiive byla vypocitana vyska bodu podrobného polohového bodového pole (dile PPBP)
¢. 785 ziskana metodou technické nivelace, ¢imz bylo méteni pfipojeno k vyskovému systému
Bpv. Déle byla vypocitana vyska bodu PPBP ¢&. 787 urCena trigonometricky z bodu ¢. 785
s orientaci na zhustovaci bod ¢. 207 (4423), pficemz bylo nejdiive nutné zpracovat zapisnik
trigonometrického ur€eni vysky, konkrétné odstranit indexovou chybu zenitového thlu
meéteného ve dvou polohach dalekohledu. Vysledné vysky bodt PPBP ¢. 785 a ¢. 787 jsou

uvedeny v Tabulce 3.
Tabulka 3: Souradnice bodi PPBP

Cislo bodu Y [m] X [m] H [m]
785 599743,64 | 1178484,89 180,84
787 600034,02 {1178739,43 180,40

Nasledné byly vypocteny soufadnice pomocnych méfickych bodi a podrobnych bodt v systému
S-JTSK a jejich vysky ve vyskovém systému Bpv pomoci funkce polarni metoda davkou.
Do vypoctu vstupuji zndmé soufadnice danych boditi a zapisniky podrobného méteni polarni

metodou. Dané body byly pfevzaty z databaze bodovych poli [19]. Jedna se o trigonometrické
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body ¢. 6 (4304) a ¢. 40 (4303), zhustovaci bod ¢. 207 (4423) abody PPBP ¢. 785 a ¢. 787,
doplnéné o vysky ve vyskovém systému Bpv. Na Obrazku 8 je ukazka z prostiedi programu

Geus v. 18.0.6, konkrétn¢ funkce polarni metoda davkou.
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Vysledné soufadnice a vysky pomocnych méfickych bodi jsou uvedeny v Tabulce 4.

Tabulka 4: Souiadnice a vy§ky pomocnych mérickych bodu

Cislo bodu

Y [m]

X[m]

H [m]

4001

599848,00

1178504,34

181,00

4002

599946,17

1178601,48

180,65

4003

600063,68

1178675,07

180,55

4004

600076,89

1178713,60

180,10

4005

599903,81

1178740,47

180,90

4006

599813,67

1178595,02

180,82

4007

599689,80

1178554,18

182,39

4008

600073,28

1178768,80

180,84

F

F 3l
[1000000000
0.000

9]

Kontrola die polohy _. |

Pti vypoctech byly soucasné porovnavany soufadnice a vysky identickych bodi ziskané
nezavislym kontrolnim zaméfenim z jiného stanoviska, nez z kterého byly ptivodné urceny.
Dosazené odchylky na jednotlivych bodech jsou doloZeny v protokolech. Jako vysledné
soufadnice a vysky bodl byly ponechany pivodni tdaje. Protokoly o vypoctech jsou soucasti

prilohy.
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5.3 Vypocet bodii kontrolnich profila

Soutadnice bodl kontrolnich profilti v systému S-JTSK a jejich vysky ve vySkovém systému
Bpv byly rovnéz vypocitany pomoci funkce polarni metoda davkou. Dané body se znamymi

soufadnicemi a vySkami vstupujici do vypoctu byly stejné jako u vypoctu podrobnych bodu.

5.4 Testovani presnosti

Presnost vyslednych soutfadnic a vySek bodi se ovéfuje podle danych kritérii pFesnosti
stanovené tfidy presnosti.
Jelikoz je zadand lokalita pfevdzné tvoiena nezpevnénym terénem, byly testovany

pouze vyiky podrobnych bodi vyskopisu dle normy CSN 01 3410 [3].

5.4.1 Testovani vySkopisu

Vysky podrobnych bodl jedné tfidy pfesnosti musi byt urCeny tak, aby vybérova smérodatna
vyskova odchylka sy neptekrocila kritérium 3uy u bodil terénniho reliéfu (na nezpevnéném

povrchu). Kritéria pfesnosti pro 3. tfidu pfesnosti jsou uvedeny v nasledujici Tabulce 5.

Tabulka 5: Kritéria presnosti

Ttida presnosti | uxy[m] | uy [m] [ uy[m]
3. 0,14 | 0,12 | 0,50

Dosazeni pozadované piesnosti ur¢eni vysky podrobnych bodti bylo ovéfeno porovnanim vysek
ziskanych interpolaci mezi body podrobného méfeni a vySek urCenych nezavislym méfenim
kontrolnich profili. Obé vysky byly uceny polarni metodou s pouZzitim stejného pfistroje
a stejnych pomticek.
Pro vSechny body vybéru se vypocitaji rozdily vysek
AH = H,, — Hg 5.

kde H,, je vyska ziskana interpolaci mezi podrobnymi body vyskopisu a Hy je vySka bodu
kontrolniho profilu.

Dale se vypocita vyberova smérodatna vyskova odchylka sy ze vztahu

(5.2)

kde kje koeficient, jehoz hodnota je rovna 2, ma-li kontrolni ureni stejnou piesnost jako

metoda urceni vySek. N je pocet identickych bodi a AH jsou rozdily vysek.
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Presnost uréeni vysek se poklada za vyhovujici, kdyz:
e hodnoty rozdilti vyiek AH vyhovuji kritériu |AH| < 2uy - Vk
e vybérova smérodatna vyskova odchylka sy vyhovuje kritériu sy < 3wy - uy
na nezpevnéném povrchu, kde koeficient oy ma pfi volbé hladiny vyznamnosti
a =5 % hodnotu oy = 1,1. Koeficient k = 2 a uy je kritérium piesnosti,

pro 3. tfidu presnosti uy = 0,12 m. [3]

Interpolované vysky mezi podrobnymi body vyskopisu byly testovany podle kritéria pro 3. tfidu
piesnosti 3on.uy = 0,396 m (dle normy CSN 01 3410 [3]) pro nezpevnény povrch. Vybérova
smérodatna vyskova odchylka tedy vyhovuje vy$e uvedenému kritériu. Zadna hodnota rozdilt
vySek z celkového poctu 62 testovanych bodi nepiekrocila mezni rozdil vySek AHpe,). Piesnost
vyskopisu miizeme povazovat za vyhovujici pro 3. tfidu pfesnosti. Vybrané vysledky testovani

vyskopisu jsou uvedené v Tabulce 6.

Tabulka 6: Vysledky testovani vySkopisu

Kritérium presnosti pro 3. tfidu presnosti: 3wn.up=0,396 m
Vybérova smérodatna vyskova odchylka s;;: sy=0,04 m
Mezni rozdil vySek AHme,): AH(men=1,02 m

Vyhovuj :100 9
Podminka |AH|<|AH(mey | : YNOVUJ€ pro %

Nevyhovuje pro 0 %

Testovani presnosti vyskopisu je soucasti ptilohy.
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6 Grafické prace

Vysledky vypocetnich praci byly nasledné graficky zpracovany v dalsi Casti této prace. Ke

grafickym pracim bylo vyuzito programu Microstation PowerDraft V8i a jeho nadstaveb.

6.1 Atributy

Driive nez bylo zapocato s tvorbou kresby ucéelové mapy, bylo nutné vhodné upravit zadanou
atributovou tabulku a vytvofit vlastni knihovnu bunék.

Jednotlivé druhy dfevin byly rozdéleny do t¥i kategorii, a to na listnaté stromy,
jehlicnaté stromy a kefe. V kazdé kategorii byly dfeviny abecedné sefazeny podle rodového
jména a pro kazdy druh dieviny byla definovana samostatna vrstva. Dfeviny s minimalnim
poctem zastupcli byly slouCeny do vrstvy snazvem Ostatni. Celkem tedy bylo vytvofeno
15 vrstev pro listnaté stromy, 4 vrstvy pro jehlicnany a 1 vrstva pro kefe. Samostatnd vrstva
byla také vytvofena pro vyznamna torza stromt.

Celkem byly vytvofeny 4 typy novych bunék, tedy pro listnaté stromy, jehli¢nany,
torza a kefe. Velikost bunék byla pfevzata podle mapové znacky 3.13 pro jednotlivy strom
podle normy CSN 01 3411 [4]. Tvar bun&k pro listnaté a jehliénaté stromy byl navrzen podle
normy CSN 73 0122 [16]. Dale byly buiiky rozliSeny zkratkou pro jednotlivé druhy dievin.
Zkratky byly pouzity stejné jako pro kodovani a jsou uvedeny v Tabulce 2 (kap. 4.5.1, str. 24).
Na Obrazku 9 je ukazka vytvotenych bun€k. Zleva pro jehlicnaty strom (borovice Cerna,

vejmutovka), listnaty strom (trnovnik akat), torzo (smrk ztepily, pichlavy) a kef (zimostraz

CKBo €ak @E)sm (71

Obrazek 9: Ukazka nové vytvorenych bunék

obecny).

Atributova tabulka a knihovna bun¢k je soucasti prilohy.

6.2 Konstrukce kresby ucelové mapy

Nejdiive byly pomoci aplikace Groma naéteny do nového vykresu vypocitané soufadnice, ¢isla
pomocnych méfickych bodi a podrobnych bodi a kédy bodi. Do dalsiho vykresu byly
naimportovany vysky pomocnych méfickych bodt a podrobnych bod.

Utelova mapa byla vytvatena podle upravené atributové tabulky ve vykresu s vyskami
bodi, ke kterému byl referencné piipojen vykres s Cisly bodt a s kody. Nejdiive byly vymezeny

hranice vykresu. Kresba ucelové mapy byla zkonstruovana na format 420 mm x 1188 mm. Poté
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byly pospojovany liniové prvky mapy, jako napiiklad chodniky, ploty a zdi. Nasledné byly do
kresby umistény mapové znacky, popisy povrchi, priseciky sit€ pravouhlych soufadnic apod.
Zavérem byla kresba doplnéna legendou a popisovou tabulkou. Vysledkem je vytvotrena

ucelova mapa ve formatu * . dgn.

6.2.1 Vyjadreni vySkopisu

Ugelova mapa obsahuje vyjadieni vyskopisu metodou vyskovych kot a technickych $raf.

Vyskové koty
Vzhledem k tomu, Ze je lokalita pfevazné tvorena nezpevnénym terénem, jsou vyskové koty

v map¢€ uvedené na jedno desetinné misto. Aby nedoslo k prekryvani kresby, bylo v nékterych

ptipadech nutné vyskové koty opticky posunout nebo natocit.

Technické Srafy

K vykresleni technickych sSraf byla pouzita aplikace MGEO. Technické Srafy jsou konstruovany
definovanim terénnich hran, mezi kterymi mély byt umistény Srafy. Z diivodu lepsi piehlednosti
mapy nejsou technické Srafy kresleny po celé¢ délce terénnich hran. Horni i dolni hrana je

opattena vyskovou kétou.

6.3 Kontrolni profily

Byly vyhotoveny celkem tfi vykresy kontrolnich profil v méfitku 1 : 1250/125/12,5 (staniceni,
vysky, rozdily). Pro vétsi prehlednost byly vysky od srovnavaci roviny vynaseny desetindsobné,

rozdily mezi kdtami ur¢enymi z kontrolniho profilu a z mapy potom stonasobné.
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7 Zavér

Bakalafska prace se zabyva tvorbou ucelové mapy centralni c¢asti zameckého parku
Zidlochovice. V jednotlivych kapitolach jsou popsany etapy ¢innosti spojenych s vyhotovenim
ucelové mapy v ¢asové posloupnosti.

Prace zacaly rekognoskaci v terénu (vyhledani bodt bodovych poli, urceni rozsahu
lokality, vymezeni pfedmétii podrobného méteni).

Pro pfipojeni méfeni do soufadnicového systému S-JTSK bylo vyuzito bodi PPBP
¢. 785 ac. 787, zhustovaciho bodu ¢. 207 (4423) a trigonometrickych bodd ¢. 6 (4304)
a ¢. 40 (4303). Pro pfipojeni k vySkovému systému Bpv byl vyuzit nivela¢ni bod ¢. Pad-9, jehoz
vyska byla ovéfena na zajiStovacim bodu 207.1 (4423). Celkem bylo uréeno 8 pomocnych
méfickych bodi. Vysky novych méfickych stanovisek byly ur¢eny trigonometricky.

K méfickym pracim byla pouzita totalni stanice Nikon Nivo 5.M. Tachymetricky bylo
zaméteno celkem 1359 bodii. Piesnost vysSkopisu byla testovana tfemi kontrolnimi profily, které
byly uréeny dal§imi 62 body. K vypocetnim pracim byl pouzit program Geus v. 18.0.6.

Polohopisna ¢ast mapy s vyjadfenim vyskopisu pomoci vyskovych kot byla vyhotovena
v programu Microstation PowerDraft V8i podle upravené atributové tabulky s dirazem
na rozliSeni jednotlivych druhil dfevin. Vyjadieni pribéhu terénniho reliéfu pomoci technickych
Sraf bylo konstruovano v aplikaci MGEO.

Vysledna ucelova mapa je vyhotovena v soufadnicovém systému S-JTSK a vyskovém
systému Bpv, v métitku 1 : 500 ve 3. tiid€ piesnosti. Veskeré prace spojené s tvorbou ucelové
mapy byly vyhotoveny v souladu s normami CSN 01 3410 Mapy velkych méfitek — Zakladni
a ti¢elové mapy [3]a CSN 01 3411 Mapy velkych méftitek — kresleni a znacky [4].

Predpoklada se, ze vysledna ucelova mapa bude vyuzita zaméstnanci Lesniho zavodu
Zidlochovice k ¢innostem spojenym s pééi o dfeviny. Na rozdil od stavajicich mapovych
podkladt vyuzivanych spravci parku je tato i¢elova mapa vyhotovena na zakladé geodetickych
lze snadno aktualizovat, proto se ptredpoklada, Zze usnadni evidenci a inventarizaci dievin
v zameckém parku.

Do budoucna by bylo jisté pifinosem vyhotovit také ucelovou mapu zbyvajici ¢asti
zameckého parku, kterd nebyla predmétem zajmu této bakalaiské prace. Tim by zaméstnanci
Lesniho zavodu Zidlochovice ziskali piesn&jsi uceleny mapovy podklad arealu parku, ktery by

jim usnadnil préce spojené s jeho spravou.
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9 Seznam pouzitych zkratek

S-JTSK Systém Jednotné trigonometrické sité katastralni
Bpv Balt po vyrovnani

CSN Ceska statni norma

GPS Globalni polohovy systém

IMU Inercialni méfici jednotka

THM Technicko-hospodaiska mapa

PPBP Podrobné polohové bodové pole

ppm part per milion

k. 0. Katastralni uzemi
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11 Seznam priloh

01 Ptehled PMS (digitainé, analogové)
02 Geodetické udaje (digitalne)
03_Zapisniky
03.1 Podrobné méfeni (digitalne)
03.2 Kontrolni_profily (digitalne)
03.3_Soubory * . KTX (digitdlné)
03.4 TN (digitalne)
04 Protokoly
04.1 Podrobné méfeni (digitalne)
04.2 Kontrolni_profily (digitalne)
05 Seznamy_soutadnic
05.1 Sez YXH dané body (digitalne)
05.2 Sez YXH podrobné méteni (digitalne)
05.3 Sez YXH kontrolni profily (digitalné)
06_Atributy
06.1_Atributova tabulka (digitalné, analogoveé)
06.2_Park.cel (digitdlne)
07 Testovani_piesnosti H (digitalne, analogove)
08 Kontrolni_profily
08.1_Kontrolni_profil 1(digitdalné, analogové)
08.2_Kontrolni_profil 2 (digitalné, analogove)
08.3 Kontrolni_profil 3 (digitalné, analogoveé)
08.4 Body (digitalne)
08.5 Ptehledny nacrt kontrolnich profilt (digitalné, analogove)
09 Mapa
09.1 Mapa (digitdlne, analogove)
09.2_Body (digitalne)
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