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Autor Zkontroloval Schvdlil Materidl Polotovar Hmotnost Datum
Jifi SedlIar S235JR PLO 100 x 25-192] 1.51 Kg 21.05.2021
1 Promitani Tolerance Pfesnost Méfitko 1
G ISO 8015 ISO 2768 1:1
TNy tstav vyrobnich stroju, -,
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