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Disertacni prace Martina Velase se zabyva problematikou zpracovani 3D dat z inovativnich
senzorl (LIDAR) a praci se vzniklymi mraény bodu (point cloud). V ramci prace pfiSel feSitel s
novymi algoritmy, které FeSi konkrétni problémy zpracovani dat z LiDARU a navazjici otazky.

V disertacni praci prinos feSitele spociva pfedevsim v navrhu inovativnich algoritmi pro
zpracovani dat ze senzoru LiDAR. Metoda Collar Line Segments (CLS) se vénuje problematice
registrace fidkych 3D laserovych skenl. Byly navrzeny i pfistupy pro zpracovani téchto dat
pomoci konvoluénich neuronovych siti (CNN), jez umoznuji rychly odhad odometrie i
sémantickou segmentaci zemé/podlahy. Uvedené metody byly experimentalné ovéfené a
vysledky jsou uvedené v disertacni praci.

DalSim vysledkem je integralni navrh batohového laserového mapovaciho systému, ktery
umoznuje rychlé mapovani prostorl pomoci kalibrované dvojice senzoru LiDAR. Hlavni
pfednosti tohoto systému je univerzalnost - mapovani je mozné vykonavat v rozsahlych
vnéjSich arealech, ale i ve stisnénych €i zuZzenych vnitfnich prostorech. Jednotlivé ¢asti navrhu
jsou detailné popsané a experimentalné vyhodnocené.

Martin Velas béhem svého doktorského studia odvedl velky kus prace, vysledky jeho vyzkumu
a vyvoje se pouZzivaji v geodetické praxi a Martin Velas na feSenych tématech pracuje dal a
usiluje o jejich nasazeni i v komeréni podobé. Je tedy tfeba ocenit, Ze jeho prace ma nesporny
prakticky pfinos a potencial. Zaroven byla publikovana na kvalitnich mezinarodnich férech a ma
zfejmy a jasné vymezeny védecky pfinos, v€etné ohlasu. Oceriuji tedy spolupraci s Martinem
Velasem a jednoznacné doporuduji jeho praci k obhajobé.
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