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Pristup k servisu sloupu je délen ve vysce 1010 mm, déleni vychazi z feSeni konstrukce,
kdy zakladni sloup je svaren s celkovou konstrukci platformy a je na néj Sroubové upevnén
duralovy sloup. Horni ¢ast konstrukce je mozné odejmout jako oddélené casti konstrukce
a je tak mozné servisovat a CistiC jednotlivé casti. Samotné Cistéeni trysek probiha auto-
maticky béhem vymény typu agrochemikalii.

Robot je primarné zcela autonomni a do kontaktu s ¢lovékem pfichazi v pripade, kdy
uzivatel sleduje displej na platformeé robota. Robota Ize zaradit do kategorie robota:
pracovni kontakt, kontakt pomoci ovlddacu, nevyrobni ¢innost, kontakt rukou.

Pristup k baterii a fidici jednotce je vzhledem k vysSce platformy 360 mm resen pro
Clovéka v klece. Otevieni kapoty v predni ¢asti robota probiha automaticky pres apli-
kaci, pneumatické otvirani krytu umoznilo vytvorit estetické reseni predni masky a
nebylo nutné vytvaret v krytu Zzadna madla ¢i otvory pro manualni otevieni krytu.
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Ergonomické feseni - vyhled na display a schéma objemu nadrze Schema postriku mikro-tryskami a analyza kamerami
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Ergonomické ovladani - tlacitko on/off a nouzové tlacitko
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