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Pro vyvoj designu byla prvotné predstavena samotna vize celého konceptu.
Aktualné dochazi k prudkému narustu nedostatku zameéstnancl v zemédélstvi,

a proto jsou vyuzivani autonomni roboti pro rtizné funkce. Pro koncepcni navrh
byl zvolen systém platformy a dvou vyménnych modulu - analyza plodin a postfik
plodin. Analyza¢ni modul sleduje stav rostlin a predikuje objem plodin, nasledné
je dle vysledkl analyzy vyuzit robot pro postfik plodin, ktery je osetfi a zabrani tak
sifeni pripadnych skadcu.

Jednotlivé moduly je mozné autonomné vymeénovat. Cely koncept vychazi

z myslenky dvou dokovacich stanic, které slouzi k dobijeni robota, dokovani agro-
chemikalii a uschovu nepouzivanych moduld, které jsou zde diagnostikovany

a servisovany. Jedna se o autonomni pfistup stanic, na kterych si robot autonom-
ne vymeéni modul, ktery aktualné potfebuje pres systém elektromagnetického up-
inani. Farmar, ktery diky aplikaci vyhodnocuje stav plodin, definuje proces prace a
vyuzije modul, ktery aktualné plodiny potfebuiji.




