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Naroc¢nost zadani pramérné obtizné zadani
Splnéni pozadavkl zadani zadani spInéno
Zadani diplomové prace bylo splnéno v celém rozsahu.

Rozsah technické zpravy je v obvyklém rozmezi
Technicka zprava je v obvyklém rozsahu. Praci doplriuje pfiméfené mnozstvi obrazk( a tabulek.

Prezentacni uroven piedlozené prace 85 b. (B)

Prezentacni Uroven prace je velmi dobra. Jednotlivé kapitoly na sebe logicky navazuji a jsou vhodné doplnény
obrazky. Kapitola popisuijici teorii je zpracovana pfikladné a je radost ji Cist.

Formalni uprava technické zpravy 80 b. (B)
Po formalni strance povazuji praci za dobrou. Prace je vysazena v LaTeXu. Po jazykové strance je text v
poradku.

Prace s literaturou 90 b. (A)

Préci s literaturou povazuiji za prikladnou. V praci je ¢erpano celkem z 42 zdrojl, a to pfedevsim odbornych knih,
védeckych publikaci, uzivatelskych pfiru¢ek a dokumentaci produktd, které jsou relevantni k tématu prace.
MnozZstvi a kvalita pouZitych zdrojli se pozitivné odrazi v kvalité textu teoretické ¢asti prace.
Realizac¢ni vystup 85b. (B)
Realiza¢ni vystup je balik aplikaci pro kameru umisténou na robotickém manipuléatoru vytvofeny pro roboticky
operacni systém ROS, ktery dokaze detekovat optické zmény v okoli manipulatoru, k ¢emuz vyuziva algoritmy
segmentace pozadi a popredi. Byl taktéz vytvofen simulator pro otestovani v rliznych prostfedich. Velkym
pfinosem je prace nad velmi velkou scénou. A¢ tento problém neni dostate¢né védecky zpracovan, student si s
nim poradil velmi dobre.
Vyuzitelnost vysledku
Prace ovéfuje koncept, zda je mozné vyuzit detekce pozadi pro nasazeni v bezpe&nostnich aplikacich, jako je
napfriklad detekce dronll. Vychodiska prace by mohla byt pouzita pfi konstrukci redlného zafizeni. Véfim, ze po
dopracovani nékterych detaill, by mohly byt vysledky prace pouZity pro védeckou publikaci, protoZe detekce
pozadi a popfedi nad rozsahlou scénou neni v soucasné dobé dobfe védecky zpracovana.
Otazky k obhajobé

1. Vysvétlete, jestli a jakym zplsobem bylo provedeno testovani s realnym robotickym manipulatorem, v

textu prace je uveden pouze testovani v simulatoru.

Souhrnné hodnoceni 85 b. velmi dobfe (B)
Student vytvofil velmi dobrou préci. Zvlasté kladné hodnotim teoretickou &ast a realizacni vysledek. Navrhuji
celkové hodnoceni B.

Prohlaseni: Udéluji VUT v Brné souhlas ke zvefejnéni tohoto posudku v listinné i elektronické forme.
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