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max 153/min 148 ‘
L|_ -t '
B max 248/min q ’3’ o )
N POZ. 3 VRTAT MONTAZNE 2xM6-DELKA 10,5
555 . ..
3 < - PO/Z. L SMONTOVAT S POZ. 3 PRED MONTAZIPO/Z. 3K PO/Z. 2
POLOHU POZ. 7 NASTAVIT DLE ULOZENI VZORKU
POZ. 15 - MINIMALNI VZDALENOST PRO KALIBRAC!
7 & @ A 3
N4 N4 PO/Z. 15 PRI CHODU STROJE ODMONTOVAT/VYSUNQUT SPOLU S POZ. 12
@ ()
i T 21 2 |Sroub M5 x 8 DIN 912 Zn 0.0
' 20 1 éroub M6 x 12 DIN 912 88, /N 0.0
e R S 72 " 19 L [Matice M5 DIN 934 7n 0.0
hd ! b 18 L |Sroub M5 x 25 DIN 912 88 7n 0.0
| 17 6 |<roub M5 x 16 DIN 912 88 7n 0.0
@ | @ 16 L [Eroub M12 x 20 DIN 912 88 Zn 0.0
155 . @) _@9_ @ 15 1 Deska-senzor TR-15-00 Al 0.0
¥ Y 1 1 |Silomer (9B HBM 0.0
m 13 1 |Ulozeni senzoru PLA 0.0
| N = 12 3 |Uhel 20x20 SET BOSCH REXROTH | Al 0.0
s a=x 5 ® 11 1 |Podpérny profil 30x30 L=210  |BOSCH REXROTH |Al 0.2
R F % | 10 1 |Vzorek s hiideli TR-05-00 0.0
e Oy % 9 | 1 |Spojka SRG-32C-6X15_203  [MISUMI Al 0.0
C | 0 P Nt | | ~ 8 1 [Pohon 8LVA22R0030D000-0  |B&R 0.3
P | | 7 1 |Pfiruba TR-12-00 0.8
N @) (D] ‘ e 6 T |Ulozeni vzorku TR-10-00 0.4
(& ol 2 /‘\ | i | N 5 1 |Deska TR-06-00 0.8
— \f_,\_lj_'_ ' @ _+_ Y L 1 |Pneumaticky pist Parker 1.7
¥ S~oJrul &.J ] PST-C080DGSNO25 .
\ ~e @) ()\ /C) 3 1 |Posuvny stdl PUVODNI o1
e ¥ N = 2 1 |Uzel uloZeni a pohonu disku PUVODNI 31.0
4 /) | | 1 1 |Dr7ak mikroskopu PUVODNI 177
i fi ﬁ I POZ. | KS. [NAZEV SOUCASTI / NORMA| (. VYKR. / DOD.| MATERIAL | HM
\ SEZNAM POLOZEK
Y, 1 Drsnost povrchu Hrany Méfitko |Presnost ISO 2768-mH
/ 1 : 2 Promitani ‘El‘@
Sestfava
- T T Y Material Polotovar Hmotnost 59,33 kg|Chranéno podle IS0 16016
Sgﬁ'&mem VYKRES SESTAVENT  |Nezev
(167-5) Kreslil Bc. Smid TAPER‘ON‘D'SC
gt _
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