
0 0.2 0.4 0.6 0.8 1
t	[s]

0

0.5

1

1.5

2

2.5

3
Ia
	[A

]
Proud	kotvy	DC	motoru

Spojitý	model
Diskrétní	model
Simscape	model

0 0.2 0.4 0.6 0.8 1
t	[s]

0

20

40

60

80

100

120

w
	[r
ad

/s
]

Výstupní	otáčky	DC	motoru

Spojitý	model
Diskrétní	model
Simscape	model

0 0.2 0.4 0.6 0.8 1
t	[s]

-0.5

0

0.5

1

1.5

2

2.5

3

e_
i	[
A]

Regulační	odchylka	proudu

S	estimací	výstupních	otáček
Bez	estimace	výstupních	otáček

0 0.2 0.4 0.6 0.8 1
t	[s]

-20

0

20

40

60

80

100
e_

w
	[r
ad

/s
]

Regulační	odchylka	otáček

0 0.2 0.4 0.6 0.8 1
t	[s]

0

2

4

6

8

10

12

14

U
a	
[V
]

Akční	zásah
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Žádaná	hodnota	proudu


