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Naroc¢nost zadani obtiznéjsi zadani
Zadanie hodnotim ako obtiaznejSie s ohladom na Sirku problematiky a z dévodu potreby odhadu 3D pozicie z
dvojrozmernych obrazovych dat.

Splnéni pozadavki zadani zadani spinéno
V8etky body zadania boli splnené bez vyhrady.

Rozsah technické zpravy je v obvyklém rozmezi
Rozsah prace sa nachadza na hornej hranici obvyklého rozmedzia.

Prezentacni Uroven predlozené prace 65 b. (D)

Logicka Struktira praca nie je konzistentna, ¢o znizuje zrozumitel'nost pre Citatel'a. Teoreticky rozbor
problematiky a popis niektorych kl'iCovych metdd je nedostato€ny a obsahuje popis implementaénych detailov.
Navrh zvoleného pristupu realizacie obsahuje informacie o pouziti aplikacie, ktoré by bolo vhodné zaradit do
manudlu aplikacie. Pozitivne hodnotim rozbor existujdcich riedeni detekcie.
Formalni uprava technické zpravy 75 b. (C)
Formalna Uprava prace je na primeranej urovni a obsahuje len drobné typografické chyby, ako chybné odsadenie
pri ukazke zdrojového kodu alebo nevhodny font a zarovnanie pri ukazkach spustenia programu. Prezenta¢nu
Uroven by tiez vylepSilo vhodné pouzitie systému LaTeX. Jazykovu stranku prace nedokazem posudit.
Prace s literaturou 70 b. (C)
Student zhromazdil a spracoval primerané mnozZstvo relevantnej literatiry. Pri praci efektivne vyuzival existujice
rieSenia, ktoré citoval a odlidil od svojich vlastnych myslienok a vysledkov. Vyhradu mam len voci kapitole 2.4,
ktora popisuje kl'i€ovy problém prace na zaklade tutorialu kniznice OpenCV a neobsahuje jediny kvalitny
vedecky zdro;.
Realizacni vystup 70 b. (C)
Student pri svojej praci zvolil existujicu metédu detekcie 3D objektov v obraze, ktora je stidastou prikladov
kniznice OpenCV. Tuto metédu vhodne upravil pre potreby vytvorenia vlastnej datovej sady a testovania.
Mnozstvo testovacich dat zodpoveda ¢asovej narocnosti ich pripravy. Vyhodnotenie pouzitej metédy je
primerané, av8ak pri ur€eni celkovej UspesSnosti je nespravne spriemerovany podiel pozitivnych a negativnych
detekcii.
Vyuzitelnost vysledku
Student pri svojej praci vyuzil uz existujuce rie$enie, s ktorym d'alej experimentoval. Hlavnym prinosom tejto
prace je teda priprava vlastnej datovej sady, testovacich nastrojov a samotné vysledky vyhodnotenia metody.
Otazky k obhajobé
1. Uspesnost detekcie vyjadrujete pomocou detekovaného vyskytu objektu v scéne. PovaZujete za
uspednu detekciu akukol'vek kladnu odpoved” detektoru, ak sa objekt v scéne nachadza, alebo uvazujete
urcitu toleranciu v presnosti polohy a orientacie?
2. Pri vyhodnoteni presnosti ur€enia pozicie vzorkujete povrch detekovaného objektu 3D bodmi a testujete,
¢i sa nach&adzaju v 3D obalke modelu. Prec€o ste pouzili tento pristup a nie prienik objemov?
3. V kapitole 5.1 jedna uvadzate, Ze vplyv nepresnosti mapovania nepravidelného tvaru na kvader ukaze
testovanie. Co ste zistili?
Souhrnné hodnoceni 70 b. dob¥e (C)
Student spinil vetky body netrividlneho zadania detekcia 3D objektov v obraze. Pri vypracovavani vyuzil
existujlce rieSenie, ktoré vhodne upravil pre potreby experimentov, pripravu dat a vypracoval primerané
vyhodnotenie. Kvalitu realizacného vystupu ako aj technickej spravy hodnotim priemerne.
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