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ABSTRAKT

Cilem této bakalaiské prace bylo zaméieni tvrzisté Nechvalin geodetickou metodou a
nasledné vytvoteni mapy a vizualizace terénni plochy. Hlavnim ukolem bylo vystizeni tvaru
terénu - valy a piikopy. Zadani bakalaiské prace bylo konzultovano s Ustavem archeologie a
muzeologie Filozofické fakulty Masarykovy univerzity.

Prvni ¢4st prace obsahuje popis lokality, popis metod méfeni, teorii ohledné vyskopisu
atd.. Druha ¢ast prace obsahuje popis praktickych ukont nutnych k vytvofeni mapy od reko-
gnoskace terénu po tvorbu mapy. Vysledkem bakalaiské prace je mapa tvrzist€ Nechvalin

v métitku 1:500 a vizualizace terénni plochy.

KLICOVA SLOVA

tachymetrie, vrstevnice, tvrzi§t¢ Nechvalin, vySkopis

ABSTRACT

The aim of this bachelor thesis was to focus the fortification Nechvalin by a geodetic
method and then create a map and visualize the terrain. The main task was to capture the shape
of the terrain - valleys and ditches. The bachelor thesis was consulted with the Institute of Ar-
cheology and Museology of the Faculty of Arts of the Masaryk University.

The first part of the thesis contains a description of the site, description of measurement
methods, altitude theory etc.. The second part of the thesis contains a description of the practical
tasks required to create a map from the terrain reconciliation to map creation. The result of the
bachelor thesis is the map of the Nechvalin fortress in the scale of 1: 500 and visualization of

the terrain.
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1 UVOD

Cilem této bakalarské prace bylo zaméteni tvrziste¢ Nechvalin vybranou geodetickou
metodou a nasledné vytvoieni mapy a vizualizace terénni plochy. Hlavnim ukolem bylo vysti-
7eni tvaru terénu - valy a piikopy. Zadani bakalaiské prace bylo konzultovano s Ustavem arche-
ologie a muzeologie Filozofické fakulty Masarykovy univerzity.

Prvni cast prace - teoretickd obsahuje popis lokality, popis pouzitych metod méteni
podrobnych bodu, teorii ohledné vyskopisu atd.. Pomocna méricka sit’ byla vytvofena pomoci
technologie GNSS-RTK, podrobné body byly zméfeny tachymetrii. Méfeni bylo polohové pfi-
pojeno do S-JTSK a vyskové do Bpv.

Druha ¢ast prace - prakticka obsahuje popis praktickych ukonti nutnych k vytvotreni
mapy. Jedna se o rekognoskaci terénu, pouzité pristrojové vybaveni, budovani pomocné méfic-
ké sit¢, méfeni podrobnych bodt a nasledné zpracovani méteni a tvorba mapy. Vysledkem ba-

kalarské prace je mapa tvrzisté Nechvalin v méfitku 1:500 a vizualizace terénni plochy.
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2 LOKALITA

2.1 Obec Nechvalin

Nechvalin se nachazi na jiznich svazich Zdanického lesa v nadmoiské vysce 274 metri.
Prvni zminka o obci Nechvalin pochdzi ze zakladaci listiny vizovického klastera datované
rokem 1261. Ze severni, vychodni a jizni strany ho obklopuji vrchy vysky 338 az 381 metru.
Obec je chranéna lesem ze severni a vychodni strany, stejné jako z jizni strany, kde je les zvany
Habiina. Na svazich, které jsou obraceny jihu a zapadu, jsou vysazeny vinice a ovocné sady,
kde se péstuji merunky, broskve a jablka. Z horni ¢asti od rybnic¢ku protékéd obci Nechvalinsky
potok, ktery se za obci vléva do Soudného potoka. Nejvétsi dominantou obce je tvrziste, které-

mu se zde tika ,,Hrad* nebo ,,Klobouk*. [1]
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i Obr. 1 Lokalizace obce Nechvalin [10]
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2.2 Tvrzisté Nechvalin

Prvni zminka o tvrzi$ti Nechvalin, se objevuje az v souvislosti s uréovanim hranic tze-
mi darovanych vizovickému klasteru, které se hlasi k roku 1261. Ale Nechvalin je pravdépo-
dobné mnohem starsi. Z obdobi Velké Moravy pochazeji ¢tyfi hroby velmozii s meéi, coz svéd-
¢i o tom, ze sem bylo situovano urcité stfedisko, snad velmozsky dvorec. Po Nechvalin¢ se
v letech 1318-41 jmenoval Hynek, ktery se usidlil na Bludové. Hynkiv syn Ondiej roku 1368

prodal Nechvalin Hynkovi z Lipé, ale patrné ho velmi brzy ziskal zpét. Po koupi Bucovic se
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usadil na nich, oviem jeho syn Cen&k v roce 1407 pide, e sidli na Nechvaling. Vzhledem
k tomu, Ze roku 1406 Bucovice uchvatili rozbojnici a n&jkou dobu trvalo, nez se na né Cengk
vratil.

Po poloving 15. stoleti se v Nechvaling vystiidalo nékolik majitelti, posledni, kdo zde
sidlil, byl vroce 1505 Vaclav z Paclavic. Kdyz roku 1529 prodaval Jan z Lipé nechvalinské
zbozi olomouckému biskupovi Stanislavu Thurzovi, byla z ného pusta tvrz. Tvrz na pielomu 16.
a 17. stoleti slouzila jako sidlo biskupskych Senikti a stala nékde u hospodaiského dvora. Nalezy
ze sondy Archeologického ustavu v Brné pochazeji z pokrocilého 14. a z pocatku 15. stoleti.
Rozpor mezi udajnymi starSimi nalezy minci ze 13. stoleti a moznym piezivanim sidla hloubé¢;ji
do 15. stoleti by mél dofesit vyzkum vétsiho rozsahu.

Tvrzisté se nachadzi na vybézku z vySiny jihozapadné nad obci. Proti jinym sidlim toho-
to typu je hradek dvojdilny. Oblouk $ijového ptikopu (Sitky 15, hloubky 3 m) a valu chrani
ptedhradi od jihozapadu, ale nelze vyloucit, Ze val pokracoval po terase svahu podél vychodni-
ho boku. Pfedhadi je utvaieno do pulovalu s osami 45 a 38 m a v jeho, mirné snizené vychodni
¢asti mohly stat hospodaiské budovy. Naopak vyvysen je trojuhelny pahrbek pfi okraji okruzni-
technicky naro¢ny. Val na vnéjsi stran¢ piikopu se erozi snizuje, ale v nejmél¢im misté na seve-
ru ma jesteé porad vysku 1,8 m, jen na vychodni strané je kvtli odtoku destové vody protrzen.

Samotné ovalné jadro uprostied vénce ptikopu ma horni plochu 15 x 10,5 m a malou te-
rasku na jihu. Zastavba musela byt velmi skromnd. Z provedené sondaze vyplynulo, ze jeho
hlavni konstrukce byly dfevéné a omazané hlinou na podlahy, pece a krytiny byly pouzity ci-

hy,dlazdice a prejzy. [2]

Obr. 2 Letecky snimek tvrzi§té [11]
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3 METODY MERENI

Volba metody méfeni stanovisek i podrobnych bodt zavisi na dostupném vybaveni, ci-
lech méteni a pozadovanych vystupech. Kazd4 metoda mefeni ma riizné oblasti svého vyuziti,
vyhody a nevyhody. Pro méfeni stanovisek-pomocné méfické sité jsme zvolila metodu GNSS-

RTK a podrobné body jsem métila pomoci tachymetrie.

3.1 Polarni metoda

Metoda slouzi k polohovému uréeni bodd. Spoc¢iva v méfeni thli a vzdalenosti mezi
2 body ze znamého stanoviska. Pocatecni smér je méfen na bod se znamym soufadnicemi (=
orientace) a druhy smér je méfen na ur¢ovany bod. Podstatou je uréovani vodorovného thlu a

vodorovné délky od stanoviska kK uréovanému bodu. [3]

3.2 Tachymetrie

Tachymetrie je metoda méfeni, kterou uréujeme polohu a vysku bodu soucasné. Poloha
a vyska jednotlivych bodu se ziskava méfenim polarnich soufadnic tj. vodorovného thlu, svis-
1€ho thlu a délky ze stanoviska k jednotlivym bodim. PrevySeni mezi ur¢ovanym bodem a sta-
noviskem se pocitaji z méfené délky a zenitového uhlu. Méti se obvykle totalnimi stanicemi.
Okruh uzemi, které Ize zaméfit z jednoho stanoviska, je omezen dosahem dalkomért, tvarem

terénu a porostem. [4]

Obr. 3 Princip tachymetrie [14]
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3.3 Technologie GNSS

GNSS — Globalni navigaéni satelitni systém je souhrnny termin uzivany k obecnému
oznaceni globalnich druzicovych systémt. Obecné je to sluzba, technologie umoziujici pomoci
signalu ze satelitnich druzic ur¢it svoji polohu, rychlost a ¢as s velkou piesnosti. [16]

Jednad se o dalkomérny systém, tj. druzice vysilaji navigani zpravu, kde uvadéji
své oznaceni, polohu a Cas vyslani. Pfijimac, jehoz poloha je uré¢ovana, musi pfijmout tyto sig-
naly alespoii od ¢tyt riznych druzic. Pro kazdou z druzic 1ze z rozdilu ¢asu vyslani signélu dru-
Zici a prijeti signalu piijimacem vypoditat jejich vzajemnou vzdalenost. Z hlediska geodetickych
tiloh se jedna o prostorové protinani z délek. Cim vice signaléi druZic je zachyceno, tim je vy-
sledek ptesnégjsi. Dilezitou roli hraje z hlediska pfesnosti konfigurace druzic, napt. pokud jsou
viditelné druzice sefazeny v jedné piimce (v dlouhé izké ulici s vysokymi domy po obou stra-
nach), v podélném sméru bude piesnost odpovidajici, v pficném velmi Spatna.

Podle délky a zpisobu méfeni se rozliSuji rizné metody, Které se také li§i piesnosti.
Pro zaméfeni pomocné méfické sité byla zvolena metoda RTK — Real Time Kinematic s ptes-

nosti 25 mm — 50 mm. [5]

Obr. 4 Zobrazeni umisténi druzic GNSS [6]
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4 VYSKOPIS

Vyskopis je obraz terénniho reliéfu na mapé. Je to soubor vrstevnic, vyskovych boda
s jejich vyskovymi kétami, vyskopisnych znacek, popt. dalsi prostorové puisobici zplisob zna-
zornéni reliéfu, napf. stinovanim terénu. [7]

Terén je libovolna ¢ast zemského povrchu se vSemi jeho nerovnostmi, vytvorena pfi-
rodnimi silami nebo uméle, se vSemy objekty a jevy, které se na zemském povrchu nachazeji.
Zakladni ¢asti terénu je terénni reliéf, ktery charakterizuje horizontalni i vertikalni Clenitost
zemského povrchu. Druhou ¢asti terénu jsou terénni predméty, ke kterym se fadi vSechny objek-
ty pfirozeného i umélého ptivodu, vyskytujici se na reliéfu.

Terénni reliéf se sklada z dil¢ich terénnich tvart, které se déli na vyvySené a vhloubené.
Vyvyseny tvar reliéfu je napt. kupa, hibet a sedlo atd.. Vhloubeny tvar je napt. udoli, uzlabi,
kotlina, propast atd.. Terénni kostru tvofi charakteristické body a ¢ary terénniho reliéfu. Mezi
zékladni body terénni kostry patii vrchol kupy, dno kotliny, vrchol sedla atd.. Zakladnimi cha-
rakteristickymi ¢arami terénniho reliéfu jsou hibetnice, tdolnice, vrstevnice a spadnice.

Terénni pfedmét je napt. vodstvo, porost, pida, komunikace, sidla, geodetické body

atd.. [8]

hibetnice 47

Obr. 5 Charakteristické ¢ary terénniho reliéfu [8]

4.1 Méreni vyskopisu
Pfi méfeni vyskopisu ¢lenity terénni reliéf zjednodusujeme — nahrazujeme ho zidealizo-
vanymi topografickymi plochami, ale musime ho co nejlépe vystihnout. Vzdy zvazujeme méftit-

ko vysledné mapy a s tim tizce souvisi hustota podrobnych bodi. Je nutné zaméftit vSechny te-

rénni tvary, charakteristické body a charakteristické ¢ary reliéfu. [9]

15



4.2 Znazornéni vyskopisu

Pro znazornéni vyskopisu v mapé velkého méfitka se pouzivaji vyskové koty, vrstevni-

ce a technické Srafy.

4.2.1 VysSkové koty

Vyskové koty slouzi k poskytnuti rychlé a presné informace o vySce terénu. Koty mou-
hou byt absolutni a relativni. Absolutni kota bodu udéva svislou vzdalenost mezi skute¢nym
horizomtem a ptisluSnou nulovou hladinvou plochou. Relativni kéta bodu udava svislou vzda-
lenost skutecnych horizonti dvou boda — vyskovy rozdil. Koty umistujeme na vyznamné body

terénu. Kotovanim vsak neziskame ptredstavu o reliéfu terénu. [9]

4.2.2 \/rstevnice

Vrstevnice je Cara, kterd zobrazuje mnozinu bodl o stejné, uceln¢ zaokrouhlené vysce
vV daném intervalu od nulové nadmoiské vysky. Vrstevnice se konstruuji na podkladé vypocte-
nych nadmotskych vysek podrobnych bodii. Za zakladni vrstevnice povazujeme obvykle vrs-
tevnice metrové, voli se na zakladé métitka mapy a krajinném typu. Interval vrstevnic je svisla
vzdalenost vodorovnych rovin. Pro kazdou mapy se na zaklad¢ meétitka stanovuje zakladni in-
terval vrstevnic. Rozestup vrstevnic je vodorovna vzdalenost mezi vrstevnicemi méfend po
spadnici. Zdiraznéné vrstevnice se vykresluji silnéjsi ¢arou a obvykle je kotujeme. Pro zdaraz-
néné vrstevnice se obvykle voli pétinasobek zakladniho intervalu. Dopliikové vrstevnice se voli
obvykle tehdy, nelze-li zakladnimi vrstevnicemi vystizné zndzornit tvar terénu a hlavné tehdy,

pokud je vzdalenost zakladnich vrstevnic vétsi nez cca 5¢cm (plochy terén). [9]

4.2.3 Techncké Srafy

Tato mapova znacka se pouziva v pripad€, kdy neni v dusledku prudkého klesani ¢i
stoupani zajistén minimalni rozestup vrstevnic. Technické Srafy se znazornuji stiidavymi delsi-

mi a krat§imi ¢arami ve sméru spadu. [9]

16



5 PRIPRAVNE PRACE

5.1 Rekognoskace terénu

Rekognoskace terénu probéhla pifed samotnym métfenim na konci fijna roku 2017. Ci-
lem rekognoskace bylo sezndmit se s mistni terénem a zptisobem vybudovani pomocné métické

sit¢. Na zakladé rekognoskace byly vybrany metody méteni a méfické pomucky.

5.2. Pouzité pristroje

Vsechny pfistroje a pomucky pouzité pii tvorbé pomocné mefické sité a nasledného me-
feni podrobného bodového pole byly zaptjéeny ze skladu Ustavu geodézie, VUT v Brné se

souhlasem vedouciho prace.

5.2.1 GNSS aparatura

Pro zaméfeni pomocné meétické sité byla pouzita metoda méfeni GNSS — prijimac

GNSS-RTK Trimble R4-3, v.¢. 532844005.

Parametry pristroje:

Podporované systémy: GPS, GLONASS
Pouzita metoda: RTK s VRS
Pouzita stanice nebo sit’: CZEPOS RTK3
Ptesnost RTK:
polohova: 10mm + 1ppm RMS
vyskova: 20mm + 1ppm RMS

Obr. 6 GNSS-RTKTrimble R4-3 [12]
17



5.2.2 Totalni stanice Pentax

Totalni stanice Pentax R-423 VN, v.¢. 896293, byla pouzita pro méfeni podrobnych bodu.

Parametry pistroje:

- zvétSeni dalekohledu: 30x

- dosah méfeni na hranol: az 7000m

- presnost délkového méteni na hranol: +(2mm + 2ppm x D) mm
- standartni uhlova odchylka: 3" (10cc)

Obr. 7 Pentax R-423 VN [13]
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6 MERICKE PRACE

Polohové a vyskové zaméteni lokality probéhlo v listopadu 2017. Aby bylo mozné mé-
feni polohové piipojit do S-JTSK a vyskové do Bpv, byla vybudovana pomocna méticka sit’.
Nasledné podrobné méfeni probihalo z pomocné meétické sit€. Pred kazdym méfenim byly
V totalni stanici nastaveny fyzikalni korekce (teplota a tlak) a konstanta hranolu. Matematické

korekce byly zavedeny pfi importu méfeni do programu Groma.

6.1 Budovani pomocné mérickeé sité

Pomocna méricka sit’ byla vybudovana, tak aby bylo mozné zméfit celou lokalitu. Me-
todou GNSS-RTK byly zméteny body 4001-4007, které byly doCasné stabilizovany dievénym
kolikem. Observace na kazdém bodu trvala 10 sekund (zadznamu). Pro zajisténi nezavislého
postaveni druzic bylo druhé méfeni provedeno s minimalné hodinovym odstupem po prvnim

méfeni.

Obr. 8 Docasna stabilizace stanoviska

6.2 Podrobné méreni

Podrobné body byly zaméfeny pomoci tachymetrie. Méfeni probihalo ze stanovisek
pomocné métické sité. Z kazdého stanoviska byly zméfeny minimalné 2 orientace na body po-
mocné méfické sit€ a na oba byla méfena i délka. Méfeni probihalo v jedné poloze dalekohledu.
Podrobné body byly voleny tak, aby co nejlépe vystihly terén. Piedev§im byly méfeny terénni
hrany a dals$i prvky terénni kostry. Hustota podrobnych bodd v monoténi krajiné (na okraji loka-
lity) byla volena tak, aby od sebe body ve vysledné mapé nebyly vzdaleny o vice neZ 2-3cm.
V nékterych ¢astech lokality to, ale nebylo mozné z diivodu hustého kiovinatého a listnatého
porostu. B€hem méieni byl kazdy bod oznafen kédem. Na lokalit€¢ bylo celkem zméfeno 492

podrobnych bodu.
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6.3 Kontrolni méreni

Kontrolni méfeni vyskopisu probéhlo v dubnu 2018 a bylo provedeno pomoci nezavis-
1ého méteni a uréeni podrobnych bodi kontrolnich profilt a jejich porovnani s vySkami uvede-
nymi v mapé nebo ur¢enymi (interpolovanymi) z vrstevnic.

V map¢ jsem si zvolila dva profily, které byly pro kontrolu zaméteny. Soutadnice poca-
te¢nich a koncovych bodt profilti a bod na hranach byly nahrany do totalni stanice a nasledné
vytyCeny a zaméfeny, v monotonich Castech byly body méteny v pravidelnych rozestupech 2-3

cm v méfitku testované mapy (pokud to bylo mozné¢). Konrolni profil A obsahuje body 101-

122, kontrolni profil B obsahuje body 201 — 221.
Me¢éfeni bylo zpracovano v programu Groma a kontrolni profily byly vyhotoveny

v programu MicroStation v délkovém métitku 1:500 a vyskovém méfitku 1:250.

""""""

T profil A

profil 8

Obr. 9 Umisténi kontrolnich profila
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7 VYPOCETNI PRACE

Po dokonceni terénnich praci bylo nutné méteni zpracovat.

7.1 Vypocet souradnic bodi pomocné mérické sité

Soutadnice bodli pomocné métické sité byly urCeny v rdmci méfeni v terénu pomoci
metody GNSS. Metoda GNSS-RTK nam umoziiuje ziskat soufadnice a vySky bodl v realném

¢ase. Vysledné soufadnice jsou priimérem prvniho a druhého méfeni.

Souradnice bodii pomocné mérické sité

¢.b. Y [m] X [m] H [m]
4001 565983,22 1180029,86 290,44
4002 566004,37 1180053,99 287,46
4003 565990,42 1180007,51 284,58
4004 565954,06 1180039,00 285,79
4005 565962,17 1180063,69 587,10
4006 565965,12 1180085,33 288,53
4007 565989,71 1180067,53 290,31

Tabulka 1 Seznam soufadnic bodi mérické sité

7.2 Vypocet souradnic podrobnych bodt

V pribéhu méteni byla data ukladana na SD kartu totalni stanice Pentax, ze které byla
nasledné pretazena do pocitace ve forme¢ zapisniku s koncovkou .DC1. Vypocet byl proveden
v programu Groma 12.0. V programu byly zavedeny matematické korekce — z nadmoiské vysky
a do Kiovakova zobrazeni. Vypocet korekce byl proveden pomoci funkce ,,Kfovak®, ktera vy-
pocita metitkovy koeficient ze zadanych primérnych soufadnic a vysky v dané lokalité. V dané
lokalité je méfitkovy koeficient 0,9998558914 (-14.4 mm/100m). Nasledné byly naimportova-
ny zapisniky a seznam soufadnic danych bodd — stanovisek ur¢enych pomoci GNSS. Byly na-
staveny prislusné tolerance pro vypocet. Na vypocet pobrobnych bodt byla pouzita funkce po-
larni metoda davkou. Veskeré vypocty byly provedeny v ramci danych vypocetnich toleranci.
Seznam soutadnic podrobnych bodt i kompletni protokoly o vypoctech jsou uvedeny v piilo-

hach.
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Obr. 10 Prostiedi programu Groma
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8 TESTOVANIi PRESNOSTI VYSEK

Testovani presnosti vysek bylo provedeno zaméfenim dvou kontrolnich profili. Vyska
bodu zméfena pii kontrolnim méfeni byla nasledné€ porovnana s vyskami uvedenymi v map¢
nebo s vyskami interoplovanymi z vrstevnic. Testovani piesnosti prob&hlo pro 3. tfidu presnosti
dle CSN 01 3410. Vysky bodt jsou uvedeny na 2 desetinna mista, i kdyZ se jedna o nezpevnény
povrch, protoze by vlivem zaokrouhleni mohlo odjit ke zkresleni vysledku méfent.

Pro kazdy bod se vypocita vyskovy rozdil.
AH =Hp, - Hy
Hnm je vyska uvedena v mapé nebo interpolovana z vrstevnic

Hyje vyska ziskana z kontrolniho méfeni

Pozadovanou presnost testujeme pomoci vybérové smérodatné vyskové odchylky sy.

I 1 i
Sy = !k_NZ'&HE_
,J i=1

N je pocet testovanych bodi
k je koeficient jehoZ hodnota je 2

Pfesnost vySkopisu se posuzuje podle dvou kritérii:
1) |AH|=2 ug- vk =0,34 Uy ma v tomto ptipadé hodnotu 0,12
2) je piijata statisticka hypotéza, ze vybér prislusi stanovené t¥idé presnosti, tj. ze vybé-
rova stiedni vySkova chyba vyhovuje kritériu

Sy S Wy Uy, Uy ma v tomto piipad¢ hodnotu 0,50

kde koeficient oy ma pti volbé hladiny vyznamnosti o = 5% hodnotu rovnou 1,1 pro testovany
pocet bodi. [15]

Vyhodnoceni vysledki testovani

1. podminka 100% bodu splnéno

2. podminka Sy = 0,05 < 0,55 splnéno

Tabulka 2 Vyhodnoceni vysledki testovani

Podrobné zpracovani testovani piesnosti se nachazi v priloze.
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9 TVORBA MAPY

Mapa byla vytvotena v programu MicroStation PowerDraft V8i, nékteré prvky doplné-
ny pomoci nadstavby programu MicroStation MGEOQ. Vrstevnice a vizualizace terénni plochy
byly vytvofeny pomoci programu Atlas DMT.

Nejdiiv byl v programu Microstaion vytvofen novy vykres ve fotmatu .dgn. Jako zakla-
daci vykres byl pouzit vykres SJTSK.dgn. Poté byly pomoci aplikace MDL — Groma nahrany
podrobné body. Pfed importem byly nastaveny atributy bodu.

Nasledné probéhla kresba mapy. Nejdiiv byly pospojovany hrany na zaklad¢é oznaceni
bodt kody (hrany byly nasledné vyuzity pii tvorbé vrstevnic), poté byla kresba doplnéna mapo-

vymi znackami — V tomto piipad€ se jednalo piedevsim o mapové znacky stromtli a druhil po-

vrchu (kfoviny, lesni ptda s listnatym porostem).

Y 07_1_Mapa.dgn [2D - V8 DGN] - MicroStation PowerDraft V8i (SELECTseries 2)

: Soubor Editovat Prvek Nastaveni Nastroje Pomiicky Prostfedi Okno Napovéda

@] e @0~ Zo S0 -8 M- @-8-0-8-B-8-2-50-6-04@
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[~ Kresiit W-au-A0ES 2 BHE 336 E+-aa b .
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Obr. 11 Prostiedi programu MicroStation
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Do programu Atlas DMT byly nejprve nahrany soufadnice a vysky podrobnych bodu,
byly vynechany body pomocné méfické sité a také stromy, které by nespravné ovliviiovali vy-
sledny model terénu a vygenerované vrstevnice. Pro generaci modelu terénu bylo nutné defino-
vat hrany, v mém ptipadé se jednalo pouze o hrany lomové. Hrany byly definované v textovém
souboru vyétem ¢isel bodi. Po generaci modelu terénu se ve vykresu vytvoii pracovni vrstevni-
ce (nejsou vypoctené a proto jsou i méné presné). Byl nastaven interval vrstevnic — 0,5m. Poté
probéhl vypocet vrstevnic, pii vypoctu vrstevnic je mozné nastavit pocet dilkl, ktery slouzi
k vyhlazeni vrstevnic. Nasledné byl vlozen popis vrstevnic a vykres byl exportovan do for-
mat .dxf, ktery byl naimportovan do mapy v programu Microstation a upraven podle danych
atributt. Nakonec byla v programu Atlas DMT vytvofena vizualizace terénni plochy pomoci
barevné hypsometrie.

Na zavér byla v mapé vytvorena popisova tabulka, legenda a smérova ruzice.

V nadstavé MGEO byly doplnény priseciky sité pravouhlych soutadnic a jejich popis. K vy-

sledné mapé je referencné pfipojeny vykres s podrobnymi body a jejich vySkami.

Obr. 12 Vizualizace terénni plochy
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10 ZAVER

Vysledkem prace je mapa v métitku 1:500 polohoveé ptipojena do S-JTSK s vyskove do
Bpv a vizualizace terénni plochy.

Na zacatku tvorby bakalafské prace probéhla rekognoskace terénu. Potom byla pomoci
metody GNSS-RTK vytvofena pomocna méticka sit’. Ze stanovisek (body pomocné métické
sit¢) byly tachymetrii zméfeny podrobné body, tak aby byly co nejlépe vystizeny terénni tvary.

Vypocty souradnic bodl probéhly v programu Groma a nésledné vytvoreni mapy
v programu MicroStation s nadstavbou MGEO a vypocet vrstevnic a vizualizace v programu
Atlas DMT.

Testovani pfesnosti vyskopisu bylo provedeno pomoci kontrolnich profilti. Pozadované

podminky presnosti dle 3.t¥idy pesnosti CSN 01 3410 byly dodrZeny.
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