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Teoreticka Cast prace srovnava vlastnosti primyslovych sbérnic a vlastnosti motort
pouzivanych v servopohonech. Aktualnost prace a odborna uroven odpovida pozadavkim
zadani. Sbérnice CAN je popsana podrobngiji. Struktura textu a fazeni kapitol ma logicky
sled. Vychazi z rozboru vlastnosti sbérnic a vlastnosti pouzivanych motora.

Autor se orientuje v problematice a pracuje s aktualni literaturou. Vyuziva nejnové;si
aplikacni listy a datasheety dostupné na internetu. V nékterych mistech prace je patrné, ze
jsou zdroje aplikovany bez hlubSich souvislosti. V citacich neni dostate¢né rozliseno, co je
citaci a co je autor(iv pfispévek.

Pfi praktické realizaci autor prokazal schopnost zkoordinovat zadani prace a potreby
potencialniho zakaznika. VyuZil hardware ovladace HC32, ktery byl k dispozici a navrhl jeho
rozSifeni o ovladaci prvky frézky. Dobre si poradil s navrhem a s pfipravou podkladu pro
mechanické FeSeni prototypu ovladace. P¥i realizaci prokazal manualni zru¢nost. Estetické a
ergonomické feseni ovladani stroje je na odpovidajici urovni.

Stézejni Casti prace bylo programové vybaveni ovladace frézky. Autor se zorientoval
v programu pro puvodni aplikaci ovladace, ktery mél k dispozici. Ve své aplikaci vhodné
vyuzil knihoven Texas Instrument StellarisWare a aplikoval své poznatky o fizeni
servomotor a komunikaci na sbérnici CAN z prvni ¢asti prace.

Formalni stranka prace pokulhava za praktickym feSenim. Maly prostor byl vénovan
popisu vlastni realizace. V praci Ize téZko rozlisit, které ¢asti autor vyvinul sam a které
prevzal. Finalni Uprava zdrojového kédu by zaslouzila vétsi pédi. Citelnost komplikuje fada
zakomentovanych fragmentd pavodni aplikace a nevyuzitych vyvojovych &asti kodu.

Praci pokladam za pfinosnou. Vystup této prace Ize povazovat za dobry zaklad
komer&niho vyrobku. Funkce prototypu byla Uspé&Sné ovéfena pfimo na stroiji.
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